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1  PCIO-31C - JEDNOTKA KOMBINOVANYCH 1/0

1.1 Zakladni charakteristika

PCIO-31C (obr. 1) je perifernimodul na sbérnici CANopen. Ob-
sahuje 6 analogovych vstupl pro termoclanky, 8 logickych
vstupd a 8 tranzistorovych vystupd.
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Obr. 1: Pohled na modul PCIO-31C

Analogoveé vstupy jednotky jsou diferencidlni a umoziuji méfit
napéti v rozsazich od 5 mV az do 1,25 V s rozliSenim 24 bitQ.
Kazdy vstup je vybaven jemnou prepétovou ochranou a vf
filtrem. Umozfiuje presné méreni malych napéti od nékolika
uV nebo pripojeni termocldnkd pro méreni teploty. Vstupy
jsou usporadany ve dvou sekcich galvanicky oddélenych na-
vzdjem i od napdjeciho napéti jednotky.

Logicke vstupy jsou galvanicky oddélené, bipolarni s napétim
12V nebo 24 V s jednim spole¢nym vodi¢em. Umozriuji zvolit
zapojeni se spoleénym plus nebo minus a podle toho pou-
Zivat snimace s vystupem pnp nebo npn. Konfigurace jednot-
ky (nastaveni filtru vstupnich signal) umoznuje pouzivat i stri-
davé vstupni napéti. Spinacim prvkem je polovodicové relé
(SSR), které umoznuije pfimé spindni obvodd do 48 V nebo ex-
ternich reléovych moduld XBO-03. Konstrukce jednotky za-
jistuje odepnuti vystupl pfi ztraté komunikace s centralni jed-
notkou.

Na €elnim panelu je tfimistny sedmisegmentovy displej a Ctve-
fice tlacitek pro nastaveni zakladnich parametrd jednotky.
Sbérnice se k jednotce pfipojuje propojovacimi mistky InCo s
krimpovacimi konektory. Kromé kontaktl komunikaéni linky
obsahuji i kontakty pro pfipojeni napdjeciho napéti. Indikaéni
LED zobrazuji stav vstupd, nastaveny stav vystupl a chovani
modulu. Jednotka je konstrukéné usporadana v kompaktni
oceloplechové krabi¢ce, kterd se montuje na listu DIN. Pripo-
jovaci svorkovnice jsou odnimatelné.

1.2 Technické udaje

Komunikace
Komunikaéni protokol
Rychlost komunikace

Analogové vstupy

CAN 2.0A / CANopen
typ. 500 kb/s
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Obr. 2: Blokové schéma PCIO-31C

log. 1 min. 56V= 15V=
log. 1 typ. 12V= 24 V=
log. 1 max. 15 V= 30 V=
Vstupni napéti max. (1s) 26 V= 40 V=
Vstupni proud log. 1, typ. 10 mA 16 mA
log. 0, max. 0,5 mA 2 mA

Filtr vstupnich signal(
Izolaéni pevnost GO vstupd
Logické vystupy

Max. spinané napéti

Max. spinany proud
Izolaéni pevnost GO
Napdjeci napéti / prikon
Rozméry modulu  § X v x h 106 X 90 X 73 mm
Rozsah pracovnich teplot -40 + 85°C
Kategorie prepéti Il

Stupen znecisténi 2

digitalni, 1 + 255 ms
2500 VAC /1 min

50 V=
250 mA
1500 VAC /1 min

10 + 30 V/max. 4 W

1.3 Blokové schéma a pfipojeni

Pripojovaci konektor obsahuje kontakty pro pfipojeni napaje-
ni a sbérnice CAN. Konektory na levé a pravé strané jsou vza-
jemné propojeny a tak je mozné jednotky snadno zapojovat
za sebe. Blokové schéma jednotky PCIO-31C je na obr. 2.
Vstupni obvody PCIO-31C umozriuji zvolit zapojeni se spolec-
nym plusem nebo minusem pro celou jednotku. Podle toho
se pouzivaji snimace s vystupem npn nebo pnp v ramci celé
jednotky. Pfipojit je moZné snimace tfidratove i dvoudratové s
vlastni spotfebou max. 0,5 mA.

Schématické pripojeni snimact npn ke vstuplim PCIO-31C se
spoleé¢nym plusem pro celou jednogl:\l;l ukazuje leva ¢ast ob-
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rdzku 3, pripojeni snimacd pnp ke vstuptdim PCIO-31C se spo-
leénym minusem pro celou jednotku prava ¢ast ukazuje ob-
rdzku 3.

1.3.1 Logické vystupy

Jednotka PCIO-31C obsahuje osm logickych vystupl se SSR
spinadi 50 V / 250 mA se spole¢nym minusem a galvanickym
oddélenim 1500 V AC.
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Obr. 4: Pripojeni vystupu k PCIO-31C

Pro spinani sitovych spotfebicl nebo pfi potrebé vétsiho spi-
naného proudu je nutné pouzit vnéjsi reléové moduly XBO-03
nebo triakové moduly XBO-04. Pfi spinani spotfebic¢d s in-
dukénim charakterem je k oSetfeni pfechodového jevu pou-
Zita dioda pripojena v zavérném sméru paralelné ke spotrebi-
¢i. VSe ukazuje obrdzek 4.

1.4 Zpracovani vstupniho signalu

1.4.1 Filtrace vstupniho signalu
Jednotka obsahuje na kazdém vstupu digitdlni filtr, ktery
slouzi k odstranéni vstupnich impulsd krat$ich nez je ¢asova
konstanta filtru. Tu je mozné nastavit v rozmezi 0 az 255 ms s
krokem 1 ms (nulova hodnota vyradifiltr z Cinnosti). Nastaveni
se provadi v grafickém prostfedi FRED jako parametr jednot-
ky pro kazdy vstup a kazdou logickou uroveri samostatné.
Vstupni signal je vzorkovan s periodou 1 ms.
Cinnost filtru spo¢iva v potladeni impulsd kratsich ne? zadana
Gasova konstanta (muze byt rizna pro kazdy logicky stav). Vy-
stup filtru setrvava na logické drovni (napf. log. ,1“) do té do-
by, dokud na jeho vstupu neni opacna logickd uroven (nyni
log. ,0%) po dobu delsi neZ je Casova konstanta filtru pro stav
log. ,,0“. Cinnost filtru pro stejnosmérné vstupni signaly je nej-
Iépe patrnd z obr. 5, na kterém znazornuje:
pribéh A vstupni napéti pfivedené z technologie,

HEl

B

1]

1 2 4 2 4 2 1 2

o [T
o 1 [
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Obr. 5: Pribéh filtrace stejnosmérného vstupniho signalu

prabéh B vstupni signdl po vzorkovani pied vstupem do di-
gitalniho filtru,

¢innost digitalniho filtru — stav 1 znamena spusté-
ni algoritmu filtru; stav 2 ukoncéeni algoritmu filtru
a zapsani hodnoty na vystup,

prabéh D vstupni signal po filtraci.

Jednotka umoziiuje pFipojit na vstup stfidavé napéti. Privede-
ni napéti na vstup znamena logickou , 1.V tomto prlpade mu-
si filtr potladit pruchody stiidavého napéti nulou. Casova kon-
stanta filtru musi byt nastavena tak, aby spolehlivé preklenula
dobu, kdy se vstupni napéti nachdzi mezi zédpornou (-R) a
kladnou (+R) rozhodovaci urovni (proto by Casova konstanta
meéla byt co nejdelsi). Zarovern musi byt ¢asova konstanta filtru
nastavena tak, aby se spolehlivé ,vesla“ do doby, po kterou
se vstupni napéti nachadzi pod zapornou (-R) a nad kladnou
(+R) rozhodovaci urovni (proto by ¢asova konstanta méla byt
co nejkratsi). Jako kompromis mezi obéma pozadavky vycha-
zi ¢asova konstanta filtru pro sitovy kmitocet 50 Hz v rozmezi
4 az 6 ms. Doporu¢end hodnota (s ohledem na pokles velikos-
ti vstupniho napéti) je 5 ms. Prlbéhy signall jsou vidét na
obrdzku 6, na kterém znazorriuje:

prabéh A vstupni napéti pfivedené z technologie,

pribéh B vstupni signal po vzorkovani pred vstupem do di-
gitalniho filtru,

¢innost digitalniho filtru — stav 1 znamena spusté-
ni algoritmu filtru; stav 2 ukoncéeni algoritmu filtru
a zapsani hodnoty na vystup,

vstupni signdl po filtraci.

pribéh C

prabéh C

pribéh D

1.4.2 Zpozdéni vstupniho signalu
Zpozdénim vstupniho signdlu se rozumi doba, kterd uplyne
od okamziku zmény vstupniho signdlu na vstupnich svorkdch
do okamziku, kdy se tato zména projevi na vystupu digitéiniho
filtru. Podminkou je, aby do téhoz okamziku trvala drover
vstupniho signalu, kterd nastala po zméné. Na obr. 7 je tato do-
ba oznacena t;.
Horni ¢ast obr. 7 ukazuje pfipad, kdy zména stavu vstupu (na-
béznd hrana) nastane tésné pred okamzikem vzorkovani. Pro-
toze doba predstihu zmény stavu vstupniho signalu pred
okamzikem vzorkovdni je proti periodé vzorkovani zanedbatel-
na, je zpozdéni hrany signdlu t; dano pouze velikosti Casové
konstanty filtru tg
Dolni ¢ast obr. 7 ukazuje pfipad, kdy zména stavu vstupu (na-
béznd hrana) nastane tésné po okamziku vzorkovani. Protoze
doba predstihu zmény stavu vstupniho signdlu pred
okamzikem vzorkovani jiz neni proti periodé vzorkovani zane-
dbatelnd, je zpozdéni hrany signalu t; dano souctem velikosti
Casoveé konstanty filtru tr a periody vzorkovani.
Obé ¢asti obr. 7 ukazuiji krajni pripady. Je na nich dobre vidét,
Ze nastane-li zména stavu signalu mezi dvéma okamziky vzor-
kovani, je tato zména registrovdna az nejbliz§im okamzikem
vzorkovani nasledujicim po zméné stavu. To vnasi do systému

+R
A
-R
B
1 21 1 21 1 21 1 21 2
C
D

Obr. 6: Prubéh filtrace stfidavého vstupniho signalu
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Obr. 7: ZpoZdeéni vstupniho signadlu

urcitou ¢asovou nejistotu, se kterou je tfeba poditat a jejiz ma-
ximalni hodnota je rovna periodé vzorkovani —tedy 1 ms. Z to-
hoto ddvodu je vhodné, aby délka vstupniho impulsu t;, byla
nejméné o 1 ms vétsi nez zvolena ¢asova konstanta digitalni-
ho filtru tg

Na obrdzku 7 znazorriuje:

pribéh A vstupni napéti pfivedené z technologie,

pribéh B vstupni signal po vzorkovani pfed vstupem do di-
gitalniho filtru,

prabéh C  &innost digitéiniho filtru,

pribéh D vstupni signal po filtraci,

0, 1,..., 5 okamzik vzorkovani,

tn délka vstupniho impulsu,

ts délka impulsu po vzorkovani,

te Casova konstanta filtru,

tout délka vystupniho impulsu,

ty zpozdéni hrany vstupniho signalu.

1.4.3 Kmitocet vstupniho signalu
Horni ¢ast obr. 7 ukazuje pfipad, kdy zména stavu vstupu (na-
béZnd hrana) nastane tésné pred okamzikem vzorkovani
(okamzik 1) a dal$i zména stavu (spadova hrana) nastane tés-
né po nasledujicim okamziku vzorkovani (okamzik 2). Délka
vstupniho impulsu t;, (log. ,1%) je jen nepatrné vétsi nez perio-
da vzorkovani (>1 ms). Délka impulsu po vzorkovani tg je rov-
na dvéma periodam vzorkovani (2 ms).
Dolni &ast obr. 7 ukazuje pfipad, kdy zména stavu vstupu (na-
béznd hrana) nastane tésné po okamziku vzorkovani 0 a dalsi
zména stavu (spadova hrana) nastane tésné pred okamzikem
vzorkovani 3. Délka vstupniho impulsu tj, (log. ,1%) je jen nepa-
trné mensi nez tfi periody vzorkovani (<3 ms). Délka impulsu
po vzorkovani tg je opét rovna dvéma periodam vzorkovani
(2 ms).
Podminkou k obéma popsanym pfipaddim je, aby ¢asova kon-
stanta filtru t byla 1 ms. Z obr. 7 je vidét, Ze nejmensi délka im-
pulsu na vystupu filtru tg; mdze byt 2 ms. TotéZ plati i pro ne-
gované signdly (negované pribéhy A, B a D).
Z uvedeného vyplyva, je-li na vystupu filtru délka nejkratSiho
impulsu log. ,0“ rovna 2 ms a délka nejkrat§iho impulsu
log. ,1“ rovna také 2 ms, je minimalini perioda takového signa-
lu 4 ms. To odpovida maximdlnimu kmitoctu filtrovaného
vstupniho signalu 250 Hz.
Pro nefiltrovany vstupni signal vychdzi délka nejkratsiho impul-
su log. ,0 rovna 1 ms a délka nejkratsiho impulsu log. ,1“ ta-

ké 1 ms. Minimalni perioda takového signalu je tedy 2 ms. To
odpovidd maximalnimu kmito¢tu nefiltrovaného vstupniho sig-
nalu 500 Hz.

Z obr. 7 je téZ patrné, Ze stfida (pomér doby trvani log. 0 k do-
bé trvani log. 1) filtrovaného vstupniho signdlu (na vstupnich
svorkdch) nemusi byt pfesné 1:1. Mlze byt v rozmezi od 1:3
do 3:1. Pro nefiltrovany vstupni signal s kmito¢tem blizicim se
500 Hz se musi i stfida blizit 1:1.

1.5 Vybaveni jednotky

Jednotka obsahuije 8 logickych vstupd, z nichZ kazdy je vyba-
ven digitalnim filtrem s rozsahem ¢asové konstanty 0+255 ms
pro kazdy logicky stav (vychozi hodnota je 5 ms).
Po prdchodu filtrem je mozné na kazdém vstupu vyuzit:

* dvoubaijtovy ¢ita¢ impulst s rozsahem do 500 Hz (vycho-

zi hodnota obsahu ¢itace je 0),

 dvoubajtovy méfi¢ periody s rozliSenim 1 ms (vychozi

hodnota obsahu méfice je 65535),

v v v

e méric frekvence s rozliSenim 1 Hz.

1.6 Komunikacéni vlastnosti

Jednotka PCIO-31C pfipojena ke sbérnici CAN zpracovava
objekty z Object Dictionary uvedené v nasledujici tabulce.
Podrobny popis protokolu CANopen a Objekt Dictionary je
uveden v samostatném manuale ,Komunikacni protokoly jed-
notek PL2“. Seznam zpracovédvanych objektd a mapovani
PDO jesté neni definitivni a mlze se zménit.

Objekty spole¢né vSem jednotkam PLHD

1000 Device Type

1001 Error Register

100c Guard Time

100d Life Time Factor

1010 Store Parameters

1011 Restore Default Parameters

1018 Identity Object
1400+03 | Recieve PDO1+4 Comunication Parameters
1600+03 | Recieve PDO1+4 Mapping Parameter
180003 | Transmit PDO1+4 Comunication Parameters
1a00+03 | Transmit PDO1-+4 Mapping Parameter

2000 COM Speed

2001 COM Delay

2002 NMT State

Objekty uréené jen pro PCIO-31C

3100 Casovd konstanta filtr binarnich vstupti — log. 0

3101 Casova konstanta filtr(i bindrnich vstupti — log. 1

3102 Jednotna ¢asova konstanta filtrd bindrnich vstup(

3200 Uzivatelsky definované hodnoty binérnich vystupl v

rezimu Guard Error

4100 Citage impulstl na binarnich vstupech

6200 Binarni vystupy

6401 Analogoveé vstupy

Jednotka PCIO-31C ma z vyroby namapovany objekty do pfi-
jimacich PDO podle nasledujici tabulky:

PCIO-31C - jednotka kombinovanych vstup/vystupd

Byte PDO1 PDO2 PDO3 PDO4
1 6200 01 08 = = =
2 6200 02 08 = = =
e - — - —
4 - - - —
5 = = - —
6 - - - —
7 - — - —
8 - - - —
-5-



Jednotka PCIO-31C ma z vyroby namapovany objekty do vy-
silacich PDO podle nasledujici tabulky:

Byte PDO1 PDO2 PDO3 PDO4
; 6401 01 10 | 64010510 | 64010910 | 410001 10
Z 6401 02 10 | 64010610 | 6401 0a10 | 410002 10
2 6401 03 10 | 640107 10 | 6401 0b 10 :
; 6401 04 10 | 64010810 | 6401 Oc 10 :

U cisel objektd znamenad levé Gtyrcisli index (I), prostredni
dvojcisli subindex (Sl) a prave dvojcisli délku objektu v bitech.
VSechna ¢isla jsou hexadecimalni.

1.7 Konfigurace jednotky

Na ¢elnim panelu PCIO-31C jsou umistény vSechny pfipojova-
ci, nastavovaci a indika¢ni prvky. Celni panel PCIO-31C je vi-

dét na obr. 8.
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Obr. 8: Celni panel PCIO-31C

P Po stranach jsou dva konektory pro

pfipojeni jednotky ke sbérnici CAN.

%p__@_@ Jejich zapojeni je vidét na obrdzku

GND g vlevo. Sbérnice je prlchozi, coz

umoziuje snadné fazeni jednotek za

C/\L% sebe. K propojeni se pouzivaji speci-

CANH | alni propojovaci mdstky InCo s krim-
LSRN povacimi konektory.

1.7.1 Nastaveni parametrt jednotky
Po zapnuti jednotky je na displeji zobrazena aktudlni adresa
jednotky. Tlacitkem ¥ je mozné listovat jednotlivymi polozka-
mi menu (listovani probihd jednosmérné stale dokola), (¥ se
vraci o Uroven vyse (resp. na vychozi polozku) a | #| se precha-
zi do hlubsi Urovné (resp. umozriuje zménu hodnoty polozky).

Je mozné zménit nastaveni adresy jednotky, typ komunikaéni-
ho protokolu, rychlost komunikace a odpojeni vystupd.

Nastaveni adresy
Aktudlni adresa je na displeji zobrazena po zapnuti jednotky

(napf. -). Zména adresy se provede stiskem (€ (rozbli-

kd se dvoumistné ¢islo uddvajici adresu), stiskem [ ¥ nebo [4
se nastavi poZadovand adresa a poté se ulozi opétovnym stis-

kem [# . Adresu je mozné nastavit v rozmezi 0+99 (adresa 0

neni povolena pouZivat u nékterych protokol(). Stiskem (% je
mozné kdykoli opustit nastaveni adresy a vratit se k adrese pU-
vodni.

Nastaveni komunikaéniho protokolu
VSechny jednotky Promos Heavy Duty Line s koncovymi pis-
meny ,C“ a ,S“ jsou multiprotokolové, coz znamena, Ze je
moZné u nich nastavit jeden ze ¢tyf podporovanych komuni-
kacnich protokolG:

* CANOpen - indikovano zobrazenim -
 Epsnet - indikovano zobrazenim -
* ModBus - indikovano zobrazenim -,

* Profibus DP — indikovano zobrazenim -
U jednotek s koncovym pismenem ,C*“ je nutno nastavit proto-
kol CANOpen. Ostatnimi protokoly komunikovat nelze, pro-
toZe sériova linka RS-485 neni hardwarové pfipojena.
Podobné u jednotek s koncovym pismenem ,S“ nema smysl
nastavovat protokol CANOpen, protoze sbérnice CAN nenfi
hardwarové pfipojena.

Nastaveni komunikaéniho protokolu se provede stiskem [
(polozka se rozblika), stiskem | ¥ nebo |4 se nastavi poZado-
vany protokol a uloZi se opétovnym stiskem [ €.

Upozornéni: Pokud se provadi zména z protokolu CANOpen
na néktery z protokold Epsnet/ModBus/Profibus DP (resp. ob-
racené), musi se nejdfive zména protokolu ulozit polozkou

EEE jinak neni povolen pfistup k menu pro nastaveni rych-
losti. Na polozku menu - se Ize po zméné protokolu do-

stat dvojim stiskem tladitka [ ¥ . Stiskem [ ¥ je moZné kdykoli
opustit nastaveni komunikacéniho protokolu a vrétit se k pvod-
nimu komunikaénimu protokolu.

Nastaveni parity
Paritu je mozné nastavovat pouze u protokolu ModBus. Nasta-

vit Ize paritu lichou (sviti -) /sudou (sviti -) / bez pa-

rity (sviti -). V menu se polozka nachazi po poloZce na-
staveni rychlosti. Zména nastaveni parity se provede stiskem

tlacitka (€ (rozblikaji se pravé dva znaky udavajici typ parity),
stiskem tlacitka (¥ nebo [A se nastavi poZadovand parita a
poté se ulozi opétovnym stiskem €. Stiskem (¥ je mozné
kdykoli opustit nastaveni parity a vratit se k parité plvodni.

Nastaveni komunikaéni rychlosti
Jednotky s koncovym pismenem ,,C“ (s protokolem CANO-
pen) umozniuji nastavit nasledujici komunikaéni rychlosti:

* 10 kbps - indikovano zobrazenim -,
20 kbps - indikovano zobrazenim -
* 50 kbps — indikovano zobrazenim -
* 100 kbps - indikovdno zobrazenim -
* 200 kbps - indikovano zobrazenim -,
* 500 kbps - indikovano zobrazenim -

* 1 Mbps - indikovdno zobrazenim -
Jednotky s koncovym pismenem ,S* (s protokoly Epsnet,
ModBus a Proibus DP) umozniuji nastavit nasledujici komuni-
kacni rychlosti:

* 1200 bps - indikovano zobrazenim -
* 2400 bps - indikovano zobrazenim -,
* 4800 bps - indikovano zobrazenim -
* 9600 bps - indikovano zobrazenim -
* 19200 bps - indikovéno zobrazenim -
38400 bps — indikovano zobrazenim -
» 57600 bps - indikovano zobrazenim -
* 115200 bps - indikovano zobrazenim -
Nastaveni rychlosti se provede stiskem [ € (rozblikaji se pravé
dva znaky udavajici kdd rychlosti), stiskem [ ¥ nebo |4 se na-
stavi pozadovana rychlost a uloZi se opétovnym stiskem (€.

Stiskem [ % je mozné kdykoli opustit nastaveni rychlosti komu-
nikace a vratit se k rychlosti pvodni.
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UloZeni parametrt
Zmeénéné parametry se ulozi polozkou - nejdrive stis-
kem € (polozka se rozblikd) a pak opét stiskem [ €. Flashova-
ni je oznameno napisem EEE (factory settings — nacte ostat-
ni vychozi hodnoty, které se v menu nenastavuji) a EER
(store — uloZeni nastaveni) na displeji a proces je ukoncen re-
startem jednotky (0zndmeno napisem -).

Povoleni/zakazani vystupt
Vystupy se povoluji/zakazuji posledni polozkou v menu. Na-

pis na displeji ukazuje aktudlni stav. Je-li zobrazeno - je
na vystupech hodnota prijata ze sbérnice a dioda COM nesvi-

ti. Je-li zobrazeno - je na vystupech nulovd hodnota a
dioda COM sviti. Zména nastaveni se provede stiskem (€ (po-
loZka se rozblikd), stiskem [¥. nebo (4 se nastavi pozadova-
ny stav a uloZi se opétovnym stiskem €. Stiskem (¥ je
mozné kdykoli opustit nastaveni blokovani vystupl a vratit se
k nastaveni ptvodnimu.

Nastaveni je platné pouze do restartu (resp. vypnuti) jednotky,

poté je vzdy nastaveno -

1.7.2 Stavové indikaéni LED
Vlevo vedle displeje jsou dvé stavové LED (dvoubarevnd RUN
a zluta COM) indikujici momentalni stav a chovani modulu.
Lze rozeznat ndsledujici rezimy ¢innosti:

* Preoperational jednotka je tésné po resetu, ale jesté
neni v provoznim stavu,
jednotka je v provoznim stavu,
jednotka je ve stavu ,,zamrzlé vystupy“ (uziva-
telem vyvolany stav — napf. pfi aktualizaci pro-
jektu v centrdle),

e Guard Error chyba komunikace, ztrata dat na sbérnici.
Kazdy z téchto stav( indikuje dioda oznac¢ena RUN nédsledov-
né:

* sviti Cervené

* RUN
* STOP

Guard Error,

o sviti Zluté Preoperational,

e blika ¢ervené  STOP,

* blikne zelené  jednotka pfijala zprdavu ze sbérnice,
e nesvitl RUN.

Dioda oznac¢ena COM indikuje odpojeni vystupl a nékteré
rezimy ¢innosti:

o sviti odpojeni vystupt (- v menu),
e nesviti Preoperational nebo RUN,
* blika STOP nebo Guard Error.

V rezimu Guard Error je na vSech vystupech uZivatelem pred-
nastavena hodnota, kterd je z vyroby nastavena na 0 a je
mozné ji zmenit pomoci SDO komunikace.

1.7.4 LED vstupt a vystupt
V pravé poloviné ¢elniho panelu jsou v dolni ¢asti umistény
dvé rady po osmi LED. V horni fadé jsou zelené oznacené X 0
az 7 a indikuji stav vstupU. V dolni fadé jsou Zluté oznacené
Y 0 az 7 a indikuji stav vystupd SSR.

LED vstupt
Tyto diody indikuji pfimy stav vstupt pred vstupem do digitdlni-
ho filtru.

LED vystupt
Tyto diody indikuji stav vystupl podle reZzimu jednotky nésle-
dovné:

* Preoperational nesviti (vystupy v nule),

* STOP posledni prijaty stav (je i na vystupech),

e Guard Error  prednastaveny stav (je i na vystupech),

* DSBv menu prijaty stav (vystupy v nule).

UDAJE PRO OBJEDNAVKU
Typ Obj. ¢islo Modifikace
El6571.10 vstupy 12V =/~

PCIO-31C

El6571.20 vstupy 24 V =/~
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