XDM-11/12 - panelovy sloupcovy indikator

Sloupcové panelové indikdtory XDM-11/12 jsou uréeny kin-
dikaci proporciondlnich veli¢in sloupcem svitivych diod.
Jednoduchy zpUsob pfipojeni umozriuje jejich pouZziti prak-
ticky s libovolnym fidicim systémem nebo PLC. Jsou doda-
vany ve Ctyfech zakladnich modifikacich podle pfipojent:

¢ XDM-11 - jednoduchy, 21 LED, paralelni pfipojeni na

logické vystupy,

e XDM-12 - jednoduchy, 23 LED, synchronni sériové
pfipojeni na logické vystupy,

* XDM-12A - jednoduchy, 23 LED, asynchronni sério-
va linka RS-485/422 nebo RS-232,

¢ XDM-12B - dvojity, 2x23 LED, asynchronni sériova
linka RS-485/RS-422 nebo RS-232.

Typ Obj.cislo Modifikace
EI5391.00 | 21 LED, paralelni pfipojeni, vstupy TTL (5V)
XDM-11 EI5391.10 | 21 LED, paralelni pfipojeni, vstupy 12V
EI5391.20 | 21 LED, paralelni pfipojeni, vstupy 24V
EI5392.00 | 23 LED, synchronni sériové pfipojeni, vstupy TTL (5V)
XDM-12 EI5392.10 | 23 LED, synchronni sériové pripojeni, vstupy 12V
EI5392.20 | 23 LED, synchronni sériové pripojeni, vstupy 24V
XDM-12A EI5392.30 23 LED, asynchronni sériova linka RS-232, univerzalni protokol
EI5392.40 | 23 LED, asynchronni sériova linka RS-422/485, univ. protokol
XDM-12A/T EI5392.301 | 23 LED, asynchronni sériovad linka RS-232, protokol TECO-ID
(TECO) El5392.401 | 23 LED, asynchronni sériova linka RS-422, protokol TECO-ID
XDM-12B EI5392.50 | dvojity, 2x23 LED, asynch. linka RS-232, univerzaini protokol
EI5392.60 | dvojity, 2x23 LED, asynch. linka RS-422/485, univ. protokol
XDM-12B/T EI5392.501 | dvojity, 2x23 LED, asynch. linka RS-232, protokol TECO-ID
(TECO) EI5392.601 | dvojity, 2x23 LED, asynch. linka RS-422, protokol TECO-ID
Zakladni popis

Blokovd schémata jednotlivych modifikaci jsou bo RS-232 univerzalnim ASCII protokolem, indika-
uvedena na obrazku 2. Indikator XDM-11 se pfipo- tory XDM-12A/T a XDM-12B/T (provedeni TECO)
juje paralelné. Ovladani se provadi volbou kédu majiimplementovan protokol ID operatorskych pa-
na datovych vodiich a zdpisem. Indikator neld systému Tecomat.

XDM-12 ma synchronni pfipojeni (hodiny, data, Indikator je vestavén v plastové skfifice uréené pro
strobovani), které je moZné simulovat logickymivy- zastavbu do panelu. Na zadni strané je odnimatel-
stupy béZnych PLC. Indikétory XDM-12A/B se ovld- n4 Sroubovaci svorkovnice. Rozméry indikétoru a
daji asynchronni sériovou linkou RS-422/485 ne- otvoru pro zéstavbu jsou na obrédzku 1.
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Obr. 1: Rozméry a otvor pro zastavbu
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Obr. 2: Blokové schéma indikatori XDM-11/12

Technické udaje

Napdjeni / piikon 9+30V/max3 W log.1typ 3V 12V 24V
Vystup 5V (svorka 8) 5V + 5% log.1 max 55V 18V 30V
max. vngjsi zatizeni 200 mA Vst.proud log.1 typ 015mA 2mA  2mA
Rozsah pracovnich teplot -10 + 50 °C XDM-12A, XDM-12B
Vstupni urovné XDM-11/12: prenosova rychlost 300+57600 Bd
EI5391/E15392 .00 10 .20 formadt 8 bit / parita E/O/N
log.0 max 08V 3V 5V Filtrace vstupli S1, S2 10 ms
log.1 min 24V 8V 15V
XDM-11 - pFipojeni a ovliadani —
Typicky zptisob pfipojeni XDM-11 ukazuje obra- VT B
zek 3. Datové vodi¢e DO+D4 mohou byt spole¢né 6
pro vice indikatorl, kazdy indikdtor ma samostat- i
né priveden signal WR. i 34
Posloupnost zdpisu je na obr. 4. Na datovych vodi- 3 Di
¢ich se nastavi binarni ¢islo odpovidajici poc¢tu roz- f D1
svicenych LED, vlastni zépis se provede nulovym 0 0 |
pulzem signélu EN. PLC T
Pokud je piipojen pouze jeden indikdtor XDM-11, “olgn B
nemusi byt signal EN pouZit (pokud je nezapojen, @ .
ma Uroveri log.0). V takovém piipadé je indikétor e |
¥a it
Y2 31p2
Tab. 1: Kédovéni poctu sviticich LED u XDM-11 % : B:]
D4 | D3 | D2 | D1 | DO | EN | pocet LED &E
0 0 0 0 0 0 1 (0%)
0j0}]0 0|1 0 | 2 (5%) Obr. 3: Pfipojeni XDM-11 k PLC
0 0 0 1 0 0 3 (10%) -
0 0 0 1 1 0 4 (15%) D4 | D3 | D2 | D1 | DO | EN | pocet LED
o|o0o|1[0| 0] 0] 5(@0%) o110 1] 0|14 (65%)
0 0 1 0 1 0 6 (25%) 0 1 1 1 0 0 | 15 (70%)
oo |11 0] 0| 7 (30%) o1 |11 1] 0|16 (75%)
0 0 1 1 1 0 8 (35%) 1 0 0 0 0 0 | 17 (80%)
0 1 0 0 0 0 9 (40%) 1 0 0 0 1 0 | 18 (85%)
0 1 0 0 1 0 |10 (45%) 1 0 0 1 0 0 | 19 (90%)
0 1 0 1 0 0 |11 (50%) 1 0 0 1 1 0 | 20 (95%)
0 1 0 1 1 0 | 12 (55%) 1 0 1 0 0 0 |21 (100%)
0 1 1 0 0 0 |13 (60%) X X X X X 1 | posledni stav
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~prichozi“, tj. pocet sviticich LED odpovida
okamZzitému stavu datovych vodi¢t DO+ 4.

Pro spolehlivy zapis musi byt signdly DO+D4 sta-
bilni nejméné 0 us pred a 10 us po navratu signalu
EN do urovné log.1. Kédovani poctu sviticich LED
na datovych vodicich je v tabulce 1.

Do+4 XX XX =0, >10ns

04 - 1
ENT O\ \J DO+4 X
T\ e | |
N
zépis 1 zdpis 2 >10ms

Obr. 4: Posloupnost zdpisu do dvou XDM-11

XDM-12 - pFipojeni a oviadani
Pfipojent indikator& XDM-12 uvadi obrézek 5. Ridi-
ci signaly Din, Clk a WRS jsou spole¢né, kazdy in-
dikator musi mit nastavenou odliSnou adresu. Ad-
resa se nastavuje na svorkdch AQ0+A2.
Nezapojeny vstup odpovida log.0, vstup privede-
ny na svorku +5V odpovidd log.1. K jednomu fidi-
cimu zafizeni tak mdze byt pfipojeno az 8 indikato-
rd.

Komunikace

Komunikace zacind vyslanim 2 pulzd signalu
WRS. Déle nasleduji dva byty hlavicky B1 a B2. V
bytu B1 jsou adresni bity A0-2, jejichz stav musi
souhlasit s nastavenymi propojkami pfislusného
displeje. Po vyslani bytu B2 se provede 1 pulz sig-
nalu WRS. Ddle nasleduji 3 byty (B3+B5), které ob-
sahuji pfimo stavy pfislusnych LED zobrazovaciho
Kazdou LED je mozné ovladat nezavisle.

Casovy priib&h komunikace je ziejmy z préibéhl
na obrdzku 7. Pfi zapisu je stav datového_vstupu
Din vzorkovdn nabéznou hranou signdlu Clk. Kli-
dovy stav signalu Clk je vysoka uroven. Predstih a
prebéh datového vstupu k ndbézné hrané signalu
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Obr. 5: Pripojeni XDM-12

Clk je min. 1 us, impulz na signalu WRS musi mit
8ifku alespon 1 us (viz obrdzek 6). Pfi vysilani im-
pulzl na signdl WRS musi byt signal Clk ve stavu

vvsoké urovné.
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Obr. 7: Posloupnost zdpisu do XDM-12

XDM-12A, XDM-12B - pripojeni, oviadani

Indikatory XDM-12A/B s asynchronnim pfipojenim
maji adresu a parametry komunikace uloZzeny ve
vnitfni paméti EEPROM (parametry jsou uchovany
i pfi vypadku napdjeni). Pripojeni indikatoru s lin-
kou RS-232 ukazuji obrazky 8 a 9a). Na jednu lin-
ku Ize duplexné pfipojit jeden indikator. Prakticky
je mozné pouzit i ziednodusené zapojeni a nékolik

indikatord pfipojit vstupem RxD pouze na vysilaci
vodi¢ fidiciho zarizeni. V takovém piipadeé vSak ridi-
ci zafizeni nema moznost pfijimat odpovédi na za-
silané prikazy a neni tedy schopné detekovat pri-
tomnost ani funkénost pripojenych indikétord.

Indikdtory s rozhranim RS-422/485 je mozné zapo-
jit dvéma zplsoby. Pokud je vysilaci zafizeni vyba-
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Obr. 8: Pripojeni XDM-12A (RS-232)

veno duplexni linkou RS-422, je vhodné pouzit Cty-
fvodicové zapojeni dle obrazku 9b). Vysila¢
fidiciho zafizeni je trvale aktivni a mizZe postupné
vysilat prikazy véem pfipojenym indikdtordm. Indi-
katory posilaji svoje odpovédi na prikazy na spo-
le€nou linku pfijimace fidiciho zafizeni. Protoze vy-
silage indikator( po odeslani odpovédi prechézeji
do neaktivniho stavu, musi byt u linky pfijimace fi-
diciho zafizeni oSetfen neaktivni stav.

Druhou moZnosti je dvouvodi¢oveé pfipojeni indika-
tord na linku RS-485 podle obrédzku 9c). Linka je
poloduplexni, po odeslani prikazu do indikdtoru
se z indikatoru odesle odpovéd do fidiciho zarize-
ni. Aby na lince byl definovany stav, kdyz zddné z
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Obr. 9: Pripojeni indikatoru XDM-12A k PC

pfipojenych zafizeni nevysild, musi byt linka
zakon¢ena, nejlépe na obou koncich. Zakonéeni
na strané indikatoru je zfejmé z obrdzku 9c).

Komunikaéni protokol

Pro komunikaci s indikatory se pouzivd jednodu-

chy ASCII protokol kompatibilni s moduly ADAM.

Protokol je typu Master-Slave. Ridici zafizeni mas-

ter (PC, PLC ap.) vydava prikazy. Pripojené modu-

ly (indikatory) jsou vzdy pasivni (slave) a pouze od-

povidaji na zaslany prikaz.

Obecny format zprav je

[delimiter] [adresa] [p¥ikaz] [da-

tal] [chsum]CR

kde:

delimiter unikatni ivodniznak, ktery se v téle
zprdvy nepouziva (napf. @, $),

adresa dvouciferny hexadecimalni ASCII identi-
fikator adresy (00+FF),

p¥ikaz definuje akci, kterou vykondava dana
zprdva,

data datova ¢ast. Pokud pfikaz vyZzaduje néjaka
data, Cisla jsou hexadecimalni v ASCII forma-
tu,

chsum pokud je v protokolu povolen kontrolni
soucet, je na tomto misté dvojciferny soucet
modulo 256 vSech znak( zpravy predchazeji-
cich kontrolnimu souctu. Napriklad zprdva
$07M<CR> bude s kontrolnim souctem
$07MD8<CR>
(24h+30h+37h+4Dh) mod 100h = D8h,

CR  znak 0Dh oznacujici konec zpravy.

Konfigurace

Od vyrobce maji vSechny indikatory nastaveny za-
kladni parametry. Pfed uvedenim do provozu je
nutno provést konfiguraci — nastavit adresu, rych-
lost a formdt komunikace. Konfiguraci je mozné
provadét z PC béznym termindlovym programem
(napf. Norton TERM95.EXE). Indikatory s rozhra-
nim RS-232 se pfipoji pfimo ke COM portu — obra-
zek 9a), indikdtory s rozhranim RS-422/485 se mu-
si k PC pripojit pres prevodnik sériového rozhrani,
napr. Elsaco SLC-21 - viz obrazek 9b) nebo 9c).
Po zapnuti napdjeni (nebo resetu) modul na 1,5
sec prechazi do stavu ocekavani prikazu prepnuti
do konfigura¢niho rezimu. Komunikacni rych- lost
je nastavena na 2400 Bd, 8 bitl bez parity, adresa
modulu je 00. Pro vstup do konfiguraniho rezimu
je tfeba v této dobeé poslat tfi po sobé jdouci znaky
<ESC>. Postup pro vstup do konfiguracniho
rezimu je tedy ndsledujici:
* indikator pfipojit k PC dle obr. 9,
* na PC spustit termindlovy program, nastavit
2400Bd, 8 bitl bez parity, 1 stop bit,

-4-

XDM-11/12 — panelovy sloupcovy indikdtor



¢ zapnout napdjeni indikatoru,
* na kldvesnici PC opakované mackat klavesu
ESC, dokud se na obrazovce neobjevi znak

Pokud modul prejde do konfigura¢niho rezimu,
ohlasi to zasldnim znaku ,: “ (dvojtecka). Od této
chvile bude modul vSechny zaslané prikazy ukla-
dat do vnitfni paméti EEPROM. Ukoné&eni konfigu-
racniho rezimu se provede znakem ,,! “ (vykricnik).
Pokud modul po startu nepfijme tfi znaky <ESC>,
prejde po vyprseni doby 1,5 s do normaliniho pro-
vozniho rezimu.
Po vstupu do konfiguracniho rezimu je mozné zjis-
titjméno modulu a precist ulozené konfiguracni pfi-
kazy. Jméno modulu se zjisti zaddnim prikazu 2/,
modul  vrati  /<jméno>*<verze>  (napf.
/XDM-12A*19990120). Po zadani 22 modul vy-
Sle ?<obsah EEPROM>, tj. vSechny prikazy
ulozené v EEPROM (za kazdy znak <CR> navic pfi-
da <LF>, aby bylo zobrazeni Citelné na terminalu),
a nastavi ukazatel zapisu zpét na zacatek (jako
bezprostfedné po vstupu do konfiguracniho
rezimu).
Jako konfiguraéni prikazy mGzZe byt pouZit kteryko-
liv pfikaz. V konfiguraénim rezimu pfijem pfika-
z modul nijak nepotvrzuje. Ve skute¢nosti se pfi-
jaté znaky ihned zapisuji do vnitfni paméti
EEPROM. Interpretace uloZenych ptikazl se pro-
vede po vystupu z konfiguraéniho rezimu a vzdy
pfi pfechodu do provozniho rezimu po dal$im za-
pnuti napadjeni modulu. Pokud nebudou zadany
zadné konfiguracni prikazy, (,!“ ihned po vstupu
do konfiguracniho rezimu), bude provedeno pou-
ze tovarni nastaveni (viz popis jednotlivych prika-
z0).
Pokud nebyly zadany zadné konfiguracni piikazy,
je mozné rezim opustit zadanim ,,*“ a plvodni kon-
figurace zlstane beze zmény.
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adresa 1

PLC 10

—100—

~TxD
+TxD

SIS
ot
)
155
[

— TxRxD RS485 I

+TxRxD

- RxD N
UEEYN =

Obr. 10: Pripojeni XDM-12A a 12B k PLC

Pokud bude v pribéhu zadavéni konfiguracnich
pfikazl odpojeno napdjeni modulu, bude plvodni
konfigurace porusena a modul je nutno nakonfigu-
rovat znovu.

Komunikaéni prikazy

Nastaveni komunikaénich parametrd
%aannttccf£<CR>

aa stdvajici adresa modulu. Pfi prvnim zapnutf
nebo po navratu k tovarnimu nastaveni je adre-
sa 00.

nn nova adresa (01+FF). Pokud bude prfijeti to-
hoto prikazu Uspésné, bude pro dalsi komuni-
kaci modul dostupny na adrese nn, adresa aa
bude uvolnéna.

tt prodleva odpovédi v ms. Dovoleny rozsah
je 00+FE, coz odpovida 0+254 ms. Tento pa-
rametr umozfiuje zpozdit vyslani odpovédi v
pfipadé, ze okamzitd odpovéd je na zavadu.
To mize byt ddlezité napt. pro prodlevu na pre-
pnuti sméru prenosu opakovace na lince
RS-485, prepnuti pfijem/vysilani radiomode-
mu ap. Tato prodleva neni zavisla na nastaveni
¢asového kroku parametrem ££. Implicitni na-
staveni je tt=04, coz odpovida 10 ms.
Nastaveni tt=FF zakdze vyddvani odpovedi
na linku, potom modul pfijaté prikazy vykona-
va, ale nijak nepotvrzuje.

cc  kod nastaveni rychlosti:
kéd rychlost kod rychlost
01 300 Bd 06 9600 Bd
02 600 Bd 07 19200 Bd
03 1200 Bd 08 38400 Bd
04 2400 Bd 09 57600 Bd
05 4800 Bd

££ je 8 konfiguracnich bitd:

bit 7 — nepouzit,
bit 6 — kontrolni soucet (0..vypnut, 1..zapnut).
Pokud je nastavenim 1 zapnut, bude v pficho-
zich zprdvach i odpovédich zarazovan kon-
trolni soucet pred ukonCovacim znakem
<CR>.
bit 5 — parita (0..vypnuta, 1..zapnuta)
bit 4 — typ parity (0..lichd/odd, 1..sudé/even).
Je-li bit 5 nulovy (parita vypnuta), je tento bit
bezvyznamny.
bity 3+0 — nepouzity.
Odpoveéd:

nn<CR> - O0.K.

?aa<CR> - chyba, pfikaz nebyl proveden.

Pfi spravném pifijeti je pfikaz ihned proveden a te-

prve potom je vrdcena odpovéd. Pfi zméné parity

¢i kontrolniho souc¢tu bude odpovéd vysldna s no-

XDM-11/12 — panelovy sloupcovy indikdtor
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Obr. 11: Nouzové pripojeni XDM-12A/B
RS-422 k RS-232 COM portu PC

vé nastavenymi parametry. Komunikacéni rychlost
bude zménéna pouze pokud je pfikaz vykonan z
konfiguraéni EEPROM po startu.

Nastaveni softwarového WatchDog
Softwarovy WD umozriuje hlidat ztrdtu komunika-
ce s modulem. Pokud po dobu, nastavenou jako
parametr WD, neprijde do modulu platna komuni-
kacni zprdva, ve slouci se rozsviti diody "pres jed-
nu".
%aaWnnnn<CR>
aa adresa modulu
nnnn perioda WD v msec jako hex &islo. Napr.
07D0 nastavi WD na 2s, 0000 zakdaze funkci
WD.

Odpovéd:
taa<CR> -0O.K.
?aa<CR> - chyba, pfikaz nebyl proveden.

Verze fimware
SaaF<CR>
aa adresa modulu
Odpovéd:
laarrrrmmdd<CR>
Jméno modulu
$aaM<CR>
aa adresa modulu
Odpovéd:
!aaXDM-12A<CR>
Dotaz na nastaveni
$aa2<CR>
aa adresa modulu
Odpoveéd:
laabtBE££<CR>
ttccff stejnojmenné parametry zapsané pri-
kazem nastaveni komunikace %aa. . .
?aa<CR> - chyba
Cteni konfigurace
$aaE<CR>
aa adresa modulu
Odpovéd:

T:xx..xx<CR>

napf. 10119991207<CR>

xx..xx Obsah paméti EEPROM, ulozeny v
rezimu konfigurace. Pocet znakd mdze byt az
240, obsah EEPROM zahrnuje i znaky <CR> a
ukoncéovaci !, pokud byl konfiguraéni rezim
korektné ukoncen.

Pauza
Pfikaz umoziiuje "pozastavit" ¢innost modulu na
definovanou dobu. V této pauze modul neprovad(
interpretaci pfijatych pfikaz( (tento pfikaz se
pouzivd pouze v konfiguraci a umozriuje zpomale-
né vykonani konfigurace, napr. zobrazeni textu na
displeji na néjakou dobu po zapnuti ap.).
$aaWtt<CR>

aa adresa modulu

tt dobav 0,01 sec

Odpovéd:
taa<CR> -O0.K.
?aa<CR> - chyba

Restart inicializace z EEPROM
Prikaz provede novou inicializaci z EEPROM.
$aaX<CR>
aa adresa modulu
Odpoveéd:
nenfi
Zobrazeni sloupce
Prikaz zobrazi souvisly svitici sloupec.
~aaSsnn<CR>
s Cislo sloupce 0 nebo 1 (0..levy sloupec)
nn vySka sviticiho sloupce (0 az 23)

Odpoveéd:
taa<CR> -0.K.
?aa<CR> - chyba

Zobrazeni sloupce binarni mapou
Prikaz umoznuje ovlddat nezdvisle kazdou svitivou
diodu.
~aaVsbbbbbb<CR>
s Cislo sloupce 0 nebo 1 (0..levy sloupec)
bbbbbb Sest hexadecimalnich C&islic definuji-
cich svitici mapu. Pravy bit pole odpovidd
spodni LED.
Odpoveéd:
taa<CR> - 0O.K.
?aa<CR> - chyba
Priklady:
A02V07FFFFF<CR>
~02VO00OFFE<CR>
do 50%
A02V0000800<CR>
50%
Pieéteni stavu vstupli
~aaI<CR>

—rozsviti vSechny LED
—rozsviti sloupec LED od 0

— rozsviti samotnou LED
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aa adresa modulu
Odpovéd:
?aa<CR> - chyba
laabnnmm<CR> - O.K., kde:
b  bit2=0... probéhl RESET, bity 0 a 1 udavaji
aktudlni stav vstupd S1 a S2
nn,mm indikuji poc¢et hran modulo 256 deteko-
vanych na vstupech, nn odpovida vstupu S2 a
mm vstupu S1. To umozfiuje detekovat kratké
stlageni tlacitka mimo komunikacni relaci.

Priklad konfigurace

XDM-12A se pfipoji k PC-COM portu podle rozhra-
ni dle obr. 9 nebo 11. Na PC se spusti termindlovy
program (napi. TERM95.EXE). Nastavi se rychlost
2400Bd, format 8N1 - 8 bit(, bez parity, 1 stopbit a
vypne se handshake (v TERM95 ve volbé Settings
—Line). Pokud je to mozné, zapne se na terminalu

echo a konverze CR na CRLF (v TERM95 ve volbé

Settings — Terminal Setings...). Zapne se napajeni

modulu XDM-12A a ihned se stlacuje kldvesa ESC

az se na obrazovce objevi dvojtecka. Pak se zada

nasledujici konfigurace:

%00W2000<enter> WatchDog na cca 8 sec

%00020A0600<enter> adresa02, prodleva od-
povédi 10ms, komunikaéni rychlost 9600Bd
bez parity

! ukonceni konfigurace a navrat do provozni-
ho rezimu

Nyni se prepne rychlost termindlu na 9600Bd a mo-

hou se do modulu zaddvat pfikazy:

$02E<enter> VvypiSe ulozenou konfiguraci

A025010<enter> rozsviti sloupec 10 LED

Po cca 8 vtefinach zobrazeny sloupec zhasne — vy-

prsela doba softwarového WD.

XDM-12A/T, XDM-12B/T (TECO) - pFipojeni, oviadani

Indikatory XDM-12A/T a B/T v provedeni s protoko-
lem TECO-ID maji shodny hardware, li§i se pouze
programovym vybavenim, realizujicim komunikac-
ni protokol. Parametry komunikaéni linky jsou
ulozeny ve vnitfni paméti EEPROM (parametry
jsou uchovany i pfi vypadku napajent).

Indikatory se k PLC Tecomat pfipojuji k portu pro
ovladaci panely do kruhu, obdobné jako u ovlada-
cich paneld ID-xx. Panely ID-xx a indikatory XDM je
mozné libovolné kombinovat. Pfipojeni k Tecoma-
tu spole¢né s panelem ID je zf'ejmé z obr. 14. Vzhle-
dem k propojeni zafizeni do kruhu je nutné
pouzivat duplexni rozhrani RS-232 nebo RS-422.

Komunikacni protokol TECO-ID

Komunikace s ovladacimi panely probiha tak, ze
centrdlni jednotka periodicky odesila blok bytd
spolecny pro vSechny pfipojené jednotky. Kazdé
zarfizeni si ze zaCatku bloku odebird pevny pocet
bytl pro sebe, zbylé byty posild déle a na konec
zpravy pripoji svoji odpovéd. Po prichodu pres
vS§echna pfipojena zafizeni jsou z plvodniho blo-
ku odebrany vSechny byty vyslané centralou a
jsou nahrazeny odpoveédmi jednotlivych zafizeni.
Poradi zapojeni pfistrojl na lince tedy musi souhla-
sit s pofadim jim odpovidajicich byt ve zpréve.
Ovladani

Indikator XDM-12A ze zpravy odebira 3 byty. Dvoji-
ty indikator XDM-12B odebird 6 byt — 3 byty pro
kazdy sloupec (viz obr. 12). Jednotlivé bity oviadaji
jednotlivé indikaénim LED - pri nastaveni bitu na 1

‘ byte 1‘ byte 2‘ byte 3‘ byte 1‘ byte 2‘ byte 3‘ /
+«——levy sloupec—»+——pravy sloupec—

Obr. 12: Pofadi byt ve zpravé ovlddani

pfisludna LED sviti, pfi 0 nesviti. Vyznam jednotli-
vych bitll je nasledujici:

byte 1 byte 2 byte 3
bit LED bit LED bit LED
0 -5% 0 35% 0 75%
1 0% 1 40% 1 80%
2 5% 2 45% 2 85%
3 10% 3 50% 3 90%
4 15% 4 55% 4 95%
'S 20% 5 60% 5 100%
6 25% 6 65% 6 105%
7 30% 7 70% 7 =
Odpovéd’

Jednoduchy i dvojity indikator vraci vzdy 3 byty od-

povédi. Prvni byte obsahuje ndvratovy kdd a stavy

vstup( S1, S2:

7 6 5 4 3 2 1 0
navratovy kod | o] o[s2]s1]

bit: |

1 - aktivni vstupni signal S2
1 - aktivni vstupni signdl S1
Dolni dva bity nesou stav vstupnich signald S1 a
S2. Navratovy kéd mlze nabyvat téchto hodnot:
0 .. OK, prvni ¢teni po resetu, Citace

vynulovany
8..0K
1..chyba
/| byte 1]byte 2| byte 3] /
¢itag S2
¢ita€ S1

navratovy koéd
Obr. 13: Struktura odpovédi
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XDM-12A/B RS-232
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RS-422 ID-0x RS-422

b) s rozhranim RS422

Obr. 14: Zapojeni XDM-12A/B spolecné s panelem ID-xx k Tecomatu

Byty 2 a 3 obsahuiji stavy ¢itac(i vstupnich signald
S1a S2. CitaCe pocitaji modulo 256 vS§echny hrany
vstupniho signalu — stav ¢itaCe se zméni pfi stlace-
ni'i pfi uvolnénitlacitka. Po zapnuti napajeni maji &i-
tace nulovy stav a ndvratovy kdd je oxh. Pfi kazdé
dalsi uspésné komunikaéni relaci je ndvratovy kdd
8xh.

Konfigurace

V provedeni TECO je format komunikace pevny
8E1 (8 bitl, suda parita, 1 stop bit). V konfiguraci
se nastavuje pouze komunikacni rychlost. Od vy-
robce maji indikatory nastaveny rychlost 38400
Bd. Konfiguraci je mozné provadét z PC béznym
terminalovym programem (napf. TERM95.EXE). In-
dikatory s rozhranim RS-232 se pfipoji pfimo ke
COM portu dle obr. 9a), indikdtor s rozhranim
RS-422 se musi k PC pfipojit pres prevodnik sério-
vého rozhrani, napf. Elsaco SLC-21 - viz obr. 9b)
nebo c), pripadné dle obr. 10.

Po zapnuti napdjeni (nebo resetu) modul na 1,5
sec prechdzi do stavu ocekavani prikazu prepnuti
do konfiguraéniho rezimu. Komunikaéni rychlost
je nastavena na 2400 Bd, 8 bitl bez parity. Pro
vstup do konfiguraéniho rezimu je tfeba v této do-
bé poslat tfi po sobé jdouci znaky <ESC>. Postup
pro vstup do konfigurac¢niho rezimu je tedy nasle-
dujict:

« indikator pfipojit k PC dle obr. 9, resp. 11,

* na PC spustit termindlovy program, nastavit
2400Bd, 8 bit bez parity, 1 stop bit,

 zapnout napajeni indikatoru,

* na klavesnici PC opakované mackate klave-
su ESC, dokud se na obrazovce neobjevi
»:" (jakmile modul prejde do konfiguraéniho
rezimu, ohlasi to zaslanim znaku ,: “). Od
této chvile bude modul véechny zaslané
znaky ukladat do vnitfni paméti EEPROM,

* Na kldvesnici zadat:

%0000000x00<CR>!

kde x je dle tabulky:
X rychlost X rychlost
3 1200 Bd 7 19200 Bd
4 2400 Bd 8 38400 Bd
5 4800 Bd 9 57600 Bd
6 9600 Bd

* Po zadani znaku ! konfiguraéniho pfikazu
modul pfechdzi do normalniho provozniho
rezimu.

Modul si uklada konfiguraci do paméti EEPROM,
kterd je nezdvisla na napdjecim napéti. Pokud bu-
de v prlibéhu zadani konfigura¢nich pfikaz( odpo-
jeno napajeni modulu, bude plvodni konfigurace
porusena a modul je nutno nakonfigurovat znovu.

T
LERR

Vyrabi: ELSACO, Jaselska 177, 28000 Kolin, CZ

tel. +420 321 727753, fax +420 321 727759
e-mail: elsaco@elsaco.cz, www.elsaco.cz

02. 08. 2004
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