Nesmc.11

CANopen/sériovy modul
Fizeni krokovych motori
8 log. vstupu / 8 vystupi SSR

CSMC-11 s komunikaci CANopen

Vystup pro pripojeni krokového motoru
Vstup referenéniho a koncovych spinaéi

8 vstupli 12 / 24 V s galvanickym oddélenim
Digitalni filtrace vstup(

8 tranzistorovych vystuptli 50 V / 250 mA s GO
® Odnimatelné svorkovnice

m LED indikace vstupnich a vystupnich stavi

® Snadné upevnéni na listu DIN

ZAKLADNI CHARAKTERISTIKA

CSMC-11 je periferni modul na sbérnici CANopen. Obsahuje
obvody pro fizeni krokového motoru, 8 logickych vstupl
a 8 tranzistorovych vystup(. Vyhledové se pfipravuje i jednotka
se sériovym pfipojenim SSMC-11 s podporou komunika¢nich
protokoll Profibus/EpsNet, Modbus, Profibus DP.

Obvody umoznuji dvoufazoveé fizeni krokového motoru s nasta-
vitelnym omezenim maximalniho proudu motorem. Napajeni vy-
konovych obvod( motoru je vyvedeno samostatné pres pojist-
ku. Jsou vyvedeny samostatné vstupy pro koncové spinace
a spina¢ referenéniho bodu. Na tyto vstupy je mozné pfipojit
bezpotencidlové kontakty, TTL urovné nebo napéti az 24 V.

Logickeé vstupy jsou galvanicky oddélené, bipoldrni s napétim
12 V nebo 24 V s jednim spole¢nym vodi¢em. UmoZriuji zvolit
zapojeni se spole¢nym plus nebo minus a podle toho pouzivat
snimace s vystupem pnp nebo npn. Konfigurace jednotky (na-
staveni filtru vstupnich signal() umoznuje pouzivat i stfidavé
vstupni napéti. Spinacim prvkem je polovodi¢ové relé (SSR),
které umozriuje pfimé spindni kontrolek do 48 V nebo externich
reléovych modull XBO-03 nebo triakovych XBO-04. Konstruk-
ce jednotky zajistuje odepnuti vystupl pfi ztraté komunikace
s centralni jednotkou.

Na ¢elnim panelu je prepinac sifové adresy a blokovani vystu-
pU. Sbérnice se k jednotce pfipojuje propojovacimi mistky
InCo (viz 8-14) nebo desetizilovym kabelem, ktery obsahuje
vlastni komunikacni linku i napajeci napéti. Indika¢ni LED zobra-
zuji stav vstupd i nastaveny stav vystup(. Jednotka je konstruk¢-
né usporddana v kompaktni krabi¢ce, kterd se montuje na listu

TECHNICKE UDAJE
Komunikacni protokol
Rychlost komunikace

CAN 2.0A / CANopen
typ. 500 kb/s
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Blokové schéma modulu CSMC-11

DIN. Svorkovnice pro pfipojeni vstupnich a vystupnich signald
jsou odnimatelné.

10 mA 16 mA
0,5 mA 2 mA

digitélni, 1 + 255 ms

Vstupni proud log. 1 typ
log. 0 max

Filtr vstupnich signall

Vstupy EI5861.10 EI5861.20 Irolaéni £ GO vStupe 2500 VAC /1 mi
Typ vstupd dle CSN EN 61131-2 typ 2 typ2 2OACN! POVNOST L VSIUPE min
Vstupni napét log. 0 max 2,4V= 5v= Maximaini spinané napéti 50V=
log. 1 min 5,6 V= 15V=  Max. spinany proud 250 mA
log. 1 typ 12V= 24 V= Izola¢ni pevnost galv. oddéleni 1500 VAC /1 min
:og. 1 mai ] ;g xf 28 xf Napadjeci napéti / piikon 10 + 30 V/ max. 4 W
09 ax (1s) - - (nezahrnuje pfikon pfipojeného motoru)
Rozméry modulu § X v X h 106 x 90 X 73 mm
) i Rozsah pracovnich teplot -10°C + 50°C
UDAJE PRO OBJEDNAVKU
Typ Obj. ¢islo Modifikace
CSMC-11 EI5861.10 vstupy 12 V =/~, komunikace CANopen
CSMC-11 EI5861.20 vstupy 24 V =/~, komunikace CANopen
Doplriky: InCo-xx, ICM-11 — propojovaci mUstky (viz 8-14)
Stitky pro oznaceni jednotky (viz 8-14)
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