
n CSMC-11 s komunikací CANopen
n Výstup pro připojení krokového motoru
n Vstup referenčního a koncových spínačů
n 8 vstupů 12 / 24 V s galvanickým oddělením
n Digitální filtrace vstupů
n 8 tranzistorových výstupů 50 V / 250 mA s GO
n Odnímatelné svorkovnice
n LED indikace vstupních a výstupních stavů
n Snadné upevnění na lištu DIN

ZÁ KLAD NÍ CHA RAK TE RIS TI KA
CSMC-11 je pe ri fer ní mo dul na sběr ni ci CA No pen. Obsahuje
obvody pro řízení krokového motoru, 8 logických vstu pů
a 8 tranzistorových vý stu pů. Vý hle do vě se při pra vu je i jed not ka
se sé ri o vým při po je ním SSMC-11 s pod po rou ko mu ni kač ních
pro to kolů Pro fi bus/EpsNet, Mod bus, Pro fi bus DP.

Obvody umožňují dvoufázové řízení krokového motoru s nasta -
vitelným omezením maximálního proudu motorem. Napájení vý -
konových obvodů motoru je vyvedeno samostatně přes pojist -
ku. Jsou vyvedeny samostatné vstupy pro koncové spínače
a spínač referenčního bodu. Na tyto vstupy je možné připojit
bezpotenciálové kontakty, TTL úrovně nebo napětí až 24 V.

Logické vstu py jsou gal va nic ky od dě le né, bi po lár ní s na pě tím
12 V nebo 24 V s jed ním spo leč ným vo di čem. Umož ňu jí zvo lit
za po je ní se spo leč ným plus nebo mínus a pod le toho  po užívat
sní ma če s vý stu pem pnp nebo npn. Kon fi gu ra ce jed not ky (na -
sta ve ní fil tru vstup ních sig ná lů) umož ňu je po uží vat i stří da vé
vstup ní na pě tí. Spí na cím prv kem je polovodičové relé (SSR),
kte ré umož ňu je pří mé spí ná ní kontrolek do 48 V nebo externích
reléových modulů XBO-03 nebo tri a ko vých XBO-04. Kon struk -
ce jed not ky za jiš ťu je ode pnu tí výstupů při ztrá tě ko mu ni ka ce
s cen t rál ní jed not kou.

Na čel ním pa ne lu je pře pí nač sí ťo vé ad re sy a blo ko vá ní výstu -
pů. Sběr ni ce se k jed not ce při po ju je propoj ova cími můstky
InCo (viz 8-14) nebo de se ti ži lo vým ka be lem, kte rý ob sa hu je
vlast ní ko mu ni kač ní lin ku i na pá je cí na pě tí. In di kač ní LED zob ra -
zu jí stav vstu pů i na sta ve ný stav vý stu pů. Jed not ka je kon strukč -
ně uspo řá dá na v kom pakt ní kra bič ce, kte rá se mon tu je na liš tu DIN. Svor kov ni ce pro při po je ní vstup ních a výstupních sig ná lů

jsou od ní ma tel né.

TECH NIC KÉ ÚDA JE
Komunikační protokol CAN 2.0A / CANopen
Rychlost komunikace typ. 500 kb/s

Vstupy EI5861.10 EI5861.20
Typ vstupů dle ČSN EN 61131-2 typ 2 typ 2
Vstupní napětí log. 0 max 2,4 V= 5 V=

log. 1 min 5,6 V= 15 V=
log. 1 typ 12 V= 24 V=
log. 1 max 15 V= 30 V=
log. 1 max (1 s) 26 V= 40 V=

Vstupní proud log. 1 typ 10 mA 16 mA
log. 0 max 0,5 mA 2 mA

Filtr vstupních signálů digitální, 1 ÷ 255 ms
Izolační pevnost GO vstupů 2500 V AC / 1 min

Maximální spínané napětí 50 V=
Max. spínaný proud 250 mA
Izolační pevnost galv. oddělení 1500 V AC / 1 min

Napájecí napětí / příkon 10 ÷ 30 V / max. 4 W
(nezahrnuje příkon připojeného motoru)

Rozměry modulu š × v × h 106 × 90 × 73 mm
Rozsah pracovních teplot –10 °C ÷ 50 °C
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Blo ko vé sché ma mo du lu CSMC-11

ÚDA JE PRO OB JED NÁV KU

Typ Obj. čís lo Modifikace

CSMC-11 EI5861.10 vstupy 12 V =/~, komunikace CANopen

CSMC-11 EI5861.20 vstupy 24 V =/~, komunikace CANopen

Doplňky: InCo-xx, ICM-11 – propojovací můstky (viz 8-14)
Štítky pro označení jednotky (viz 8-14)


