' UniCom

komunikacni procesor
pro prevod sériové linky
na RS-485 nebo CAN

B Komunikacni piggyback s rozhranim RS-485 /| CAN
B Moznost pouziti se vSiemi sériovymi prevodniky
SLC jako inteligentni komunikacni
koncentrator RS-232 <> RS-485 | CAN

. CAN, rychlost az 1 Mbit/s, galvanické oddéleni
® RS-485, rychlost az 500 kBd, galvanické oddéleni
®m Moznost implementace riznych protokolti

ZAKLADNI CHARAKTERISTIKA

Modul UniCom je univerzalni mikropocita¢ vybaveny asyn-
chronnim sériovym kandlem TTL a jednim galvanicky oddéle-
nym kandlem CAN nebo RS-485. Provedeni standardniho ko-
munikaéniho piggyback modulu umozriuje pouZiti v sériovych
prevodnicich SLC, automatech Tecomat nebo jinych zdkaznic-
kych hostitelskych deskéch.

Modul obsahuje vykonny 16bitovy jednoCipovy procesor Fujit-
su MB90F598, ktery ma integrovany dvé sériové linky a kanal
CAN. Dodava se v provedeni s galvanicky oddélenou sériovou
linkou RS-485 nebo kandlem CAN. Napdjeni galvanicky oddéle-
né strany zajistuje DC/DC ménic.

Modul UniCom mze slouzit jako prevodnik sériova linka — uzel
CANopen nebo prevodnik sériova linka — sériova linka s trans-
formaci protokolu, lokdlnim sbérem dat apod.

Pouzitim modulu UniCom s linkou CAN v pfevodniku SLC je
mozné vytvorit komunikacni procesor, ktery ke standardnimu
PC nebo jinému fidicimu zafizeni vybavenému sériovou linkou
RS-232 umozriuje pripojovat periferni /0 moduly FCPU, CBI,
CBO, CBIO, CAIO ap.
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Modul UniCom je doddvan i samostatné pro zastavbu do uziva-
telskych hostitelskych desek. Kromé sériovych linek a kanalu
CAN ma vyvedeno jesté nékolik programovatelnych logickych
TTL1/O, takze miZe byt pouziti pro prevod na paralelni rozhrani
(napf¥. sériova linka / CAN na Centronics) nebo pro fizeni jedno-
duchych zarizeni (displej, vnéjsi 1/0O ap). Velkd programova pa-
mét (128 KB) mikropocitace umoznuje realizovat i vicefunkéni
moduly — napf. unifikovany styk s vnéjsimi jednotkami rdiznych
vyrobcl apod. V pfipadé potreby je mozny vyvoj nestandard-
niho programového vybaveni modulu (firmware) na zakdzku.
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svorkové moduly pro vstupni signély svorkové moduly pro vstupni signaly
logické vstupy logické vstupy
] 1 1 1 1 1 1 ]

CAN (RS485)

1/0 moduly E % E %

releové svorkové moduly 1 1 reteovs svorkové moduly
pro vystupni signaly Ppro vystupni signaly

| logické vystupy 1! ! reléové logické vstupy

Sbér dat z modulti FCPU-02A

Typ Obj. ¢islo | Modifikace
UniComn-485 EI5057.00 p!ggyback TTL/RS-485 s menlvce-rvn
EI5057.10 |piggyback TTL/RS-485 bez menice
. EI5057.20 |piggyback TTL/CAN s méni¢em
UniCom-CAN
n-om EI5057.30 | piggyback TTL/CAN bez ménice
UniCom EI5057.9xx | piggyback, zakaznické provedeni
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komunikacni procesor UniCom
pro prevod sériové linky na RS-485 nebo CAN

Piggyback UniCom - zakladni parametry

Procesor Fujitsu MB9OF598 16 MHz  Napdjeci napéti
Pamét RAM / Flash EPROM 4KB/128 KB  — provedeni s meniCem - 5 x ; 350 mﬁ
Y . T “ . - i énice strana 5V /150 m
Max. pfenosova rychlost sériovych linek  az 250 / 500 kbit/s provedeni bez menice s
M pv , y hlost kandl yCAN / 5 1 Mb'tj strana CAN/485 5V /100 mA
ax. prenosova rychlost kandlu az it/s . -
Sitad P . . Y ke 8 Izolani pevnost galv. oddéleni 1000 V DC
¢itace, Casovace celkem , o o
, o, Rozsah pracovnich teplot -10°C = +50°C
paralelni I/O signaly celkem 14 TTL 1/O
synchronni sériova linka RxC / TxC / CKS
Blokové schéma a zapojeni konektort
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Po3 [11] Ez Po3 [11] gg
P02 (10 P02 (10
DCD ? DTRO —DP' — DCD ? DTRO
cTs 8 jo—BIS0 > ‘T20m cts [8 A0
mTs [7—CTS CPU mrs 71 CTS CPU
DTR |6 —RCDg MB90F598 N oTR | 6 —2CD MB90F598
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™D |5 | TiDO DOLS oo >t
RxD | 4 fe——— RxD | 4
CEX |3 J«—CEX CEx [3 +—CEXQ =Dt
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[112]3]4][5[6]7]8] xc2 (112]3]4[5[6[7[8] xca 360R
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1] GND DC [4] sc bC [4]sa
XC1X XG1Y XC1X XC1y
Blokové schéma piggy UniCom s kandlem CAN Blokové schéma piggy UniCom s kandlem RS-485
Pouziti modulu UniCom v sériovych prevodnicich SLC
XCH1 XC3 XCi XC3 3/oi XD RIS 1 1[0 XD +RXIXDLS 14
5OuHRX - — - +RIDEE 5 5l XD — A RXIXDLS 5 6 O-RXD_|ASYNC, —RMD5 4 4 5 RXD_ASYNC, —RTXD 5 13
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ol =xid “RID.5 5> 5 LTS L] 4 0.GND RS485 3 58N RS485 11
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