UniCom - procesor pro prevod

serial TTL na RS-485 nebo CAN

UniCom je komunikaéni piggy-
back s rozhranim RS-485 nebo
CAN, ktery je mozno pouZit se vie-
mi typy sériovych prevodnikl
SLC-21..43  (vCetné  starSich
SLC-60..74) jako inteligentni ko-
munikaéni koncentrator serial TTL
<> RS-485/CAN. Obsahuje galva-
nické oddéleni a maximalni komu-
nika¢ni rychlost u sbérnice CAN je
1 Mbit/s, u sbérnice RS-485 je
500 kBd. Modul umozriuje imple-
mentovat réizné protokoly.

Typ Obj. cislo Modifikace

UniCom-485 EI5057.00 p!ggyback TTL/RS-485 s menlvce.rr DC/DC
EI5057.10  piggyback TTL/RS-485 bez ménice

UniCom-GAN EI5057.20 p!ggyback TTL/CAN s menlvc:gT DC/DC
EI5057.30  piggyback TTL/CAN bez ménice

Zakladni charakteristika

Modul UniCom je univerzalni mikropocita¢ vyba- nebo prevodnik sériova linka — sériova linka s
veny asynchronnim sériovym kandlem TTL a jed- transformaci protokolu, lokdlnim sbérem dat
nim galvanicky oddélenym kandlem CAN nebo apod.

RS-485. Provedeni standardniho ko-
munikaéniho  piggyback  modulu
umoZznuje pouZiti v centralnich jednot-
kdch PROMOS rfady SBPS, v sério-
vych prevodnicich SLC, automatech
Tecomat nebo jinych zdkaznickych
hostitelskych deskach.

Modul obsahuje vykonny 16-bitovy
jednocipovy procesor Fujitsu
MB90F598, ktery ma integrovany dve
sériové linky a kanal CAN. Dodava se
v provedeni s galvanicky oddélenou
sériovou linkou RS-485 nebo kandlem
CAN. Napédjeni galvanicky oddélené
strany zajistuje DC/DC meéni¢. Pro
pouziti v sériovych prevodnicich SLC
je modul v modifikaci bez ménice a od-
délené napdjeni zajistuje napdjeci
zdroj zékladni desky SLC.

Modul UniCom mdize slouzit jako pre-
vodnik sériova linka — uzel CANopen
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Sbér dat z modulii FCPU-02A

Pouzitim modulu UniCom s linkou CAN v
prevodniku SLC je mozné vytvorit komuni-
kacni procesor, ktery ke standardnimu PC
nebo jinému fidicimu zafizeni vybavenému
sériovou linkou RS-232 umoziuje pfipojo-
vat periferni I/O moduly FCPU, CBI, CBO,
CAIO ap.

Modul UniCom je doddvan i samostatné
pro zastavbu do uzivatelskych hostitel-
skych desek. Kromé sériovych linek a kana-
lu CAN ma vyvedeno jesté nékolik progra-
movatelnych logickych TTL I/O, takze mize
byt pouZit i pro prevod na paralelni rozhrani
(napf. sériova linka / CAN na Centronics) ne-
bo pro fizeni jednoduchych zafizeni (dis-
plej, vnéjsi I/O ap). Velka programova pa-
mét (128 KB) mikropocitace umozriuje
realizovat i vicefunk&ni moduly — napf¥. unifi-
kovany styk s vnéjsimi jednotkami rliznych
vyrobcl apod. V pfipadé potfeby je mozny
vyvoj nestandardniho programového vyba-
veni modulu (firmware) na zakazku.

CAN (RS-485)

Programova obsluha

Interface Epsnet-CAN

Strana Epsnet

Strana Epsnet ma komunikaéni rychlost 38400
Bd, paritu E, data 8 bit, 1 stopbit, adresa na
Epsnetu 1 a umi zpravy connect, readn, wri-
ten a wandrn. Komunikaéni data jsou ze strany
Epsnetu vidét jako 400 byte registrd na indexech
0az399v bloku 2.V bloku 0 je textovy Fetézec ob-
sahujici informaci o typu modulu UniCom. Blok 1
obsahuje informaci o konfiguraci modulu, od in-
dexu 0.

Strana CANopen

Strana CANopen komunikuje rychlosti 500 kBd,
ostatni komunikaéni parametry podle doporuce-
ni DS301. Komunikaéni data jsou vidét ze strany
CANopen opét jako 400 byte dat usporddanych
jako 100 ¢tyibytovych datovych objektl s indexy

0xA100 aZ 0xA163 (subindex u téchto datovych

objektl je vzdy 0).

Precteni objektu napf. 0xA104 se ze strany

Epsnetu provede prectenim 4 byte registrd od off-

setu 0x10. Datové objekty jsou univerzalni pro

potreby uzivatele, kromé téchto vyhrazenych:

0xA15a data SDO prenosu.

0xA15B index objektu zapisovaného/cteného
SDO prenosem.

0xA15C subindex objektu zapisovaného/¢tené-
ho SDO prenosem.

0xA15D COB ID jednotky zapisované do/¢tené
z SDO prenosem. Jednotka s adresou 1 ma
toto ID 0x601, jednotka s adresou 2 ma COB
ID pro SDO 0x602 atd.
COB ID pro SDO prenos do modulu UniCom
je 0 pro ¢teni nebo zdpis dat a 1 pro ¢teni ne-
bo zdpis dat a restart komunikaci s nové na-
stavenymi komunikac¢nimi daty.
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0xA15E kod prenosu SDO. 0x40 odpovida Cte-
ni dat z 10 jednotky, 0x22 odpovida zapisu
dat do 10 jednotky. V tomto objektu je po inici-
alizaci SDO prenosu indikovan pribéh SDO
pfenosu, 0xA15E = 0 po inicializaci SDO pre-
nosu, 0xA15E = 0x2200 znamena uspésné
ukonéeni ¢teni, 0x6000 znamena Uspésné
ukonceni zapisu, 0x8000 ukonceni prfenosu
s chybou.

0xAl15F CANopen status:
0 initialized normalni pracovni stav
1 errguardmap fatdlni chyba nadteni in-
formace o pripojenych slave jednot-
kach
3 busoff CAN sbérnice je ve stavu busoff
4 busoverload fatdIni chyba je definovén
piilis velky tok dat.
6 errPDOmapping fatdlni chyba nacteni
informace o PDO
10 commerror provozni chyba komunika-
ce. Chyba na sbérnici nebo nedosta-
tek procesorového Casu pro modul
CANopen.
0x8000 + node ID provozni chyba guard
master jednotky — chybi jednotka s
¢islem node ID
0xA160 flag indikujici stav po resetu modulu a
nutnost nakonfigurovat komunikacéni parame-
try CANopen modulu. Objekt je nastaven do
1 po resetu modulu.
0xAl161 obsahuje informaci o pfipojenych jed-
adrese 1, dal$i jednotce na adrese 2 atd. Hod-
nota 0 indikuje, Ze jednotka s touto adresou
nema byt pripojena nebo ma byt pripojena, je
pfipojena a je funkéni. 1 indikuje, Ze jednotka
s touto adresou ma byt pfipojena, ale neni ne-
bo neni funkéni. K modulu mdze byt pfipoje-
no maximalné 8 jednotek CANopen.

Preddefinovana konfigurace UniComu
Tato preddefinovana konfigurace je pouze ilustra-
tivni a mdze byt uzivatelem zménéna.

Pouzivané jednotky

Je preddefinovano 8 jednotek na adresdch 1 az
8. V8echny jednotky jsou pfedem nastaveny jako
nepouzité.

Priklad: Pro nastaveni jednotky 3 do provozniho
stavu se ulozi do objektu na indexu 1F81, subin-
dex 3 hodnota 0x400201. Ta znamend, ze pfi-
tomnost jednotky bude testovana kazdych 0x40
ms (nejvyssi byte), maximalni perioda odezvy bu-
de 0x02 ndsobek testovaci periody (prostfedni

notku jako pouzivanou.

Pozn.: Maximalni perioda odezvy v tomto pfipadé
znamena, Ze pokud se jednotka neozve jednou
na test pritomnosti, neznamena to jesté chybu.

Komunikaéni parametry PDO

Kazda jednotka ma preddefinovany ctyri PDO —
PDOtx1, PDOtx2, PDOrx1, PDOrx2. VSechna
PDO jsou pfedem nastavena jako nepouZita.
UniCom ma celkem preddefinovano 32 PDO -
PDOrx na indexech 0x1404 az 0x1413 a PDOtx
na indexech 0x1804 az 0x1813. Odpovidajici
map objekty jsou na indexech 0x1604 az
0x1613 resp. 0x1A04 az 0x1A13. Mapovat pro
prenos PDO je mozné pouze datové objekty na
indexech 0xA100 aZ 0xA163.

Pfiklad: Nastaveni PDOrx1 jednotky 3 — index
1406, subindex 1, hodnota 0x183 je defaultni
COB ID pro toto PDO. Timto nastavenim se ur¢i,
Ze bude pouzivéno toto PDO. Pfedem nastavena
perioda obnovovani je 24 ms.

Pokud se posledni hodnota ulozi pomoci SDO
pfenosu do UniComu s COB ID 1, komunikace
bude restartovéna s naposledy nastavenymi pa-
rametry — zapne se jednotka na adrese 3 a budou
prenasena data namapovana na PDOrx1 této jed-
notky s periodou 24 ms.

Predem nastavené mapovani PDO
Pro jednotku na adrese 1 jsou PDO mapovana
takto:
PDOrx1l prvni Ctyfi byte objekt a100
druhé Ctyfi byte objekt A101
PDOrx2 prvni Ctyri byte objekt A110
druhé Ctyri byte objekt A111
ppotxl prvni Ctyfi byte objekt 120
druhé cCtyri byte objekt A121
pPDOtx2 prvni Ctyfi byte objekt 130
druhé Ctyri byte objekt 131
Pro jednotku na adrese 2 jsou PDO mapovana
takto:
PDOrx1l prvni Ctyfi byte objekt 2102
druhé cCtyri byte objekt o103
PDOrx2 prvni Ctyfi byte objekt 2112
druhé Ctyfi byte objekt A113
PDOtx1 prvni Ctyfi byte objekt 122
druhé &tyri byte objekt 123
PDOtx2 prvni Ctyfi byte objekt A132
druhé Ctyri byte objekt 133
a tak dale postupné az do jednotky €. 8.
Priklad: Je tfeba pfipojit na modul UniCom jednot-
ku CBO s adresou 1 a jednotku CBI s adresou 2.
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Po zapnuti se nejdfive provede inicializaci modu-
lu:
Writen: blok 2, offset 0x168, délka 0x14

Timto nastavime TxPDO pro jednotku na adrese
1.
Writen: blok 2, offset 0x168, délka 0x14

data: 0x01, 0x02, 0x40, 0x00, data: 0x82, 0x01, 0x00, 0x00,
0x81, Ox1F, 0x00, 0x00, 0xO01, 0x05, 0x14, 0x00, 0x00, 0x01,
0x00, 0x00, 0x00, 0x00, 0x00, 0x00, 0x00, 0x00, 0x01, 0x00,
0x00, 0x00, 0x22, 0x00, 0xO00, 0x00, 0x00, 0x22, 0x00, 0xO00,
0x00. 0x00.

Timto se nastavi NMT guard pro jednotku na ad-
rese 1.
Writen: blok 2, offset 0x168, délka 0x14

Timto nastavime RxPDO pro jednotku na adrese
2, a restartujeme komunikaci.
V provozu se potom zapisuje do vystup( a ¢te ze

Wandrn: readblok 2, offset 0x08, délka 2; write-
blok 2, offset 0x80, délka 2, data napr. 0x55

data: 0x01, 0x02, 0x40, 0x00, vstupd takto:
0x81, Ox1lF, 0x00, 0x00, 0x02,

0x00, 0x00, 0x00, 0x00, 0x00,

0x00, 0x00, O0x22, 0x00, 0x00, OxAA.
0x00.

Timto nastavime NMT guard pro jednotku na ad-
rese 2.
Writen: blok 2, offset 0x168, délka 0x14
data: 0x01, 0x02, 0x00, 0x00,
0x04, 0x18, 0x00, 0x00, 0x01,
0x00, 0x00, 0x00, 0x00, 0x00,
0x00, 0x00, 0x22, 0x00, 0x00,
0x00.

Popis protokolti Epsnet a CANopen a slovniku ob-
jektd Object Dictionary je uveden v samostatném
manudlu ,,Komunika&ni protokoly jednotek PL2".
Podrobny popis protokolu CANopen je na interne-
tové adrese www.can-cia.de.
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Vyrabi: ELSACO, Jaselska 177, 28000 Kolin, CZ

tel. +420 321 727753, fax +420 321 727759
e-mail: elsaco@elsaco.cz, www.elsaco.cz
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