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1 Panelovy

1.1 Uvodem

Pfistroj XDM ma implementovan jednoduchy proto-
kol SAM. Protokol je vskutku jednoduchy, je dost dob-
fe popsan v manudle. Presto vas poprvé XDMko Ci
protokol SAM potrapi.

Musite totiz nejdfive pochopit princip chovani pfi-
stroje po jeho zapnuti.

V dobé tésné po kazdém zapnuti pfistroje (cca 1,5
sec) oc¢ekava pristroj sekvenci tfi po sobé jdoucich
znak( ESC (escape, kdd 27 [dekadicky]). Tyto znaky
ocekavd na svém sériovém kanalu, nastaveném tésné
po kazdém zapnuti na

2400 Bd

bez parity

1 stop bit

a adresa pfistroje je 00 !

Pokud je dostane, prechazi pristroj do tzv. konfigu-
raéniho rezimu.

Pokud je nedostane, pak pfistroj provede prikazy,
které ma po konfiguraénim rezimu (po konfiguraci)
uloZzené v paméti EEPROM. Tim se po kazdém zapnuti
pfistroj nakonfiguruje podle toho, co ma v této paméti
ulozeno, tj. teprve potom plati pro pfistroj napf. jina
komunikacni adresa (nez 00 po zapnuti), jind komuni-
kacni rychlost (nez 2400 Bd po zapnuti), atd. ...

Pfi prvnim seznamovani se s pfistrojem a s protoko-
lem SAM doporucuiji udélat par pokusl na stole. Na-
konec stejné musite néjakou konfiguraci pfistroje zvo-
lit a ulozit do paméti EEPROM, aby se pfistroj pak cho-
val podle toho jak potfebujete (pfinejmensim bude
nutné zvolit jeho komunikaéni adresu, pfipadné
rychlost).

1.1.1 Propojeni PC s XDM

V praxi budete pouzivat obdobné pfistroje na lince
RS-485 jednak proto, Ze dovoluje pfipojeni pfistroje
na vétsi vzdalenost (do 1200m) , jednak také proto, Ze
vam tato linka umozriuje pfipojit na ni vice pfistrojl a ty
pak adresovat.

Proto k PC pfipojite nejprve pfevodnik
RS-232/RS-485, napf. stolni pfevodnik SLC-67, obj.¢.
EI5067.40, ktery je uzit vtomto konkrétnim pfikladé.

Propojeni's PC je standardnim propojovacim kabe-
lem pro RS-232 s konektory CANON DB9.

Propojeni linky RS-485 je v ndsleduijici tabulce:

prevodnik - DB15 svorkovnice XDM-14A

2 -RxD
4 -RxTxD

4 -TxD

1 +RxD
11 +RxTxD

3 +TxD

Toto propojeni doporu€ujeme s ohledem na dalsi
kapitoly provést s mezisvorkovnici - tzv. Cokolddou ap.

cislicovy indikator XDM-14A

Pro Uplnost popiSeme propojeni slovné - na XDM
propojime svorky 2+4 a z nich vedeme vodi¢ na prvni
svorku ¢okolady, do které pfipojime i vodi¢ ze svorky 4
konektoru DB15 prevodniku SLC-67. Dale na XDM
propojime svorky 143 a z nich vedeme vodi¢ na dru-
hou svorku Cokolady, do které pfipojime vodi¢ ze
svorky 11 konektoru DB15 prevodniku SLC-67.

XDM napajime podle stitku a popisu svorek na pfi-
stroji, napf. sv. 9 = GND a sv. 10 = + 12V.

1.1.2 Terminal

Po fyzickém zapojeni pfistroje na napajeni a komu-
nika¢ni linku RS-485 pres prevodnik k PC, musime vy-
brat vhodny PC program pro odesilani a pfijem znak
mezi PC a pfistrojem. Témto programdm se obecné
fika TERMINAL.

Na www.elsaco.cz je ke stazeni program TERMI-
NAL.EXE, ktery je funkéni i ve Windows 2000, Win-
dows XP ... Umozriuje vyuzit kterykoliv COM vaseho
PC, zvolit parametry COMu, .... Odesilané i prijimané
znaky zobrazuje v pfislusnych oknech programu, lze
odesilat predvolené sekvence (ddvky) znakl Ci
odesilat znaky ze souboru. Pfedesildme, Ze je mozno
zvolit kterykoliv program TERMINAL, na ktery jste
zvykly a ktery umite spolehlivé ovladat.

Poznamka: vyrobce nedavno na svych strankach zverejnil
beta verzi programu TESTER pro konfiguraci a testovani
vyrobku s komunikaci. Soucdsti TESTERu je i HELR chystd
se do néj i termindl.

Na obr. 1 vidite nastaveni programu TERMI-
NAL.EXE pro konfiguraci pfistroje XDM-14A. VSimné-
te si vpravo dole ramecCku s oznac¢enim TRANSMIT
MACROS a definice jednotlivych maker. Jako M1 vidi-
te sekvenci tfi znak( ESC (kdd znaku ESC = 027 de-
kadicky). M2 pak s kddem 013 nahrazuje kldvesu EN-
TER - Cili zakoncCeni bézného ASCII prikazu, které se
také oznacuje jako <CR>. M3 je pak preddefinovdno
pro stanici s adresou 07 pro ndpis AHOJ i s ukon&ova-
cim znakem pfikazu <CR>, tj. to #013. VSimnéte si,
Ze jednotlivd makra Ize odeslat jednak kliknutim na tla-
¢itko M1/M2/M3 nebo horkou klavesou F1 pro M1, F2
pro M2 a F3 pro M3 (toho Ize velmi vhodné vyuzivat
napf. pro pfechod do konfiguraéniho modu - stiskem
F1). Pokud chcete makro opakovat, sta¢i nadefinovat
Cas opakovani v okénku vedle tlacitka a zaskrtnout na
konci radku tuto volbu pro opakovani.

1.1.3 Prechod do konfiguraéniho rezimu

V TERMINAL.EXE zkontrolujte ¢i zeditujte nastaveni
COMu tak, aby bylo nastaveno:

komunikac¢ni rychlost (Baud rate) na 2400 Bd
Data bits na 8

Parity na none

Stop Bits na 1

Handshaking na none
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S e E—— =8lxl| komunikace probihd. Po druhém
_ et ([ 2o e || & Bn - o 1440 o 57600 ra; S = e ,;-Dﬁ | & e znaku dojde k vypisu v okné
Disconect | oyg || © 1200 ¢ 19200 115200 || o~ o © odd © RTS/CTS
sbout_ || & 07 || 200 ¢ oma00 ¢ j2m000 | Coeven || C15 | O HON/KOFF RECEIVE.
=== e | g0 oae00 o o2se000 || <7 C mak € ATS/CTS +XONAHOFF oy , .
@it || & o7 || c s o om0 custom || F 8 || 0 space | © 2 || © RS onTR Za dvojteCku, ktera tam je od
Setting 5 v . 3
| Dowon | [ et D e gt B o Sios Dok D10 S | plrse:f;%dté fe% konfigurace, se vy
Receive = p p ’
CLEAR | _ResetCounter | [13 3| Counter= 55 = I;t?:g StatLog | Stoplog | [T Dec ¥ Hex [ Bin ‘ /XDM—14A*20000710
+/HDH~-14A=20000710 Bl EE B =l takZe pfistroj vraci znak /, za
3 néj oznaceni pfistroje XDM-14A a
& znak *, po kterém ndsleduje da-
oD tum verze firmwaru v pfistroji.
0 L s
A0 2 = -l Klinutim na tlacitka CLEAR u
Transmit i -
"ragLEAH . e — D01 SJATs ‘ Obou C\)},(ei;] (TRe\NSMIT | RECEI
—een ] sone | VE) vycistite obé okna.
' — | Do okna RECEIVE zadejte pii-
m ;I Transmit Macro:
I [#ozrHn27H027 =l ﬂ B kaz
[emz =] wz| oo 2] T 29
o = = / . v .
= Posteosans =] waf fioo 2] (dva otazniky), tj. pfikaz pro vy-
[Eertiad [Fe38 [Tezm | | ~| pis pfikazu, které jsou ulozené v

Obr. 1 Okno programu TERMINAL.EXE pri pocatku konfigurace XDM-14A

Daéle zkontrolujte, zda zvoleny COM PC ma odezvu
v pfevodniku. To staci psat do levého dolniho okna né-
jaké znaky (tfeba parkrat zmacknout klavesu ESC), a
na LEDké&ch prevodniku musite vidét, Ze probliknou.

V programu TERMINAL.EXE je vhodné zaskrtnout
volbu AUTO DIS/CONNECT. Tak po spusténi tohoto
programu je program "pfipojen" ke zvolenému COMu
PC, ktery tim ovlada. Vlevo nahore v okné programu
zeSedne tlacitko CONNECT, ¢imz je dano na védomi,
Ze program s COMem pracuje. Pokud jste neméli vol-
bu AUTO DIS/CONNECT zaskrtnutou, musite kliknout
na tlac¢itko CONNECT by zeSedlo.

Tim by mélo byt vSe pfichystano pro prechod do
konfiguraéniho rezimu.

Vypnéte nyni pouze pfistroj (XDM-14A). Po jeho za-
pnuti stadi stisknout horkou klavesu F1 pro spusténi
makra M1, které poSle tfi znaky ESC na linku.

V levém dolnim okné pro TRANSMIT se 3x ESC zvi-
ditelni jako tfi nalepené obdélnicky nastojato - také
paznaky :-).

V okné RECEIVE (nad oknem TRANSMIT) se objevi
dvojtecka jako potvrzeni pfechodu do konfigura¢niho
rezimu.

Poznémka:

Netrpélivé povahy mohou po prvnim neuspéchu zkusit
stiskat klavesu F1 vickrat po sobé nebo dokonce
opakovani M1 zvolit opakované zaskrtnutim této volby
vpravo na konci fadku pro M1 (Ize volit i ¢as opakovani -
na obrdzku 1 zvoleno 250 ms).,

A jak pozname, Ze zvoleny rezim Zije?

Poslete (viz obrazek 1) z okna TRANSMITE prikaz
pro zjisténi jména jednotky:

?/

To provedete tak, Zze kurzor musite mit umistén v
okné TRANSMIT (pokud tam neni, kliknéte tam mysi).
A pak staci z klavesnice PC zadat uvedené dva znaky,
tj. "?/". S kazdym zadanim znaku vidite na LEDkach, ze

EEPROM.

Vypis vidite v okné TRASMIT -
viz obrdzek 2.

A z téchto prikaz( poznate, zda byl pfistroj konfigu-
rovan a jak, nebo pokud neobsahuje nic (jen !), pak je
platné zakladni nastaveni (jako tu prvni vtefinu po za-
pnuti, tj. 2400 Bd, bez parity, 1 stopbit, adresa 00). Po-
kud néjaké prikazy v tomto vypisu vidite, musite je
podle manualu rozlousknout a tak se dozvédét adresu
pfistroje, komunikacni rychlost atd...

Ale nakonec pro¢ bychom to louskali a podfizovali
se?! Daleko jednodus$si je nachystat si pozadovanou
konfiguraci do souboru prikazl a plvodni konfiguraci
v pfistroji prosté prepsat vlastni !

A nachystat si potfebné prikazy do souboru je spo-
je posilat po jednotlivych znacich z okna RECEIVE
nebo po jednotlivych piikazech z radku vlevo od tlaéit-
ka -> SEND (pozor v pfipadé odesilaciho fadku musi-
te doplfiovat ukonéeni pfikazu <CR> pomoci makra
M2, nejlépe pomoci horké klavesy F2).

1.1.4 Konfigurace XDM-14A

Uvazujme o pfipojeni XDM-14A k CCPU-21, progra-
movani aplikace pak v ProgWinu, kde programova
smycka bude provddéna pravdépodobné 1x za jednu
nebo tfi vtefiny. Proto v konfiguraci XDM vyuzijeme pfi-
kazu W pro nastaveni soft WatchDog Timeru, a to na
10 sec, Z technického manudlu o protokolech vycte-
me, Ze pfikaz ma obecny tvar
%aaWnnnn<CR>

10 sec je 10000 ms a v hexa = 2710

Pokud prikaz pouzijeme jako prvni pfikaz v soubo-
ru, bude adresa stanice jesté 00, proto bude vypadat
takto:
$00W2710

Dalsim pfikazem bude pfikaz pro nastaveni komu-
nikacnich parametrd, obecné:

-6-
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# Terminal v1.9b - 20040204 - by Br@y++ : : : : IS [=E A abychom poznali, ze prStrOj
COM Port Baud rate Data bit Parity Stop Bit Handshaking v v ;. . v
Conneet || = ro || 600 ¢ 14400 ¢ 57800 ”0 & none || g & none proselpredchozunlkonﬁguracnh
Disconect | oyg || © 1200 ¢ 19200 115200 || o~ o © odd  RTS/CTS .y . fox v
about_|| 5 COME || #2400 £ 28800 o 128000 Coeven || 15 | XONAXOFF mi pfikazy, dejme na zaveér prikaz:
=== e | g0 oae00 o o2se000 || <7 C mak " RTS/CTS +XON/XOFF "
Qut | & COM? || © 3600 ¢ 56000 ¢ custom || 8 € space || © 2  RTS onTX 07TdISP
Seting - sustom sClex Ten zobrazi népis dISP na pfi-
setrone | 1 AutoDis/Connect [ Time tom B Flillear asCitble | [ ICTS EIDSR 100 IR ‘ p p
Lew, LECERE L 7 3 stroji po jeho zapnuti a po konfi-
CLEAR | _ResetCounter | |13 3| Counter= 4 ggﬁﬁg StatLog | Stoplog | [T Dec [ Hex [ Bin ‘ guraci, a to do doby nei budou
Z00y0800 S S N =1| data pro zobrazeni prfepsana no-
| D TEndE i vymi, pfipadneé pokud nebudou
oa prepsana do 10 sec, bude napis
= nahrazen c¢tyfmi pomlc¢kami
4 o Z‘ || (Vlastnost zobrazovage po defini-
Trarsmit ci pomoci W - viz manual).
’7 CLEAR | _ SendFile [~ CR=CR+LF =0TR =RTS ‘ Pfllkaz W jsme vybrall pl’OtO,
| _zsed | | abychom se v pfipadé poruchy
27 ;I Transmit Macro: k k Vs t . d M
[#ozrHn27H027 =l ﬂ B omunl ace_s pris rc_>Jem,__ ozve-
[r3 =l we|fm 2z | deli diky vypisu na displeji:
["DATAHDI 4013 | EI [1oo0 4] - - - =
= \ . ,
e e [T [ ~| otom,ze komunikace neprobi-
ha zdarne.
x| PY rpel b;v/t lprlkazv_ pro ukopcem
Connect COM Part (Eaud rate e o Data bit (Eality Stop Bit (I:!andshaking konﬁguracr"ho reZImu, a tO je
_Eomeet || = o £00 14400 ¢ 57600 C : s
Disconnest || £~ oMy || € 1200 € 13200 ¢ 115200 :: : Coud ||©1 c RTSICTS !
gbeu. || £ CO77 || & 2400 z0e00 o fae0m || Coeven |15 | C XONXOFF —— v
= CEe || oason ¢ 3aa00 o zseoo0|| C 7 € mak  RTS/CTS + XON/XOFF vykficnik. Shrnuto - prikazy:
Quit || @ COM? || ¢ 9800 ¢ £6000 ¢ custom || B  space || © 2  ATS on T %00W2710
Fetting [V AutoDis/Cornect [~ Time  customEF FisClear "
( Set Font I Staon Top I CRF IW Iﬂ AsCleble | (JJCTS [0SR 0 IR %00070A20600
[ Flecsive = o ililj "07TdISP
CLEAR Reset Eounlerll@ Counter = 0 Oblsct Hledéni: I—’ \eminl j - EF E3- 1
eI ulozime do souboru, ktery ma
) et b st napr. nazev xdm1i4a.cfg a vypne-
me pouze pfistroj, ktery budeme
konfigurovat (tento soubor je ke
. =l stazeni na www.elsaco.cz, tak
ransmic . e v 7
( CLEAR [~ CR=CR4LF L‘;j‘f‘;u sl 42 cig.tst Dtevit | jakO ostatni zde potrebne progra-
Saubory typu: [Alfies ) | Stoma my Ci soubory).
|
m ﬂ Transmit Macro:
- <l .
:iﬁf?mw j ﬁll If;in T COM PC nastavime v TEMI-
| "D8TAHOHO13 | El rooo ] T EQLBEXE p_Odh? obr. bL . 2400
=l , bez parity, 1 stopbit.
|[Connected G LT “l Po zapnuti pfistroje stiskneme
Obr. 3 VWybér konfiguraéniho souboru na klavesnici PC klavesu F1 (pro
pro odeslani jeho obsahu po lince do pfistroje makro M1), ¢imz vysSleme do pri-
stroje 3x ESC.
%aannttccfi<CR> V hornim okné RECEIVE dvojtecka ohldsi pfechod
kde do konfiguraéniho rezimu.
aa = puvodni adresa 00 Klikneme na tla¢itko SEND FILE, je zobrazeno dia-
nn = nova adressa 07 logoveé okno pro uréeni souboru, jehoz obsah chceme

p

tt = prodleva odpovédi 0A = 10ms
cc = komun.rychlost 06 = 9600 Bd
ff = konfigura¢ni bajt 00,
tj. vSe zde ovladatelné vypnuto
(viz zminény manual)
Pak bude nas prikaz pro nastaveni komunikace vy-
adat takto:

%00070A0600

odeslat do pfistroje viz obr. 3. Vybereme nas soubor a
klinutim na tlacitko OTEVRIT odesleme jeho obsah po
komunikaéni lince do pfistroje.
Po pfijmu souboru odpovi pfistroj znakem !, ktery
uvidime za dvojteCkou v okné RECEIVE terminalu.
Probéhne konfigurace, coz pozname dle napisu
DISP na displeji, ktery cca po 10 sec nahradi pomicky.
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7 Ierminalvl.guuzu- b B@v++ r—— S Bt Mok | COM1 RS-422
_ ot || g [ e a0 om0 || e | @ nons ,;-Dﬁ I
Discornect || £ Btz || 1200 ¢ 19200 ¢ 11520 | - © odd  RTS/CTS 1 +360R
sbout_ || & 07 || € 240 ¢ cma00 ¢ zm000 | Coeven | 15 | XON/XOFF
—— & bl || oas0 ¢ 3s400 ¢ 296000 v © mark  RTS/CTS + KOM/KOFF 2 +TxD
Qut | & COM? || @ 3600 ¢ 56000 ¢ custom || 8 € space || £ 2  RTSonTX
Setting: 5 tomBR RaCl 3 'TXD
’7 Setfont E’;:ﬁ;gﬁ?g;"”ec{ FEQ:ELF l% lﬁ asCitable | [CTS [0SR (0 TR ‘ 4 GND
Receive
CLEAR | _ResetCounter | 113 3| Counter= 10 g gtEn}:g StatLog | Stoplog | [~ Dec [¥ Hex [ Bin 5 GND
40007040500 A A = 6 -RxD
"07TdAISP 49
! o= 7 +RxD
0D
h 8 -360R
0D j
] [ [ = I Signaly RxD a TxD jsou nastés-
Transmit s v ~
( DLEAR | _ Gendie | | CReCRALF DIoTR AT ‘ fu rozvrzeny na konektorultak, ze
ot = | je v podstate jedno, z které strany
- = i pocitate ¢islo pinu od 1. Skutec¢-
' [roaranaraozz =] wmff= = T | nost umisténi pinu 1 ovérite mére-
EE =] w2 [1o0 Ei": nim napéti na pinech 1 a 8, na
5 e | které je vyvedeno napéti 5V DC
e Fees ezl | | ~| pres odpory 360 ohmd (uréeno

Obr. 4 Vycteni konfiguracnich prikazi v normalnim reZzimu pfikazem E

Pak mdzeme v okné terminalu pro definici komuni-
kacnich parametr(i zménit rychlost na 9600 Bd a vy-
slat makro M3:

"07TAHOJ#013

Tim je zobrazen na 10 sec napis AHOJ, ktery je po
uplynuti nastaveného Casu pfikazem W opét nahra-
zen pomlckami.

Pokud budeme makro M3 posilat opakované vzdy
do 10 sec, bude ndpis AHOJ na displeji zobrazovan
po tuto dobu nepretrzité. Staci zaskrtnout v radku M3
poli¢ko vpravo.

Snad toto zdkladni sezndmeni s protokolem SAM
spolu s uvedenymi pokusy stacilo... V dal$im textu po-
¢itame s modulem XDM-14A, ktery je nakonfigurovdn
podle predchoziho popisu. Komunikaéni rychlost
9600 Bd, bez parity, 1 stopbit a adresa 07.

1.2 Prace s XDM-14A v ProgWinu

Jak pfipojit XDMko k sériovému kanalu centraly a
jak do néj posilat zméreny / vypocteny Udaj z aplikace
si ukaZeme na dalSim pfikladu.

1.2.1

Pokud v praxi potfebujeme k centrale pfipojit pouze
jednotku/y XDM, pouzijeme sériovou linku
RS-422/485 s galvanickym oddélenim, tedy COM1
(plati pro centraly CCPU-02/03/21). Pfiklad zapojeni
XDM k PLC naleznete v manualu, zde se zase zaméri-
me na pokus "na stole" s odposlechem, aby se nam
Iépe ladil aplikaéni SW.

COM1 u central CCPU-03 a CCPU-21 je vyveden
stejné, a to na 8pinovy konektor RJ45 s timto roz-
lozenim signall:

Fyzické zapojeni

pro pfipojeni zakon&ovacich
odpord linky).

V Technickém manudlu Cent-
ralni jednotky naleznete obrazky umisténi konektoru
RJ45 i tabulky zapojeni signald. Piny 1 a 8 jsou na ob-
razku oznaceny, pro Uplnost dodavéame, Ze na obrdz-
ku je konektor centraly (tedy ten pevny zaletovany do
tiSténého spoje) a ne konektor na kabelu! Jednoznag-
né doporuc¢ujeme vSechny vodice vedouci z konekto-
ru RJ45 na kabelu pred pfipojenim na dal$i svorkovni-
ci prozvonit, usetfite se tim hodné Casu.

P xdm14a.cfg.txt - Poznamko Y [m]
Soubor  Opravy Format  Zobrazeni Mapoveda
k0owz710 A
LO0070ADE00
TO7TAISE
I

[~

Obr. 5 Konfiguracni soubor xdm14a.cfg

Abychom mohli komunika¢ni zpravy na lince
RS-485 odposlouchavat na PC programem TERMI-
NAL.EXE, musime propoijit linkou RS-485 centralu,
XDMko a prevodnik RS-485, pfipojeny k PC.

Prevodnik RS232/RS485 je k PC pripojen jako v
predchzi kapitole standardnim kabelem RS232.

Z predchozi kapitoly mame rovnéz pfipojen pfistroj
XDM-14A ke konektoru DB15 prevodniku pres po-
mocnou svorkovnici - napf. pres tzv. Cokoladu.

Pak staci z centraly vyvést z COMul kabel, zily z
pind 3+6 spojit a pripojit na prvni svorku ¢okolady -
spojime tak -RxTxD vSech zafizeni na lince.

Ddle z téhoz kabelu z COMu1 centraly spojit zily z
pind 2+7 a pripojit na druhou svorku ¢okolady - spoji-
me tak +RxTxD vS§ech zafizeni na lince.

Kucharka



COM1 | cokolada | XDM-14A |prevodnik
centrala
-RxTxD 3+6 1 2+4 4
+RxTxD 2+7 2 1+3 11

Idedlni by bylo, kdyby pfevodnik RS232/RS485 byl
k PC pfipojen na jednom COMu PC a jiny COM PC byl
vénovan prekladdim z ProgWinu do centraly. Nebo
pouzit stolni PC a notebook - prosté dva PC a kazdy
aby délal "svou" praci.

Problém je totiZ v tom, Ze pokud budete pouzivat je-
den COM v PC k prekladdim a stfidat ho k uZiti na od-
poslech pres prevodnik, bude tfeba prestavit jeho ko-
munikacni parametry (rychlost). Pak se obcas stane,
Ze vam komunikace zmrzne a budete muset restarto-
vat nékdy PC, nékdy centrdlu, ...

1.2.2 Projekt s XDM

Mdame za uUkol naprogramovat aplikaci, ve které
bude meérena teplota vody zobrazovana nejen na dis-
pleji regulatoru, ale i na zobrazovaci XDM-14A, ktery
bude pfipojen na RS-485, na COM1 centradly
CCPU-21.

Kdyz spustite ProgWin a prohlédnete si knihovnu
pro PL2, XDM nenaleznete. Znate vSak jeho komuni-
kacni protokol, proto nebude tak slozité jej oprogra-
movat pomoci modulu SERIALCOMM.

Vsimnéme si nejprve parametrd modulu SERIAL-
COMM. Parametr PRIORITA ponechame nulovy, po-
kud bude potieba, tak se k nému vratime po ladéni v
RUN rezimu ProgWinu.

Parametr rychlost nadefinujme na 2, aby SERIAL-
COMM byl zpracovavan programovou smyckou
kazdou vtefinu.

Parametr BAUDRATE nadefinujeme na 55, protoze
podle HELPu ProgWinu tak uréime komunikaéni rych-
lost pro vysilani i pfijem na 9600 Bd - na tuto rychlost
jsme XDMko nakonfigurovali drive.

Dalsi komunikanéi parametry volime opét podle
toho, jak jsme XDMko prve nadefinovali:

PARITY = 0, tj. bez parity

FORMAT = 88, tj. osmibitova zprava pro vysilani i
pro pfijem.

Parametr TIMEOUT urCuje ¢asovy limit pro dobu
mezi znaky v ms. TIMEOUT pro celou zpravu je pak
256 * meziznakovy TIMEOUT. Prectéte si v HELPu jak
je komunikovano v praxi na lince, pokud je v projektu
vice modull SERIALCOMM.

Mame-li uzit SERIALCOMM ve vtefinové programo-
vé smycce a prvnim prdchodem smyc¢kou je vyslan na
linku pozadavek a teprve drunym priichodem progra-
movou smyckou je zpracovan pfijem, tj. zprava, kte-
rou XDMko odpovida. Proto musi celkovy TIMEOUT
byt vétsinez 1000 ms, podle vySe uvedeného tedy ale-
spon 1000/256, coz po zaokrouhleni nahoru dava pro
meziznakovy TIMEOUT 4 ms. Parametr TIMEOUT na-
stavime na 5.

Pozdgiji mlzete udélat v projektu pokus a nastavit
TIMEOUT mensi nez 4 a uvidite, Ze na vystupu ERROR
(Vystup ERROR [vpravo nahore] je aktivovan v pripa-
de, Ze na vyzvu modulu SERIALCOMM neprijde do
doby TIMEOUT odpovéd’ nebo pfi nespravném forma-
tu prijaté zpravy) se objevi chybova 1.

Parametr COMNR dame = 1, protoZze chceme
pouzit linku RS-422/485 s GO.

Nyni se vratime ke komunikacni zprave.

V projektu meéfime zadanou teplotu vody analogo-
vym vstupem In1 na centrale CCPU-21. Zméfena hod-
nota je pfedana na In1 centrdly, odkud je vedena na
vstup IN modulu SCALE, ktery ma za ukol prepocitat
méreny rozsah a vysledek predat na vystup OUT. Od-
tud je vystup veden na vstup Tx1 horniho modulu SE-
RIALCOMM.

Pfi pouZiti ¢idla Ni1000 nebo Pt100 neni nutno
pouzivat modul SCALE. P¥i testovani na stole byl pouZit
odporovy analogovy vstup s potenciometrem pro si-
mulaci a ladéni...

Tak mame na Tx1 pfivedenu hodnotu, kterou potfe-
bujeme zapracovat do komunikaéni zpravy pro XDM-
ko.

Z manualu pro XDM-14A vyc¢teme jak ma vypadat
zprava pro zobrazeni &isla na displeji zobrazovace:
"aaT<&islo><CR>

(viz zminény manudl)

aa = adresa XDMKa,

tj. po pfedchozim nastaveni 07

<¢islo> mUze mit maximalné 4 znaky a desetinnou
te€ku, méfime teplotu vody, pouzijme tedy format &is-
la XXX.X

Prec¢téme si HELP k modulu SERIALCOMM pro for-
matovani zpravy, kterou chceme vyslat jako pozada-
vek do XDMka:

pfikazy apz, bpz, cpz, dpz slouZi pro vyslani realné-
ho &isla ze vstup(i Tx0..3 jako ASCII znaky na linku

a pro Tx0, b pro Tx1, ¢ pro Tx2, d pro Tx3

p = pocet znaku celkem véetné desetinné tecky

z = pocet cifer za desetinnou te¢kou

maximalné 3 desetinnd mista a celkem 8 cifer

Jje-li cifer pro pfenos méné neZ je uddno ve formatu,
Jjsou zleva dopinény mezerami

pfi pfekoroceni formdtu je na linku vyslano EE.EE
(pocet E podle formatu)

napr. a52 pro vysldni hodnoty rediného ¢&isla ze vstu-
pu TxO0 jako ASCII znaky ve tvaru 12.45

Vypada to na pouziti formatu
b51

protoZe jsme signal privedli na vstup Tx1, celkem
bude zobrazeno 5 znak( véetné desetinné tecky a
bude ndm stacit jedno desetinné misto.

Cely formatovaci fetézec zacind uvozovkami, po-
kraCuje adresou pfistroje (XDMka), pak nasleduje
znak T, za nim Cislo a na zavér znak <CR> pro konec
pfikazu. Podle HELPu pevné znaky, které chceme na
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I Terminalvl.‘JUUZU-h B@y++ S— S— =1ox| nastavime stejné jako u prvnl'ho,
ol aud rate ata bil ity op Bi andshaking . v s , ;s
ﬂl ) COmMl CBO00 ¢ 14400 ¢ 57EO00 || ¢~ g5 * none o] * none Jen mu zZzmenime formatovanlm
Discormect || = oy || © 1200 ¢ 19200 ¢ 115200 || o~ o © odd € RTS/ETS , s
abew_ || & COME || € 2400 € 28300 128000 | Coeven || 15 | XON/XOFF zpravu, kterou vysila.
= e || oae00 ¢ asa00 ¢ 2ss0m0|| T  mak € RTS/CTS +XONMOFF v . ,
Qut ||  COM7 || & 9800 ¢ 56000 ¢ custom || B Cspace | © 2 || " RTSonTX Pouzijeme stejny typ zpravy:
Settirn - - " X4
’7 Set?ont E?iﬁg:;gs”md FE?SLF IC;STTEBH IF;?C—I?;{ szoieble | JCT: 0sR C0 3R aaT<01SJ’.°>f(,:R> ,
L — ve které <cCislo> zkusime na-
CLEAR Feset Counter | [13 2] Counter= 5 & Sting StartLog | Sroploa | [“ Dec [ Hex [ Bin ‘ hradit népisem VODA Z man Uélu
e S IS [T =l XDM-14A Ize totiZ vycist, Ze jako
a <Cislo> Ize zobrazovat jakékoliv
H ASCII znaky, které jsou na sedmi-
segmentovém displeji interpreto-
S d .| vané.
Transmit V praxi doporuéujeme vyzkouset Ci-
(—'CLEAH —Smanie | T CA-CRLF - i [ e ‘ telnost (Gtivost) takového ndpisu pri-
| > 5end_| mo na displeji.
m o | Transmit Macro z s
urraos [FEzTReT = | = Znaky', ktere crjceme yy§lat pri
o3 <] we|fow 5~ | MO na linku opét zadavame ve
["07TAHD #0713 - ﬂ [ & T tvaru hexa:
L] =
‘Eﬂnnacted |Hx 25 |Tx' B9 | | 4 V 56h
0 = 6Fh
Obr. 6 AHOJ po konfiguraci XDM-14A d = 64h
linku poslat, mame uvadét ve tvaru HEXA a velkymi a=61h
pismeny. Zbytek zpravy srovnejte s predchozi.
uvozovky = 22h x

adresa 07 = 30h 37h

znak T = 54h
Cislo formatem = b51
<CR> = 0Dh
|

PFolozka 12345678901 234567850123456783012

Message tx_format0

Message tx_ formatl

Message rx formatd Z130370D

Message rx_formatl

Meszage be_formatl - zbiva 19 znaki Zpét |

Obr. 7 Definice zpravy pro vyslani namérené hodnoty

Z manudlu XDM14-A Ize vycist odpoveéd na tuto
zpravu pfi spravné provedeném prikazu:
'aa<CR>

Proto ji zadame jako o¢ekdvanou odpovéd do stej-
ného modulu SERIALCOMM.

I =21h
aa = 07 = 30h 37h
<CR> = 0Dh

Tim bychom méli mit obslouzeno zobrazovani tep-
loty vody podle predchoziho zadani.

A protozZe se chceme néco naucit, zkusme si zobra-
zovani jeté dal vylepsit. At se na displeji stfida ndpis
VODA s méfenym udajem.

To znamena, ze potfebujeme uskutecnit dalsi ko-
munikacéni relaci se stejnym pfistrojem (na stejné lince
se stejnou adresou ...). PouZzijeme k tomu dal$i modul
SERIALCOMM v projektu ProgWinu. Jeho parametry

PoloZka 12345678901 2345678901E3456789012

Message tx_format0

Message tx formatl

Message rx formatO Z1z0370D

Message_rx_formatl

Meszage_te formatd - zbivad 14 znaki Zpét

Obr. 8 a pro vylepSeni ndpis Voda

Odpovéd natuto zpravu je stejna jako na prfedchozi
(pokud je vyzva prijata a spravné zpracovana v XDM).
Pokud zprava nebude zpracovana spravné, odpovidd
XDMko trochu jinak (a sice ?aa<cr>), coZ modul SERIAL-
COMM vyhodnoti jako nesouhlas s o¢ekdvanou odpovédf
(neodpovida zadanému formdtu pro odpoveéd) a vystup
ERROR (vpravo nahore na modulu SERIALCOMM) vystavi
do jednicky.
Tim bychom méli mit projekt nachystan k prekladu,
zkusme se zamyslet, jak se bude chovat komunikace
mezi centradlou a XDMkem.

Na linku vysilame v podstaté dvé vyzvy pro XDMko,
jednu pro zobrazeni hodnoty, druhou pro zobrazeni
napisu VODA. Moduly SERIALCOMM dé@me do pro-
gramové smycky, kterd je obsluhovdna 1x za vtefinu
(parametr RYCHLOST=2). Pokud by byly zpravy vy-
slany tésné po sobé, vidéli bychom prakticky na dis-
pleji az tu druhou. Pokud jsme si vSak precetli HELP,
jsme o trochu chytrejsi:

Bude-li modult SERIALCOMM v projektu vice, bude se pfi
spravné nastavené prodlevé parametrem TIMEOUT vyko-
navat priichodem programovou smyckou jen jeden, a to
postupné po sobé podle umisténi v projektu na ploSe
schéma, resp. podle priority modulu.

-10 -
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&9 0BR1 - 5K1 - XDM14A.TXT (Run)
Soubor Dpravy %oy PROMOSne2 Nastaveni Mapowsda

OBFHI

=184 aplikace se rozbéhne, na displeji

ovlddaciho panelu vidite (krom data

&)

£ 5, T
sEdedy

S
22

& rAmmT

G SRR SS A g
r miajuja;

a Casu na prvnim radku) ve tretim
fadku méfenou hodnotu teploty vody
(obcerstvovana kazdych 100 ms,
protoze moduly pfed SCREENem
jsou rovnéz s parametrem RYCH-
LOST=38) a nazobrazovaci XDM-14A
se stfida ndpis VODA (1 sec) se zob-
razovanou hodnotou teplty vody (2
sec).

Ale co kdyz na XDMku nebude nic
nebo jen pomI¢ky?

Pak se musime zamyslet jednak
nad zapojenim vodicl, jednak nad
konfiguraci XDM.

Pokud jsou vidét alesport pomlc-
ky, znamena to, ze displej je aspon
spravné napajen, ale nedostava ko-
munikaéni zprdvu pro zobrazeni

ooooOoooooooooooo

Obr. 9 Projekt s komunikaci pro XDM-14A

Modul SERIALCOMM nejprve vySle poZadavek (prvni
prichod programovou smyckou) a potom oclekava
odpovéd (druhy prichod programovou smyékou), ato i v
pripadé, Ze neni formatovacim fetézcem predepsédna.
Proto pokud potfebujeme docilit rychlého vysilani
samostatnych zprdv modulem SERIALCOMM, musime
pocitat s tim, Ze zprdva bude vysldna vZdy ob jednu
programovou smycku, tj. napf. pfi rychlost=3 aZ po 200
ms. Bude-li takto vice moduli serialcomm sprévné po
sobé navazovat, probéhne vysiléni z kaZdého z nich uzZ po
100ms, ale pri pfechodu z "posledniho" na "prvni" bude
zase aZ za 200ms.

Protoze mame zvoleny RYCHLOST=2, tj. vtefino-
vou programovou smycku, a pouzity dva moduly SE-
RIALCOMM pro jeden pfistroj, Ize oekdvat, Ze prvnim
prichodem smyc¢kou bude zobrazen text VODA v pfi-
padg, Ze "jeho" SERIALCOMM bude mit pro jistotu pa-
rametr PRIORITA=1, Druhym priichodem bude oce-
kdvana odpovéd na VODA a zaroveri zobrazena hod-
nota druhnym modulem SERIALCOMM, ktery ma pro
jistotu parametr PRIORITA=2. Tento SERIALCOMM je
posledni, proto prlichodem treti smyckou se oCekava
pouze odpoveéd na posledni zpravu (vyslanou hodno-
tu) a teprve ¢tvrtym prlichodem se v$e opakuije.

Tak bude ndpis VODA zobrazen jednu vtefinu a
HODNOTA dvé vtefiny.

1.2.3 Preklad

Mame na stole vSe zapojeno podle predchozich
textd, projekt nahran v ProgWinu (v8echny soubory
jsou ke stazeni na www.elsaco.cz, a to jak tato Kuchar-
ka, tak projekt, ...).

PC COM propojen s COMO centraly, mizeme udé-
lat preklad.

Pokud je vSe zapojeno spravné (XDMko veetné na-
pajeni a na lince RS-485 podle predchozich tabulek),

nebo ta zprdva je zmr$ena.

Potfebujeme tedy zpravy na
RS-485 odposlouchavat a vime, ze
mame vlastné vse k tomu nachystano.

Na lince je prevodnik, stranou RS-485 napojen na
nasi komunikaéni linku, po které létaji zpravy (mezi
centralou a XDM), definované v ProgWinu moduly SE-
RIALCOMM.

Stranou RS232 je prevodnik pfipojen k PC, ve kte-
rém bézi program TERMINAL.EXE, pomoci kterého
jsou zpravy odposlouchavany a zobrazovany.

Idedini je, pokud tento program béZi na jiném PC neZ na
kterém provadime pfeklady z ProgWinu. Nebo alespori na
jiném COMu.... O tom bylo psano dfive, pokud pouZijete
jedn COM pro preklady i pro odposlech, byvaji obcas
potize s prepinanim komunikacnich vlastnosti tohoto
COMu. Jesté by se dalo tomuto problému aspori pfi lade-
ni pomoci tim, Ze bychom zvolili pro pfeklad i pro linku
RS-485 stejné komunikacni parametry, tj. zejména rych-
lost.

Tady na papife vSechno zdarné funguje, podivejme
se druhym PC na odposlech zpray, tedy na to jak maji
vypadat.

Méjme spustén ve druhém PC program TERMI-
NAL.EXE, pfevodnik zapnut a na lince. V TERMINALu
nezapomerite prekontrolovat nastaveni COMu PC,
pfipadné jej poopravit na:

COM Port - ten, ktery na PC k tomuto uzivate

Baud rate = 9600

Data bits = 8
Parity = none
Stop Bits = 1

Handshaking = none

A dodavam, Ze pfi pfipojeni na linku musi byt Sedivé
tlacitko vlevo nahofe CONNECT, neni-li, pak na néj
kliknéte.

Pak bychom méli v okné RECEIVE propfijem zprav
Cist:

Kucharka
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"07TVoda
107
"07T 41.4
107

Ten treti fadek berte samoziejmé s rezervou, pro-
toZe nevim, co zrovna vam bude naméreno.

Vidno na obrdzku 13.

Pokud se chete presvédcCit, ze je na linku vysilan i
znak <CR>, tj. ODh, staci v TERMINALu zaskrtnout
vpravo volbu HEX a ve sloupec¢ku pod HEX budou vy-
pisovany znaky ve tvaru HEXA. Po kazdé zprave je Ca-
sova prodleva, stacite si tedy vS§imnout, Ze ve sloupec-
ku HEX je na konci vZzdy OD.

No a pokud jste si v§e doporucované nestahovali z
webu, Ci délate dalsi pokusy s XDMkem a néjak vas to
neposloudd, mate diky odposlechu Sanci chybu do-
hledat. V okné RECEIVE vidite, zda na | inku opravdu
posiléte to, co chcete. Pokud ano a stejné vam to ne-
funguije, vidite odpovéd na svij pozadavek. Podle ni
pak tfeba poznate, ze XDMko zpravé nerozumi a je
tedy mozné, Ze jste ji stvorili Spatné. Proto se vracite k
manualu, ¢tete pozornéji, zpravu opravite ... nebo na-
hradite jinou.

Doporucuji pak zvolit néjakou jednodussi zpravu,
pfipadné ji vyslat pfimo z TERMINALu ap. Lze totiz vy-
tahnout konektor s kabelem z centrdly z COMuf1, ne-
chat tak zobrazova¢ pfipojen k PC s TERMINALem a
znovu zkusit poslat jednoduchou zpravu pro ujisténi
se, ze XDMko funguje spravne...

K tomuto ucelu mizeme opét nadefinovat v TERMI-
NALu napis AHOJ - viz obrazek 6.

1.3 Jiné TERMINALy

Pokud vam program TERMINAL.EXE, ktery je ke
staZeni na nasich strankach, nevyhovuje, miZete sa-
mozfejme pouzivat jiny, tfeba ten, na ktery jste zvykly.
Kazdy program ma své vyhody a nevyhody, proto
zkuste TERMINALU vice a vyberte si pro své pouzivani
ten, ktery vam nejvice vyhovuije.

1.3.1 LOADER.EXE

ELSACO doddva (a na webu je opét volné ke
stazeni) program LOADER.EXE pro nahravani firm-
ware do jednotek systému PROMOS (pro UpGrade
FW ap.). | tento program Ize pouzit pro odposlech na
komunikaéni lince RS-485, €i jim vyslat na linku zpra-
vu.

Po spusténi nabizi LOADER definici PC COMu, kte-
ry budeme mit pfipojen na stranu RS-232 prevodniku
na RS-485.

Po pfipadné editaci parametrd na nami pozadova-
né (jsou zobrazeny na obr. 10), schvalime klavesou
OK a dostaneme se dal na specialitu tohoto progra-
mu, ktery byl usit pro periferni jednotky PL2 - program
ocekava po zapnuti jednotky specidlni zprévu. Proto
nam toto o€ekavani napise v dialogovém okné (obr.
11).

Loader - nastayeni por!

Pt -
Bity 2a zekundu: ISEDD 'I
D atowve bity: IS 'I

Parita: | Zadna [MO] -
[ ok }[ Starno }

Obr. 10 Definice PC COMu pro LOADER
x|

Vypnéte a zapnéte modul

]

Pocet prijatpch znakd:, 297

Stav:  Znaky neabzahuji verzi nebo je chybné nastaven part!

|[F'Feskoéit]| [ Storno J

Pokud modul po vwpnuti a zapnuti nereaguje,
wyphéte a zapnéte ho znovu, a pokud ani potom nebude reagovat,
zkontralujte nastaveni portu.

Obr. 11 LOADER vyZaduje spec. zpravu

A nabizi ndm volbu PRESKOCIT, kterou samozfej-
mé zvolime my.

Potom se dostdvame do hlavniho okna programu
LOADER, ve kterém mizZeme cist odposlouchavané
zpravy na lince.

=T
Soubor  Pipojeni  Mastaweni  Zobrazik MNapovéda

"'@7TVoda -~
187

87T 1.3

ta7

"' 87TUoda

*a7

AT 41,2

ta7

"87TUoda

*a7

-

4 I I 3

[Ffipajen: CoM1 sen0/s/Zadnd (o) [ 4

Obr. 12 Hlavni okno LOADERu

LOADER si miZete dal "osahat', obsahuje dalsi
uzitecné volby. Kliknete-li na volbu CHAT, dostanete k
dispozici pfikazovy fadek (obr. ), do kterého Ize zada-
vat prikazy, které chcete odeslat na linku. Pod pfikazo-
vym rfadkem mizete zaskrtnout dal$i uziteCné volby
pro tento rezim, napf. se nam bude hodit doplnéni
kazdé zpravy znakem <CR> pro konec zpravy.

A tak mUzZete v okné Cist odposlouchavané zpravy
na lince, ba dokonce néjakou zpravu zadat do pfika-
zového fadku (vlevo od tlacitka ODESLAT) a vnutit ji
klknutim na ODESLAT na stejnou linku, na kterou
zpravy posila centrala.

Pokud se vam to podafi, spatfite na kratkou dobu
na XDMku tfeba i napis HELP, pokud potfebny piikaz
spravné zadate.

-12-
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CLEAR FReset Counter | [13 :] Counter= 2200 ((: gt?:g StantLog | Sroplon [ Dec [ Hex [ Bin ‘ 07T 1.7
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e B7TVYoda
o 'g%T 4117
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UTYode 1 197
097 414 "0t 417
D7T¥oda o7
107 j B7TVYoda
107
B L] I-] =l
TR 07T 41.7
[ CLEAR SendFile I~ CR=CR+LF E=oTR ERTS ‘ '@_l"
"B7TVoda
| + Send ‘ 107
]| Trensmi Macro “B7THELP
=[] | 107
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4| | »
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Obr. 13 Odposlech komunikace Obr. 15
. . .
centrala <-> XDM14A na lince RS-485 Okno Hyperterminalu

1o/
Soubor  Pfipojeni  Mastaveni Zobrazit MNapovéda

w|H| S| w2 2|8 |y |

to7 -]
"'@7TVoda _I
a7

7T 41.3

a7

B

| |
O Ma konec zpréwy piidat znak "' [CR)
O Ma konec zpravy piidat znak "' [LF)

Odeslat

konec

O Povolit 'escape zekvence'
O Zapisovat znaky « HEXu

[Pfipaien: COML 2600/5(Z4dn4 (NO) [

B

Obr. 14 Okno LOADERu s pfikazovym fdadkem

Soubor  Pfipojeni  Mastaveni Zobrazit Napovéda

=lolx]

L L]

[07THELH

Ma konec zprawy pridat znak "' [CR)
O Ma konec zpréwy piidat znak ' [LF)

o
*
1D
O Povoli 'escape sekvence'

O Zapisoeat znaky « HE=u
[Pfipojen: COML 9800/8/Z4dna (MO} [ 4

Obr. 17 LOADER - odeslani prfikazu na linku

A v hlavnim okné LOADERu uvidite Sedé vypsany
pfikaz, ktery jste odeslali z pfikazového radku a za nim
potvrzeni (107) - viz obr.

1.3.2 HYPERTERMINAL

Po "troSe" prace s konfiguraci Ize k odposlechu na
lince pouzit i HYPERTERMINAL doddvany se systé-
mem Windows XP.

Horsi je to vSak u néj s vkladanim a odesilanim
zprav na linku. Pfipadalo mi nejjednodussi otevrit Po-
znamkovy blok, v ném si zpravu nachystat vCetné
<CR>, zkopirovat do klipboardu pomoci CTRL+C a
pak prenést do HYPERTERMINALU volbou Upravy a
Vlozit, nebo pfi spravné konfiguraci uZiti klavesy CTRL
pro Windows pfimo CTRL+V (obr. 16).

!; Bez nazvu - Poznamko¥¥ blo

Soubor  Opravy Format  Zobrazeni Mapoveda

m

=10l %]
Bl

[~
Obr. 16 Pfichystani pfikazu v Pozndmkovém bloku

1.4 Cteni S1/S2 na XDM-14A

Vypada to sice neusporadanég, ale nepredpokladal
jsem, Ze ¢teni stavu logickych vstupd S1 a S2 bude v
praxi prili§ Casté. A ani jsem manudl nedopsal a uz
jsem musel poskytovat OnLineHelp :-)

K XDM-14A Ize pridat dvé tlacitka, ktera se zapojuji
vzdy jednou stranou na svorku 7 - GND, druhou stra-
nou pak pro prvni tlaéitko S1 na svorku 5 a pro druhé
tlaCitko S2 na svorku 6. Jiz ze zapojeni plyne, Ze svor-

v v/,

ky 5/6 tlacitky S1/S2 pfizemniujeme (naméfite na nich

Kucharka
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E=10BR1 - 5K1 - XDM14ALTXT (Edit)

Soubor Upravy Waolby PROMOSIne2 Mastaveni Mapovéda rozebrat pOdIe Obecné OdeVédi
[oeR1] na tfi ¢asti. OCekdvame jednak
pfijem jednoho bajtu b pro vycte-
ni stavl S1/S2, jednak pfijem
dvou dvoubajtd nn a mm pro
vycteni poctu napocitanych hran
(pulzd) od S1 a S2.
Proto pomoci HELPu:

- pfikaz hn aZ kn (mald pismena h, i,

R j, k s cifrou) = pfecéte n znaku ve for-

=10l x|

| £ |

SERIAL

acom £ 8o SconErr ]

4
=
nnnnnnnnnnnnnn]p

e matu ASCII hexa a uloZi jako hodno-
oo Lnep sy tu integer do vystupu Rx0..3
el =5 | Obsluha $1 a S2 na XDM-14A V.. v, v s ,
oadavek na yéleni 51 a 52 pouzijeme prislusny formato-
SERIAL ~ "aal P w wre
s 400D vaci fetézec pro pfijem:
E?% [ ressisz |b=hitOpro 51, bit1 pro 52, bit 2 prab&hl RESET aabnnmm<CR>
otesi nn = it hranw pulzi na 51
B ctesz | g:=é§hranypu|znnasz 213037h1i2j20D
fFis3. Lrese] bové , .
pr— 23037117200 anavystupu Rx0 budeme o&e-
B o kdvat vycCteny stav vstupl S1 /
el Pazor! bit 0 / bit 1 = 1 pfi rozepnutém 5152 32’ na vystupu Rx1 hodnotu nn a
fFls9.1.bat P - - Y . - - -« .
Zatule, 20 bylo athko S1152 stiadens krftce na vystupu Rx2 hodnotu mm.

mezi komunikatnimi relacemi 11!

Viz obrdazek 18, spodni modul

SERIALCOMM a poznamky v

Obr. 18 Projekt i pro S1/S2 projektu. Nezpomerite, Ze stav S1

i ) ] ) . L . i S2 (nakonec i RESET jako bit 2)

necelych 5V, {j. logickou jednicku), takze pri nestlacCe- je v Klidu vZdy jednickovy, takZe na Rx0 o&ekaveijte v
nYCh S1/S2 vyéteme R klidu hodnotu 7!

P Pokud chcete vSak vyhodnocovat stisk S1/S2 prak-
1.4.1 Relace pro cteni S1/S2 ticky, vychazejte z hodnot nn a mm, a to z jejich navy-
Pozor na starsi manualy (chyba $aal<CR>). Rela- $eni. Cinnost S1/S2 si vyzkousejte v RUN rezimu v

ce obecne vypada takto: ProgWinu:
"aaI<CR> \\USERIAL Pofadavek na weiteni 51 a 52
— C ORI 0 “aal<CR:
aa = adresa modulu = 223037490D
Odpoved pfi chybe il b = bit 0 pro §1, bit 1 pro 52, bit 2 probéhl RESET
?aa<CR> nn = &ta hrany pulzi na 51
Spravna od 5d mm = &ita hrany pulzd na 52
pravna odpoveé o L
laabnnmm<CR> A po stlaceni a podrzeni S1:
Foiadavek na vyéteni 51 a52
pro b ik "ealCR>
- bit 0 = stav vstupu S1 o 2230374300
- bit 1 = stav vstupu S2 Fx b = bit 0 pra 51, bit 1 pro 2, bit 2 probéhl RESET
. . nin = Zita hrany pulzi na 51
-bit2=0-> probeh| RESET mm = &ita hrany pulziina 52
nn a mm indikuji pocet hran modulo 256 detekova-  pg téchto pokusech si jiz zajisté dél poradite...

nych na vstupech S1 (nn) / S2 (mm)

Vyhodnoceni hodnot nn/mm v aplikaénim progra-
mu umoznuje detekovat i kratké stlac¢eni $1/S2 mimo
komunikaéni relaci. Stac¢i kontrolovat jejich nar(st
mezi relacemi => bylo sepnuto.

1.4.2 Jak na S1/S2 v ProgWinu

Pro vycteni nadefinujeme do dalSiho modulu SERI-
ALCOMM, ktery bude mit komunikacni parametry stej-
né jako moduly SERIALCOMM predchozi, poZzadavek
s adresou 07 (projekt XDM14AL.TXT):

"07I<CR>
223037490D

To by nemél byt problém. Pro format odpovédi se
musime trochu zamyslet. Ocekdvame pfijem celkem
péti bajtd, lepsi je vSak je uz v modulu SERIALCOMM

-14 - Kucharka
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2.1 Uvodem

Modul SAM-02 slouzi pro vzdalené pfipojeni (po
RS-422/485) 4 logickych (digitalnich/binarnich) vstu-
pUd (s moznosti vyuZiti rezimu Citani pro kazdy vstup) a
4 relé. Na komunikaéni lince je uzit firemni protokol
SAM, podobny protokolu ADAM.

V dobé tésné po kazdém zapnuti pfistroje (cca 1,5
sec) oCekdva pfistroj sekvenci tfi po sobé jdoucich
znakl ESC (escape, kdéd 27 [dekadicky]). Tyto znaky
oCekava na svém sériovém kanalu, nastaveném tésné
po kazdém zapnuti na

2400 Bd

bez parity

1 stop bit

a adresa pristroje je 00 !

Pokud je dostane, prechazi pfistroj do tzv. konfigu-
racniho rezimu.

Pokud je nedostane, pak pfistroj provede prikazy,
které ma po konfiguraCnim rezimu (po konfiguraci)
ulozené v paméti EEPROM. Tim se po kazdém zapnuti
pfistroj nakonfiguruje podle toho, co ma v této paméti
uloZeno, tj. teprve potom plati pro pfistroj napf. jina
komunikacni adresa (nez 00 po zapnuti), jind komuni-
kacni rychlost (nez 2400 Bd po zapnuti), atd. ...

2.1.1 Propojeni PC se SAM-02

Protoze se jedna o stejny komunikaéni protokol a
linku RS-485, bude mnoho véci stejnych jako u
XDM-14Av predchozi kapitole. Proto ¢téte kap. 1.1.1 a
SAM-02 pfipojte k RS-485 obdobng, a to podle této ta-
bulky:

prevodnik - DB15 svorkovnice SAM-02
4 -RxD
4 -RxTxD
2 -TxD
5 +RxD
11 +RxTxD
3 +TxD

Napajeni modulu SAM-02 zapojte na jeho svorky 6
(-) a7 (+), hodnotu napajeni volte podle Udaje na stit-
ku modulu.

Spravné zapojeny modul zkusime nakonfigurovat,
a to obdobnym zplsobem jako XDM-14A.

2.1.2 Prechod do konfigura¢nigo rezimu

Poznamka: vyrobce nedavno na svych strankdch zverejnil
program TESTER pro konfiguraci a testovani vyrobkd s ko-
munikaci. Soucdsti TESTERu je i HELP

V PC spustime TERMINAL, nastavime komunikaéni
parametry pro konfiguraci pfistrojli s protokolem SAM
vZdy takto:

komunikacni rychlost (Baud rate) na 2400 Bd
Data bits na 8
Parity na none

Modul SAM-02 (4x DI/CTC + 4x DO-relé)

Stop Bits na 1

Handshaking na none

Zkontrolujeme, zda mame zvolen v PC spravny
COM, ato tak, Zze zkusmo napiSeme libovolny znak do
okna TERMINALu pro vysilani. LEDky na prevodniku
RS232/485 musi bliknout.

Na obr. 1 sice vidite nastaveni programu TERMI-
NAL.EXE pro konfiguraci pfistroje XDM-14A, ale toto
nastaveni je stejné pro vSechny pfistroje s protokolem
SAM, tedy i pro SAM-02 (mySleny komunikaéni para-
metry a makro M1). VSimnéte si vpravo dole rdmecku
s oznacenim TRANSMIT MACROS a definice jednotli-
vych maker. Jako M1 vidite sekvenci tfi znakl ESC
(kéd znaku ESC = 027 dekadicky). A opét prave tuto
sekvenci potfebujeme pro pfechod SAMu do konfigu-
ra¢niho rezimu.

SAM-02 mame vypnut a pfipojen podle kap. 2.1.1
na RS-485. TERMINAL v PC spustén a nastaven podle
predchoziho. Vime, Ze kldvesou F1 odesleme sekven-
ci 3x ESC na RS-485, proto zapneme SAM-02 a stisk-
neme kldvesu F1.

V hornim okn& TERMINALu pro pfijem (RECEIVE)
se objevi dvojtecka, ktera ndm oznamuje, Ze jsme se
pravé dostali do konfiguraéniho rezimu.

Pokud mate s pfechodem do konf. rezimu potize,
zkontrolujte celé zapojeni, ovérte Cinnost prevodniku
avse opakuijte i s tim, Ze kldvesu F1 mizete béhem 1,5
sec, kdy na ni SAM Ceka, stisknout vicekrat.

Pokud dvojteCku v okné RECEIVE spatfite, napiste
do okna pro vysilani znak (TRANSMIT) prikaz
/?

pro vypis jména pfistroje a verze FW v ném. Vysle-
dek vidite i na obr. 19:

/SAM-02%20000710

Pfikaz
?°?

vypiSe vSechny konfiguracni pfikazy ulozené v jeho
paméti EEPROM/FLASH. Viz obr. 20.

Z téchto prikazl poznate, zda byl pfistroj konfiguro-
van a jak, nebo pokud neobsahuje nic (jen !), pak je
platné zakladni nastaveni (jako tu prvni vtefinu po za-
pnuti, tj. 2400 Bd, bez parity, 1 stopbit, adresa 00). Po-
kud néjaké prikazy v tomto vypisu vidite, musite je
podle manualu rozlousknout a tak se dozvédét adresu
pfistroje, komunikaéni rychlost atd...

Ale nakonec pro¢ bychom to louskali a podfizovali
se?! Daleko jednodus$si je nachystat si pozadovanou
konfiguraci do souboru pfikazt a pdvodni konfiguraci
v pfistroji proste prepsat viastni'!

2.1.3 Konfigurace SAM-02

Nejprve se musime zamyslet, na¢ budeme SAM-02
pouzivat a z toho by pak mélo vyplynout, co vSechno
budeme potrfebovat nakonfigurovat. Asi by to chtélo
zacit manudlem protokolu SAM s ohledem na modul

Kucharka
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COM Port Baud rate D ata bit; Paiity Stop Bit; Handshaking . . v
e e b e B munikaci uréime v PW modulem
lEconnect [ul ’
bt | e M| @ 2o e asen ¢ 12e000 :.-.E Coeven || 15 | O HONAXOFF SERIALCOMM, ktery bude pro-
— SO e as0 o ssao0 O oseoo|| T C mak € RTS/CTS +XONMOFF ¥ c x
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Setting; 5 Flnu.
secrom | | Aute Dis/Comnect [ Time fustom B il ccnbae [E=IcTs EADsA =10 =R ‘
Lmi s we B [z <1 | z tohoto dlvodu nastavme
CLEAR | FeserCounter | 13 3| Countsr= 3 g. gtlfi):g StatlLog | Stoplog [ Dec [ Hex [ Bin ‘ pro SAM_02 WatChDog Timer na
/SAH-02%20000710 Lie Bl I ~I| 10 sec. Pokud bude prakticky do
& SAM-02 pomoci komunikace po
i dobu krat$i nez je zvolenych 10
i sec nastavovan stav logickych vy-
I s | stupti - relé, bude LED s oznace-
Fran nim Blok zhasnuta, pokud bude
—CEAn | _eeamie | T CRLRWLF L o) [ 1A ‘ komunikace pro nastaveni vystu-
0712600 5| | pG preruseno, LED Blok se po
74 = |~ Tranzmit Macro: L+ v sy w .
L T || 2| = 10-ti vtefindch po ztrété komuni
e =1 | [ = kace rozsviti.
["07TAHOI013 =] ws| i =] T Pfikaz pro definici WatchDogu:
I
|Connected [Re11z [Tem | [ 4 %aaWnnn,n<CR>
upravime na
Obr. 19 Dotaz na jméno pfistroje v konfiguracnim reZzimu i s odpoved/  s06w2710<CR>

protoze SAM-02 ma adresu 06

§ Terminal v1.9b - 20040204 - by Br@y + =0l x|
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S e ||~ ae00 ¢ 3s400 ¢ 256000 (| L7 © mark £ RTS/CTS + XOMAOFF Dale ma modul SAM-02 4 lo-
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7% = = z 2 4 1 M e
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ey - K
@IOHA00A0A D azem
00HE00ADE o @aaMbphhl1<CR>
ba 4 b = bity odpovidajici vstuptim
o S = - bit 0 -> vstup X0
’7 CLESR | _ SendFle | [~ CR=CRWLF =R ERTS ‘ bit1-> VStUp X1
['07T4BCD > 5end | | bit 2 -> vstup X2
T :I Tranzmit Macro: . _
|#027unz78027 | ﬂl | bit 3 -> Vftup X3 »
[#013 =] we| [0 =] Tento pfikaz pouzijeme pro
[T AHD AT 3 =] ms| oo 2] T || kazdy vstup, liSit se budou urcité
= pravé b-éékem.
|Connected [Re188  [TwB3 | [ 4

Obr. 20 Vypis obsahu paméti EEPROM v SAM-02

SAM-02 a z néj se dozvédet, co vSechno se da na
SAM-02 konfigurovat.

Urcité budeme chtit nastavit komunikacni paramet-
ry, zvolme

adresu modulu 06

komunikaéni rychlost 9600 Bd

prodlevu na odpoveéd 10 ms

ostatni = 0

K tomu slouzi podle manualu prikaz
%aannttccff<CR>

ktery podle uvedenych pozadavk( bude vypadat:
$00060A0600<CR>

Pak budeme chtit modul pouZit na akci, kterou bu-
deme programovat v ProgWinu, s modulem SAM-02

p = polarita ¢itaci hrany
0 - vzestupna
1- sestupna
A opét kazdy bit odpovida jednomu vstupu, €ili bi-
tem 0 nastavujeme vstup XO, ...
hh = minimalni poZadovana Sitka pulzu v trovniH v
ms, 01-FF odpovida 1 - 255 ms, 00 = 256 ms
Il = minimalni pozadovana Sitka pulzu v Urovni L v
ms, 01-FF odpovida 1 - 255 ms, 00 = 256 ms
ZapiSeme tedy definici pro Citani vzestupnou hra-
nou a pro Siftku H/L = 10ms/10ms takto:
@06M100AOA
@06M200A0A
@06M400A0A
@06M800AOA

-16 -
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A jestli jsme Cetli manudl pro Komunikaéni protokol
SAM poradné, tak by se nemélo dat pro SAM-02 na-
stavovat nic dalsiho.

V8echny tyto pfikazy uloZme do souboru
SAM-02a.cfg:
$0006020600
$06W2710
@06M100A0A
@06M200A0A
@06M400A0A
@06M80O0AOA
]

Na konci nezapomerite na !, ktery ukoncuje konfi-
guracni rezim.

Jesté bych upozornil na skute¢nost, Ze pokud setr-
vate v konfiguraénim rezimu necinné pfili§ dlouho, tj.
pokud 5 minut nepfijme SAM-02 zadny znak, pfechazi
automaticky do normalniho provozniho rezimu.

Pokud tedy Ctete tuto Kucharku a zaroven k ni jesté
napf. manuadl Komunikaéni protokol SAM a zaroven
délate s modulem pokusy, mlze uvedenych 5 minut
beze znaku uplynout.... Pak musite pfejit do konfigu-
raéniho rezimu znovu po zapnuti modulu ...

Jestli jesSté jste v konfiguraénim rezimu poznate
snad pouze pomoci prikazl /? a ??. Ty maji odezvu.
Pozor, jiné prikazy se budou zapisovat do paméti bez
odezvy, provadite nebo kazite tak konfiguraci modulu.

Pokud nemdte jistotu, co se vlastné s modulem
dobny) soubor s konfiguraci pro SAM-02, modul vy-
pnout a pokracovat podle dalSiho popisu.

& Lister - [C: 7 samb2a

=10l x|

Soubor  Editace  MozZnosti  Mapoweda 100 <%
%0066 BABGO0 -
286uW27180
@861 00A0A
HEa6aHZ a0A BA
H8oH480A BA
@86HM8 00A BA
'
A W

COM PC nastavime v TEMINAL.EXE podle obr. 1, j.
2400 Bd, bez parity, 1 stopbit.

Po zapnuti pfistroje stiskneme na kldvesnici PC kla-
vesu F1 (pro makro M1), ¢imz vysleme do pfistroje 3x
ESC.

V hornim okné RECEIVE dvojtecka ohlasi prfechod
do konfigura¢niho rezimu.

Klineme na tlacitko SEND FILE, je zobrazeno dialo-
gové okno pro urceni souboru, jehoz obsah chceme
odeslat do pfistroje (pro XDM-14A viz obr. 3 - nyni vy-
bereme soubor pro SAM-02). Vybereme soubor pro
SAM-02 a klinutim na tla&itko OTEVRIT odesleme jeho
obsah po komunikaéni lince do pfistroje.

Po prijmu souboru odpovi pfistroj znakem !, ktery
uvidime za dvojteckou v okné RECEIVE termindlu.

Konfigurace je hotova.

Nyni mdZzeme ovérit, Ze se SAM-02 hldsi pod novou
adresou a na rychlosti 9600 Bd. K tomu Ize pouzit jed-
nak prikazy, které vypiSi nastaveni ($062<CR>), ob-
sah EEPROMKy ($06E<CR>), .... Lze vS8ak pouZit i
prikazy pro ¢teni stavu vstup( ¢i ovlddani vystupl mo-
dulu SAM-02. Mlzeme k tomu pouzivat dal TERMI-
NAL.EXE nebo jiny terminal, napf. LOADER.EXE, zmi-
neény u XDM-14A.

Soubor  Pripojeni  Mastaveni Zobrazik  Mapovéda

| H| S| w| 2| 2| ER| e cH_ﬂFlfs:l

=10l ]

-

tB6F8

o
3

j Odeslat
O Povolit 'escape sekvence'

O Zapizoeat znaky v HE=u
[Pfipojen: ComM7 9600/5/%adna (No) [ 4

V LOADERu zaddvame prikazy pres fadek CHATu,
odesilame je tlacitkem ODESLAT. Vyhodou je, ze v
jednom okné vidime jak znaky, které vysildme (Sede),
tak znaky, kterymi modul odpovida.

Na obrazku vidite, Ze byl nejprve uzit pfikaz
@QO6F

pro sepnuti vSech 4 relé modulu (odpovéd !06 zna-
¢i vSe OK), poté prikaz
@o6I

pro vyéteni stavu vstupl. Odpovéd
106F8

znamena OK, F = vS§echna 4 relé sepnuta, 8 pak, ze
je vstup X3 (tj. bit 3 s vdhou 8) v jedni¢ce, ostatni vstu-
py v nule.

Podobné Ize sepnout tfeba 2 relé (vahy bitd 8 + 2 =
Ahexa) a zpét precist stav vystupl i vstupd.

Pro Uplnost - ¢teni okamzitych stav( je s operacnim
znakem "I, éteni filtrované hodnoty vstupl provadime
pomoci "Y".

Stav ¢itacu Ize vycist prikazem
@aaPb<CR>

b = opét bitové jednotlivé vstupy

b=F pro vSechny 4

pak
@O06PF<CR>

vrati stavy vSech citacl ze SAM-02, napr.
>0000,0000,0000,0002

Ma konec zpravy pridat znak "' [CR]
O Ma konec zprévy piidat znak o' [LF)

Kucharka
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Bliz8i opét v manudlu Komunikaéni protokol SAM,
vyzkou$eno pomoci LOADERu - viz dal$i obrazek.

il

Soubor  Pfipojeni  Mastaveni Zobrazit Napovéda

oS w2 | & vty |
>8800, 0000, 808, 0062

>0000, 0000, 0000, 0082
>0000, 0000, 0008, 0085

>B0e608, 0000, 0806, BABS

s

Kl

I@DBPF j Odeslat
Ma konec zprawy pridat znak "' [CR) O Povoli 'escape sekvence'
O Ma konec zpréwy piidat znak ' [LF) O Zapisoeat znaky « HE=u anes

[Pfipoien: COM7 9800/8/Z4dna (MO} [ 4

2.2 SAM-02 v ProgWinu

V této kapitole si ukazeme jak pfipojit modul
SAM-02 k centrdle systému PL2 a jak ho programoveé
ovladat pomoci ProgWinu.

2.2.1

Pokud v praxi potfebujeme k centrale pfipojit pouze
modul/y SAM, pouzijeme sériovou linku RS-422/485 s
galvanickym oddélenim, tedy COM1 (plati pro centra-
ly CCPU-02/03/21). Zapojeni moduld SAM k PLC je
obdobné jako pfipojovani modull XDM-14A k PLC -
vizkap. 1.2.1. Zde se zase zaméfime na pokus "na sto-
le" s odposlechem, aby se ndm lépe ladil aplikacni
SW.

COM1 u centrdl CCPU-03 a CCPU-21 je vyveden
stejné, a to na 8pinovy konektor RJ45 s timto roz-
lozenim signall:

Fyzické pfipojeni

COM1 RS-422
+360R
+TxD
-TxD
GND
GND
-RxD
+RxD
-360R

0 N (O (O |~ (W=

Signaly RxD a TxD jsou nastésti rozvrzeny na ko-
nektoru tak, Ze je v podstaté jedno, z které strany poci-
tate ¢islo pinu od 1. Skute¢nost umisténi pinu 1 ovérite
méfenim napéti na pinech 1 a 8, na které je vyvedeno
napéti 5V DC pres odpory 360 ohmU (uréeno pro pfi-
pojeni zakoncovacich odpor( linky).

V Technickém manualu Centralni jednotky nalezne-
te obrazky umisténi konektoru RJ45 i tabulky zapojen(
signall. Piny 1 a 8 jsou na obrazku oznaceny, pro upl-
nost dodavéame, Ze na obrazku je konektor centrdly
(tedy ten pevny zaletovany do tiSténého spoje) a ne

konektor na kabelu! Jednoznacné doporucujeme
v§echny vodic¢e vedouci z konektoru RJ45 na kabelu
pred pfipojenim na dalSi svorkovnici prozvonit, usetri-
te se tim hodné Casu.

Abychom mohli komunika¢ni zpravy na lince
RS-485 odposlouchavat na PC programem TERMI-
NAL.EXE, musime propoijit linkou RS-485 centralu,
SAM a prevodnik RS-485, pfipojeny k PC.

Pfevodnik RS232/RS485 je k PC pfipojen jako v
predchozich kapitolach standardnim kabelem RS232.

Z predchozi kapitoly mame rovnéz pripojen modul
SAMO-02 ke konektoru DB15 prevodniku pres po-
mocnou svorkovnici (pres tzv. ¢okolddu).

Pak staci z centraly vyvést z COMul kabel, zily z
pin( 3+6 spojit a pripojit na prvni svorku ¢okolady -
spojime tak -RxTxD vSech zafizeni na lince.

Ddle z téhoz kabelu z COMu1 centraly spojit zily z
pind 2+7 a pripojit na druhou svorku ¢okolady - spoji-
me tak +RxTxD v8ech zafizeni na lince.

COM1 | ¢okolada | SAM-02 |prevodnik
centrala
-RxTxD 3+6 1 2+4 4
+RxTxD 2+7 2 3+5 11

Idedlni by bylo, kdyby pfevodnik RS232/RS485 byl
k PC pripojen na jednom COMu PC a jiny COM PC byl
vénovan prekladdm z ProgWinu do centraly. Nebo
pouzit stolni PC a notebook - prosté dva PC a kazdy
aby délal "svou" praci.

Problém je totiz vtom, Ze pokud budete pouzivat je-
den COM v PC k prekladdm a stfidat ho k uziti na od-
poslech pres prevodnik, bude tfeba pfestavit jeho ko-
munikacni parametry (rychlost). Pak se obc&as stane,
Ze vam komunikace zmrzne a budete muset restarto-
vat nékdy PC, nékdy centralu, ...

2.2.2 Projekt s modulem SAM-02

Vytvorme projekt, ktery bude umét zakladni ovlada-
ni modulu SAM-02. Bude umeét vycist stav jeho 4 logic-
kych vstupd (po filtraci vstupniho signalu, coz je dano
jednak konfiguraci modulu a pfi vycitani operacnim
znakem Y a ne |), ddle bude umét ovlddat 4 relé na
modulu. Sice jednoduché, ale pro pochopeni posta-
Cuijict.

Modul SAM-02 nenaleznete v knihovné ProgWinu,
naleznete vSak opét modul SERIALCOMM, pomoci
kterého dokdzene do modulu SAM-02 poslat pozada-
vek na vycteni stavil nebo na ovladani relé pomoci ko-
munikacni relace.

TakZze se nejdfive zaméfime na modul SAM-02.
Jeho konfiguraci jsme provedli v pfedchozi kap. 2.1.3.
Modul ma tedy adresu 06, pocita s komunikaéni rych-
losti 9600 Bd, s 8mibitovymi daty, bez parity a s jednim
stopbitem.

Pro nastaveni stavd vystupt (relé) slouZi relace:
@aan<CR>
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kde n je Cislo, odpovidajici po bitech vystuplim Y.
Bit 0 pro YO, .... bit 3 pro Y3.

Dosadime-li adresu 06, bude poZadavek na nasta-
veni vystupt/relé na modulu SAM-02 vypadat:
@06n<CR>

kde misto n dosadime Cislo podle pozadavku na
sepnuti prislusnych relé.

Budeme-li chtit sepnout jenom relé Y3, bude &islo n
mit hodnotu pouze vahy bitu 3, coz je 8.

Pokud budeme chtit sepnout relé YO a Y3 soucas-
né, seteme pro Cislo n vahy prislusnych bitl 0 a 3, tj.
14+8=9 a v relaci poSleme n=9 (jako hexabajt 39).

Protoze budeme chtit ¢islo n ménit, musime pro
modul SERIALCOMM nalézt jednak vhodny format
pro definici pozadavku, ktery chceme vyslat, jednak
zabezpedit vytvoreni hodnoty &isla n a tuto hodnotu
privést na néktery ze vstupl modulu SERIALCOMM.

Pro Skolni pfiklad stadi vytvaret &islo n pomoci ge-
neratoru pulzl PPG a ¢itate CNT. Viz zapojeni v pro-
jektu, ktery je stazeni na www.elsaco.cz. Tam hodnota
na vystupu CNT nabyva postupné 0 - 15 (modulo 1).

V praxi privedte logické signaly postupné na modul
BINtoINT, tim pfifadite kazdému logickému signalu bi-
tovou vahu a vysledné Cislo n ziskate na vystupu Int.

Hodnotu ¢&isla n pfivedeme na modul SERIAL-
COMM, a to na vstup Tx0.

V HELPu ProgWinu nalezneme napovédu pro mo-
dul SERIALCOMM:

- pfikazy hn, in, jn, kn slouZi pro vyslani integer hodnoty ze
vstupll Tx0..3 jako n znak( ve formatu ASCII hexa

Podle toho upravime zdpis poZadované relace tak,
Ze misto ¢isla n dosadime format h1 (jedna se o jeden
bajt a vstup Tx0). Nesmime opomenout, Ze zapis for-
matu do dialogového okna modulu SERIALCOMM
provedeme ve formatu ASCII hexa. Na nasledujicich
radcich vyjadiime zdapis nejprve ASCII, poté ASCII
hexa:

@06h1<CR>
403036h10D

Znaky h1 zachovame, protoze se jednd o formato-
vaci fetézec pro modul SERIALCOMM:

B x|

1234567500l 234567850123456783012

SerialComm.3

PoloZka

Message tx_formatl

Meszage tx formatl

Message rx_ formatl Z1202e0D

Message rx_formatl

Meszage te_fomatl - zhiva 22 znaki Zpét |

A pro porfdadek doplnime do parametru
Message rx_formatO format zpravy pro ocekdvanou
odpovéd. Ta podle manuadlu ma mit obecny tvar:

laa<CR>

coz ve tvaru ASCII hexa vypada takto:

2130360D

Pokud bude vracena jina zprava, bude vystaven
chybovy vystup modulu SERIALCOMM (vpravo naho-
fe) do jednicky. Jinak setrva v nule.

Timto zplsobem ovlddneme vystupy modulu
SAM-02. Vytvofme nyni pomoci dalsiho modulu SE-
RAILCOMM dalsi relaci pro vycteni stavd filtrovanych
vstupd. ZpUlsob filtrovani vstupd (10 ms) jsme urili
konfiguraci modulu SAM-02. Pro vycteni filtrovanych
vstupl pouzijeme podle manudlu Komunikanci proto-
kol SAM operaéni znak Y:

@aaY<CR>

V odpoveédi vSak dostaneme nejen pozadovany
stav vstupd, ale i vyéteny stav vystup(:
'aaoi<CR>

kde vyssi bajt o urCuje aktualni stav vystupl (opét
po bitech, tj. bit 0 odpovida stavu YO, ... bit 3 pak stavu
Y3) a niz8i bajt i odpovida vyctenému stavu filtrova-
nych vstup(, a to opét po bitech, tj. bit 0 odpovida sta-
vu vstupu X0,... bit 3 pak X3.

PoZadavek bude tedy vypadat:

@O6Y<CR>
403036590D

SerialComm.4

PoloZka 12345678901234567850123456783012

Message tx formatO

MNessage tx_formatl

Message rx format0 Z120Z26hE0D

Message rx formatl

Meszage_ts_formatd - zbiva 22 znaki Zpét |

Obr. 21 Formét pro vycteni stavi vstupd

A podle HELPu zformatujeme i odpovéd:
- pfikaz hn aZ kn (mala pismena h, i, j, k s cifrou) = precte
n znaku ve forméatu ASCII hexa a uloZi jako hodnotu integer
do vystupu Rx0..3
Jen pfipomerime, Ze nyni oCekdvame 2 bajty (oi).
Proto obecny tvar upravime:
106h2<CR>
213036h20D
ZkuSebni projekt mame nachystan z webu, para-
metry SERIALCOMMu vysvétleny, mizeme prejit k
prekladu a zkous$eni. Jesté jen poznamka pro ty, které
zarazi, ze v projektu je uzita centrala CCPU-21, kterou
nemaji zrovna k dispozici. Staci ji v projektu nahradit ji-
nou, pfipadné vazby na jeji logické vstupy nahradit
konstantami typu integer (ty Ize v RUNu ovladat visual-
modulem TLACITKO).

2.2.3 Preklad, ladéni

Prohlédnéte si projekt, na spodni modul SERIAL-
COMM pro prijem stavu vstupl / vystupU je napojen
modul INTtoBIN a na jeho vystupech ziskdvame pfi-
mo stavy vstupl X0..3, resp. vystupt Y0..3. Provedte
preklad a pokud bude vée OK, mizete v RUN rezimu
ProgWinu sledovat stavy i/o na SAM-02.
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3 0BR1 - SK1 - sam02.txt (Run) (=] ]
Soubor  Upravy  Wolby PROMOSineZ  Mastaven Mapovéda

OBR1I

SyzhMenup
Davenloadp

=

O Flag.l.

BitFlags

i el g PoZadavek pro nastaveni wistupijfwysle:
(@aan<CR>

= hit 0 pra D0, ... bit 3 pro Y3
403036h10D
Odpovéd (je-l OK]:
laa<CR>
2130360D

=%
S5
[mj=|=|n}

PoZadavek na éteni filtravanich vatupl

@asr<CR> ERELA - /

gg3ﬂ§ﬁ.59[lD """""" — it 7 Wydtené stavy vistupi
poved: o o S o 1

laani<CR> Rxz0 O o a

0 =YE = aktudlni stay vjstupl R3O S = o

i=MEB = filrovany stay vstupl u o 1

213036h20D =

Obr. 22 Projekt pro modul SAM-02

Pokud pfece jenom néco nefunguje, zkontrolujte =10l x|
nastaveni komunika&nich parametrd v modulech SE-  2uber Pripaieni Nastaveni Zobrazt Ropovéda

. . sz N YR AN Y g (=0 cHAT ExE

RIALCOMM, zda jejich definice odpovidd nasi diivejsi =\kd|E| 8| 5| 58| Eh) e |5 o] s

konfiguraci (9600 Bd, 8 datovych bitl, 1 stopbit, bez [
parity). |
MlzZeme si opét pomoci odposlechem linky
RS-485, napf. pomoci LOADERu. Relace jednoho mo-
dulu SERIALCOMM lIze zakazovat/povolovat logickym
signdlem na vstupu STROBE (u modulu vlevo naho-
re).
Nechejme povolenou &innost hornimu modulu SE-
RAILCOMM, ktery ovlada 4 relé modulu SAM-02. V
okné LOADERu bychom méli vidét nasledujici komu-
nikaci - viz obr. 23.
Ve vaSem konkrétnim pfipadé zjistite, zda vam na
lince probihaji vibec njaké relace, pfipadné jakeé,
zkontrolujete nastaveni COMu, pripadné zda poZada-
vek vypada podle definice. Je-li vSe OK pak jesté sle- |86
dujte, zda odpovéd je podle manudlu na poCatku s ! |86
(to by bylo OK) nebo s ? (pfistroj odpovidé chybou).  [3¢>
Podobné Ize zkusit i druhou relaci samostatne, ato 2966
privedenim jednicky na STROBE pro horni SERIAL- |asss
COMM a nuly na STROBE pro dolni SERIALCOMM. |56
Pak budou na lince RS-485 pouze relace pro vycteni |t86
stavl i/o (s operac¢nim znakem Y) a odpovéd na ni. To
je vidét na obrézku 24. 0 _'I_I
|Ffipajen: com1 se0n/sZadna (No) [ 4

Obr. 23 Relace SAM-02 pro oviadani OUT(
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Soubor  Pfipojeni  Mastaveni Zobrazit MNapovéda

= o] GHAT EXE
= e 2 e R

s

[Pfipoien: COML 9600/8/Z4dn4 (NO) [ 4

Obr. 24 Relace SAM-02 pro &teni stavid ifo

Pokud na oba vstupy STROBE pfivedete nulu, bu-
dou v ¢innosti oba moduly SERIALCOMM a relace na
lince budou vypadat napr. jako na obrazku 25.

L=

Soubor  Pripojeni  Mastaweni  Zobrazic  Mapovéda

|

Piipojen: COMI 9600/8{Zadné (NO) | 4

Obr. 25 Relace SAM-02 - oba druhy
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3

3.1

Modul SAM-01 slouzi pro vzdalené pfipojeni (po
RS-422/485) 4 analogovych vstupd, jejichz typ a roz-
sah se voli vyménnou odporovou siti, tzv. domeckem
(starsiho typu - jako u modull PAI-01, viz katalog). Na
komunikacni lince je uzit firemni protokol SAM, po-
dobny protokolu ADAM.

V dobé tésné po kazdém zapnuti pfistroje (cca 1,5
sec) ocCekava pristroj sekvenci tfi po sobé jdoucich
znakUl ESC (escape, kdéd 27 [dekadicky]). Tyto znaky
oCekdva na svém sériovém kanalu, nastaveném tésné
po kazdém zapnuti na

2400 Bd

bez parity

1 stop bit

a adresa pfistroje je 00 !

Pokud je dostane, pfechazi pristroj do tzv. konfigu-
racniho rezimu.

Pokud je nedostane, pak pfistroj provede prikazy,
které ma po konfiguracnim rezimu (po konfiguraci)
ulozené v paméti EEPROM. Tim se po kazdém zapnuti
pfistroj nakonfiguruje podle toho, co ma v této paméti
uloZeno, tj. teprve potom plati pro pfistroj napf. jina
komunika¢ni adresa (nez 00 po zapnuti), jind komuni-
kacni rychlost (nez 2400 Bd po zapnuti), atd. ...

Modul SAM-01 (4x Ain)

Uvodem

3.1.1 Propojeni PC se SAM-01

ProtoZe se jednd o stejny komunikaéni protokol a
linku RS-485, bude mnoho véci stejnych jako u
XDM-14A, resp. SAM-02 v predchozich kapitolach.
SAM-01 ma pro pfipojeni komunikacni linky a napaje-
ni stejné zapojené konektory jako SAM-02. Proto za-
pojeni k lince RS-485 provedte obdobné, a to podle
této tabulky:

prevodnik - DB15 svorkovnice SAM-01
4 -RxD
4 -RxTxD
2 -TxD
5 +RxD
11 +RxTxD
3 +TxD

Napajeni modulu SAM-01 zapojte na jeho svorky 6
() a7 (+), hodnotu napdjeni volte podle Udaje na Stit-
ku modulu.

Poznamka: v pfipadé prfedchoziho pfipojeni modulu
SAM-02 k PC, staci pfendat konektory ze svorek 1-7 na
modul SAM-01.

3.1.2 Prechod do konfigura¢nigo rezimu

Pozndmka: vyrobce neddvno na svych strankdch zverejnil
program TESTER pro konfiguraci a testovani vyrobkd s ko-
munikaci. Soucasti TESTERu je i HELR
V PC spustime TERMINAL, nastavime komunikaéni
parametry pro konfiguraci pfistrojli s protokolem SAM
vZzdy takto:

komunikac¢ni rychlost (Baud rate) na 2400 Bd
Data bits na 8

Parity na none

Stop Bits na 1

Handshaking na none

Zkontrolujeme, zda mame zvolen v PC spravny
COM, ato tak, Zze zkusmo napiSeme libovolny znak do
okna TERMINALu pro vysilani. LEDky na prevodniku
RS232/485 musi bliknout.

Na obr. 1 sice vidite nastaveni programu TERMI-
NAL.EXE pro konfiguraci pfistroje XDM-14A, ale toto
nastaveni je stejné pro vSechny pfistroje s protokolem
SAM, tedy i pro SAM-01 (mySleny komunikaéni para-
metry a makro M1). VSimnéte si vpravo dole ramecku
s oznac¢enim TRANSMIT MACROS a definice jednotli-
vych maker. Jako M1 vidite sekvenci tfi znakd ESC
(kdd znaku ESC = 027 dekadicky). A opét prave tuto
sekvenci potfebujeme pro prechod SAMu do konfigu-
racniho rezimu.

SAM-01 mame vypnut a pfipojen podle kap. 3.1.1
na RS-485. TERMINAL v PC spustén a nastaven podle
prfedchoziho. Vime, Ze klavesou F1 odeSleme sekven-
ci 3x ESC na RS-485, proto zapneme SAM-01 a stisk-
neme kldavesu F1.

V hornim okné TERMINALu pro pfijem (RECEIVE)
se objevi dvojtecka, ktera ndm oznamuje, Ze jsme se
pravé dostali do konfiguraéniho rezimu.

Pokud mate s pfechodem do konf. rezimu potize,
zkontrolujte celé zapojeni, ovérte ¢innost prevodniku
avse opakuijte i s tim, Ze kldvesu F1 mizete béhem 1,5
sec, kdy na ni SAM Ceka, stisknout vicekrat.

Pokud dvojtecku v okné RECEIVE spatfite, napisté
do okna pro vysilani znak{ (TRANSMIT) prikaz
/?

pro vypis jména pfistroje a verze FW v ném:
/SAM-01*20000710

Po prikazu
?°?

vypise vSechny konfiguracni pfikazy ulozené v jeho
paméti EEPROM/FLASH, napf.:
$00050A0600
$05W0000
$05R0+00.00+10.00
$05R1+00.00+10.00
$05R2+00.00+10.00
$05R3+00.00+10.00
1

Z téchto prikaz( poznate, zda byl pfistroj konfiguro-
van a jak, nebo pokud neobsahuje nic (jen !), pak je
platné zakladni nastaveni (jako tu prvni vtefinu po za-
pnuti, tj. 2400 Bd, bez parity, 1 stopbit, adresa 00). Po-
kud néjaké prikazy v tomto vypisu vidite, musite je
podle manualu rozlousknout a tak se dozvédét adresu
pfistroje, komunikacni rychlost atd...
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Ale nakonec pro¢ bychom to louskali a podfizovali
se?! Daleko jednodu$si je nachystat si poZadovanou
konfiguraci do souboru pfikazt a pavodni konfiguraci
v pfistroji prosté prepsat vlastni !

3.1.3 Konfigurace modulu SAM-01

Zacnéte manudlem protokolu SAM s ohledem na
modul SAM-01 a z néj se snaZte dozvédét, co vSechno
se da na SAM-01 konfigurovat.

Urc¢ité budeme chtit nastavit komunikaéni paramet-
ry, zvolme

adresu modulu 05

komunikaéni rychlost 9600 Bd

prodlevu na odpovéd 10 ms

ostatni = 0

K tomu slouzi podle manualu prikaz
%aannttccf£<CR>

ktery podle uvedenych pozadavk( bude vypadat:
$00050A0600<CR>

Pak budeme chtit modul pouZit na akci, kterou bu-
deme programovat v ProgWinu, s modulem SAM-01
bude komunikovat centrdla, komunikaci uréime v PW
modulem SERIALCOMM, ktery bude programove ob-
sluhovan kazdou vtefinu. Modul nema zadné vystupy,
budeme z néj jen Cist namérené hodnoty, proto
muUzZeme WatchDog zakdzat (nebudeme obderstvovat
v modulu SAM-01 zadna data).

Pfikaz pro definici WatchDogu:

%$aaWnnnn<CR>

upravime na
$05W0000<CR>

protoze SAM-01 md adresu 05 a 0000 WD zakazu-
je.

Po prostudovani komunika¢niho manualu zjistime,
Ze je nutno pro SAM-01 nastavit rozsahy pro jednotlivé
analogové vstupy. K tomu slouzi relace typu:
%aaRntddd.dthhh.h<CR>

aa = adresa modulu

n = Cislo vstupu (0+3 pro SAM-01)

+ddd.d a =hhh.h dolni a horni hranice rozsahu

Cisla musi byt vzdy zadana 4 ciframi se znamén-
kem, obé &isla musi mit desetinnou tec¢ku na stejné
pozici. Napf.:
+.0000+.9999
-0.500+0.500
+00.00+10.00
-100.0+100.0
+0000.+1000.

Nastavena dolni hranice bude odpovidat mérené
analogové hodnoté pri Cisle 0 z pfevodniku a horni
hranice nejvy$Simu d&islu z pfevodniku. Nastavené
hranice rozsah musi byt v souladu s pouzitou konfi-
guraéni odporovou siti pfislusného vstupu.

A kdyz jsme ve zjistovani véech moznych komuni-
kacnich relaci s modulem SAM-01, budeme v praktic-

kém vycitdni zmeérenych analogovych hodnot tyto vy-
¢itat prikazem typu:
#aan<CR>

aa = adresa modulu

n = Cislo vstupu (0+3 pro SAM-01)

Tentokrdt nas bude velmi zajimat i odpovéd:
>+123.4<CR>

S poznamkou, ze analogova hodnota je vracena
vzdy v takovém formatu, jak byly zadany dolni a horni
hranice rozsahu.

Nyni pfipravme soubor pro konfiguraci. O komuni-
kacnich parametrech jsme jiz hovofili (aa=05,
9600Bd, ...), zvolme jesté rozsahy méfenych hodnot.
Dejme tomu, Ze vSechny 4 domecky jsou typu
AIPU-10 s rozsahem 0 - 10V (pro méreni napéti). AD
prevodnik je 12tibitovy, tj. 4096 krokd, tj. 0,00244 V na
jeden krok. Pak md smysl nadefinovat meze na 3 de-
setinnd mista, musime pouzit v definici vzdy znamén-
ko a 4 cifry:
+0.000+9.999

!I sam01cfg.txt - Poznamko

=10l x|
=

Soubor  Upravy Format  Zobrazeni MapowsSda

£00050A0600
F05W0000
E05R0O+0.000+5.
¥05R1+0.000+5.999
(05RZ+0.000+9,59593

05R3+0.000+5. 999|
|

S99

.
Obr. 26 Konfigurace modulu SAM-01

Nachystdme si konfiguraéni soubor podle obr. 26 a
pomoci programu TERMINAL.EXE jej po komunikaéni
lince odesleme do SAM-01.

Po konfiguraci je leps$i SAM-01 vypnout a znovu za-
pnout (napajeni) a prikazem si ovérit, ze se nam konfi-
gurace zdafrila. Viz obrazek 28.

Také Ize nakonfigurovany SAM-01 vyzkouset tfeba
pomoci LOADERu pfikazem pro vy&teni analogové
hodnoty.

Soubor  Pipojeni  Mastawveni  Zobrazit Napovéda

=10 x|

EXE
O 2T LN
>+0.0888 j
>+@.088
>+0.0888
>+@.0882
-
4 I I 3
= -
Na konec zpréwy pfidat znak "' [CR Porvalit 'escape sekvence'
| piévy pi ..[] O : P IEHE!'
O Ma konec zpréwy pridat znak ' [LF) O Zapisoveat znaky « HEXu
[Ffipajen: COM7 9e00/8/Zadna (NO) [ 4

Obr. 27 Vycteni hodnot ze SAM-01

Kucharka
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# Terminal v1.9b - 20040204 - by Bri@y++
Baudrate———— [ Datahit Parity
Lonnect I

 BOD ¢ 14400 ¢ 57E00 5  none
leconmectl F 1200 ¢ 19200 ¢ 115200 g i odd
About.. I F
-
=

2400 ¢ 78800 ¢ 128000 o " even
Suit | O

Stop Bit;
*1

15
=2

Handshaking
* none

" RTS/CTS
" ®OMSAOFF

" RTS/CTS +XON/A=OFF
" RTSonTx

~IBIxl| - pfimo hexadecimaini ¢islo 00 aZ FF
(velkymi pismeny), napf. 3F. Tento

znak je vysldn na linku.
Vyjadfime-li pozadavky podle

HELPu, zapiSseme pak do para-

custom BR R Clear

38400

I~ Time

[~ CR-LF

(4800 ¢ 33400 ¢ 256000 " mark
& 9600 ¢ BEOO0 ( custom || B i space
Setting: "
[~ Auto Dis/Connect
Set f
’7&' [~ Stayon Top
Receive

lﬂ AsCliwble | CJJCTS [0SR JIC0 3R

‘ metru Message_tx_format0 jed-

" HEX
¥ Sting

CLEAR | _FesetCounter | [13 2| Counter= 7 Startlog | Stoplog |

notlivych moduld SERIALCOMM:
233035300D

[~ Dec W Hex

[~ Bin ‘

1 %0005040600
*05Woo00
»05R0+0.0004+9.999
#05R1+0.000+9.5999
»05R2+0.000+9.999
#05R3+0.000+9.999
1

- N |EE
=l —sz-:

I

5| B

233035310D
233035320D
233035330D
Ve vSech pripadech ocekava-

4

me odpovéd stejného formatu

Tranzmit
’7 cLEar | Send File

[ CR=CR+LF

EILTR EJRTS ‘

>+0.123<CR>

b

-» Send

\ Prvni znak ">" ¢teme modulem

$05E | Transmit Macra

SERIALCOMM jako povinné oce-

|#027H0274027

kdvany, proto zadavame do for-

[s0sEH013

|#oB04013

2|

ol (]

matovaciho retézce hexahodnotu
3E.

Dal$ich 6 znakd (v¢etné zna-
ménka a desetinné teCky) odpo-

|Connected [Re103  |Te5 [ [

Obr. 28 Kontrola konfigurace SAMu-01

SAM-01 posloucha, naprogramujeme ho v ProgWi-
nu.

3.2 SAM-01 v ProgWinu

S modulem SAM-01 pracujeme v ProgWinu obdob-
né jako s pfedchozimi moduly pomoci komunikacniho
modulu SERIALCOMM, pomoci kterého nadefinuje-
me relace, které maji na komunikacéni lince probihat a
pomoci kterych pak modulu SAM-01 vyddme pfikaz a
nasledné od néj ¢teme a vyhodnocujeme jeho odpo-
veéd.

3.2.1 Fyzické pripojeni
Jako SAM-02.

3.2.2 Projekt s modulem SAM-01

Pozadavek na vycteni zmérené analogove hodnoty
z modulu SAM-01 vypada obecné:
#aan<CR>

Prakticky musime dat 4 pozadavky, kazdy pro je-
den vstup a ocekdvat po kazdém poZadavku odpo-
véd. ProtoZe po kaZzdém pozadavku nasleduje odpo-
véd, pouzijeme vzdy pro jeden poZadavek a odpovéd
na néj jeden modul SERIALCOMM. PoZadavky tedy
budou vypadat ndsledovné:
#050<CR>
#051<CR>
#052<CR>
#053<CR>

Podle HELPu ProgWinu, protoze presné vime, jak
pozadavek bude vypadat, vyuzijeme format pro vysi-
lani:

vida hodnoté, vyjadifené ASCII a
pro to existuje podle HELPu vyja-
dreni an..dn:
- pfikaz an aZ dn (mald pismena a, b, c, d s cifrou) = pre-
&te n znakd jako ASCII &islo a uloZi jako redlné éislo na vy-
stup Rx0..3 (pf. b6 pfecte ndsledujicich 6 znakd jako ascii
fetézec [napf. +23.56],konvertuje na realné ¢islo a uloZi
na vystup Rx1)
Parametr Message_rx_format0 pro pfijem takové
zpravy zapiSeme:
3Ea60D
Pak bude z pfijaté zpravy hodnota Sesti ASCII zna-
kl (vCetné znaménka a desetinné teCky) prevedena
na redlné &islo a bude v ProgWinu k dispozici na vy-
stupu Rx0 kazdého modulu SERIALCOMM (jeden mo-
dul pro pozadavek na vyéteni z jednoho analogového
vstupu a pro odpoveéd na tento pozadavek).

Nyni vime, jak bude vypadat kazdy komunikacni
pozadavek a odpovéd na néj, proto miizeme projekt
zacit kreslit. Pokud budete studovat stazeny projekt,
Iépe nyni porozumite parametrim SERIALCOMMu.

V projektu budou 4 moduly SERIALCOMM podle
vySe popsaného s prislusnymi formaty pro relace. Vy-
stupy Rx0 téchto modull Ize spojit s piny modulu
SCREEN pro zobrazovani prijatych hodnot. Pokud by-
chom vsak chtéli tyto hodnoty vidét pfimo na vystu-
pech Rx0, nesmime zapomenout, Ze tentokrat preva-
dime prijaté ASCIl znaky na redlné ¢&islo a ze hodnotu
realného Cisla v RUN rezimu ProgWinu uvidime sprav-
né zobrazenou az za nékterym modulem (ve
stazeném projektu SAMO1_03.TXT to jsou moduly
APLUS, a to na jejich vystupech napojenych mo-
dulech SCROUT s popisem realAin0..3) pro redlna
Cisla. Toto mlzete vidét na obrazcich 29 a 30.
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S pBR1 - 5K1 - sam01_0D3.txt (Edit)
Soubor  Upravy  Wolby PROMOSineZ  Mastaven Mapovéda

OBR1

=0l x|

oooooooo

PoZadavek:
#faan<CR>
SERLAL
2330353000 ocomm o
Rl
Ex10
Rx 200
e - o realnino |
ERLAL wro0
2330353100 mcom oo | g
Rl
Bx10 F o reslAint |
Fzd +
Rx30 wro0
rd 2] x ]
SERLAL
2330353200 niomid / — -
ReiE 22hh
Rx 20 AT = m]
Rx20
S F o reslAin3 |
a0
233035330D ocomm L erp
Rl
Ex10

Ex20

Rx30  Odpoved: >+0.123

3EaGDD

HFla3.1.c0n]

O]
SysMenud
Crowenload

Obr. 29 Projekt pro modul SAM-01

PoZadavek:
#aan{CR>
2330353000 ctomis (
Rx0l
Bx1O
R20
Rx30
233035310D ocomiz £

=l
)
&l

[ realfinl |
2330353200 =

wral0
gl

H_realfing |

al
£el

2330353300 oco

C  Odpoved: >+0.123
3Ea60D

Obr. 30 ReZim RUN a zobrazeni hodnoty

3.2.3 Preklad, ladéni

Projekt SAMO1_03.TXT z webu je pro centralu
CCPU-03, ktera ma USB. Pro preklady a ladéni komu-
nikace je to velmi vhodna centrala, protoze preklady a
RUN rezim bézi na USB a bez kolizi Ize sledovat komu-
nikaci na RS-485 odposlechem po COMu PC pomoci
TERMINALu nebo LOADERu (a jim podobnym progra-
mdam). Spolehlivé a bez prepinani ¢i pfendavani kabe-
1G...

Provedeme preklad, spustime LOADER, ve kterém
nastavime COM PC na 9600Bd, 8 bit(i bez parity. Po-
kud je vSe OK, sledujeme v okné LOADERu probihajici
komunikaci podle obrazku 31.

Soubor  PRipojeni Mastaveni  Zobrazik Mapovéda

IEIEIEE AT

=10l =]

CHAT

]

EHE
h
Lk

of

L Lo

-

Pripojen: COM7 S600/5(Z4dn (MO

Obr. 31 Odposlech SAM-01 pfi ladéni

Tak mdzeme najednou vidét v ProgWinu v RUN
rezimu vycitanou hodnotu na realAin0 a v okné odpo-
slechu pak vSechny relace na lince.

Pokud v ProgWinu nemame ocekavané, v okné
LOADERu posoudime vypisované relace a podle nich
pozndme, ktera je chybnd. V tom pfipadé hledame
chybu v definici formatu zprav.

Pokud mdame v SAM-01 v nékterych pozicich stejné
domecky, Ize trojice svorek z &idel mezi sebou proho-
dit a usuzovat tak na pfipadnou chybu zapojeni ¢idla.
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4 Modul SBI-11/12 (16x DI)

4.1 UpG nové verze FW

Zakladnim rozpoznani starého a nového firmware v
jednotce SBI-11/12 je signalizace LEDkou s oznace-
nim RUN (viz Celni Stitek).

Jednotka nemusi mit pfipojenu komunikacni linku,
staci ji pfipojit na napajeni. Pokud se LEDka RUN roz-
sviti Cervené, jedna se o jednotku bez oznaceni verze
FW a je nutno FW aktualizovat.

Pokud se po pfipojeni napajeni rozsviti LEDka RUN
Zluté, jedna se o jednotku s FW verze 2.00 a vy$si. Pro
takovou plati technicky manudl Komunikaéni proto-
koly jednotek PL2.

4.1.1 Postup pii UpG FW

Je-li nutno provést UpG FW, postupujeme podle
nasledujiciho popisu.

V centrale spustime aplika¢ni program, ktery posila
na komunikacni linku RS-485 protokolem epsnet libo-
volné relace s adresou jednotky, kterou chceme UpG.
Ze komunikace probiha poznate podle toho, Ze LED-
ka RUN bude blikat zelené pfi kazdé zpravé.

Prakticky Ize na RS-485 privadét libovolnou relaci, ale
Castéji neZ 1x za sekundu (jedna se o udrZeni watchdogu
jednotky). V tomto pripadé Ize probihajici relace
zkontrolovat odposlechem, ne na LEDce RUN jednotky).

Jednotku vypneme, sundame prihledné vicko a
cCelni panel (Stitek), a vievo od modrych prepinacd DIL
(vpravo od néj jsou LEDky) zasuneme do specidlniho
konektoru kabel s redukci na RS-232 (ladici adaptér
LSI-11 - pro LOGIC a UpG FW periferii). Adaptér se za-
sune tak, aby byl LED diodami nahoru - tj. smérem k
okraji desky.

V pocitaci spustime LOADER.EXE, nastavime COM
PC, zvolime 38400 Bd, bez parity, 8 bitd.

X

Loader - nastaveni po
por: AR~ |

Bity za zekundu: |3EH4I:II:I j
=
[

Diatervé bity: |a

Parita; Iiédné (NO)

Obr. 32

Po volbé OK jsme vyzvani k zapnuti modulu
SBI-11/12.

Doporucujeme pouzit INCO-02 (pfipojovaci svor-
kovnice; slouzi k vyvedeni signdl z konektoru PFL10
na 4 Sroubovaci svorky [+Un, GND, H/+, L/-]). Na
oznacené svorky pro napajeci napéti (pro SBI-11/12 v
rozsahu 10 aZ 30 V DC) pfivedete vodiCe ze zdroje. Za-

sunutim INCO-02 na PFL10 pfivedeme na jednotku
SBI-11/12 napdjeci napéti i komunikaéni linku.

Loader - zapnuti a yypnuti modulu

Vypnéte a zapnéte modul

X

Focet prijatych znaki; 0

Staw:
[Zpétknastaveni purtu]

Obr. 33

Pokud modul SBI-11/12 polozite pred sebe tak, aby
byly napisy na Stitku ke ¢teni (modré DILy vlevo naho-
fe), zasunete propojku INCO-02 do pravého konekto-
ru PFL-10.

Jednodussi a spolehlivéjsi oviadani napajeciho napéti do-
cilite viazenim vypinace do vodice, ktery vede ze zdroje, a
to pred svorku +Un svorkovnice INCO-02.

Zapnuti napajeni jednotky LOADER pozna a prejde
do rezimu pro nahravani souboru pro UpG FW.

i1 x|

Soubor  Pripojeni Mastaveni  Zobrazik  Mapovéda
-

w|d| S| @] 2] 2| & o[ =] E

MB9BF598 Flash loader - UhlElsaco 1.2
(Loader: modul pFipraven k nahrini souboru)

>
{Loader: soubor byl dsp&Zné nahrdn [1])

il

[MESOFS9S Flash loader - vh

<] |

|Pﬁp0jen: COM7 38400)8/Z4dna (MO)

Obr. 34

Nejprve se do hlavniho okna LOADERu vypisi prvni
radky, hlasajici pfipravenost k nahravani souboru:
MBO90F598 Flash loader - VhlElsaco 1.2
(Loader: modul ptipraven k nahrani souboru)

Pak uZ jen volite SOUBOR / OTEVRIT (nebo pfislus-
nou ikonu Uplné vlevo), zvolite pro nahrdvani soubor
SBIEPS.MHX a schvalite nahravani. Objevi se dlasi
okno s bargrafem, ve kterém Ize sledovat priibéh na-
hravani, po jehoz skon&eni posledné vyvolané okno
zmizi a v hlavnim okné LOADERu se objevi zprava, zZe
soubor byl Uspésné nahran.

Vyjmete nahravaci kabel s prfevodni¢kem, vypnete
a znovu zapnete modul. LEDka RUN problikne a roz-
sviti se Zluté. Tim mate zkontrolovano, Ze se UpG zda-
fil (pfed nim svitila tato LEDka Cerveng).

Vyjmete INCO-02, osadite ¢elni panel a prihledné
vyklapéci vicko zpét. UpG FW je hotov.
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Pfi dalsim zapinani modulu si vS§imnéte, Ze kratce
probliknou i zelené LED pro signalizaci logickych sta-
vl na vstupnich svorkdch modulu. Na nich Ize v tomto
kratkém probliknuti nyni odecist verzi FW.

7 6 543210 [oznaceni na Stitku]
8 4218421 [vyznam pro odecteni]

V mém pripadé problikly LED 5 a 1, coz odpovida

oznaceni verze FW 2.2,

Zkraceni Gasu pfi manipulaci s LOADERem Ize docilit
vytvofenim jeho zdstupce na ploSe.

4.2 Fyzické propojeni

Z predchozich pokusl s komunikaci méame propo-
jen COM pocitace s prevodnikem RS-232/RS-485 s
Cokolddou a s COMem1 centraly. Pfipojime k takto vy-
svorkované lince RS-485 i propojku INCO-02, a to
podle nasledujici tabulky.

COM1 | cokolada | INCO-02 |prevodnik
centrala
-RxTxD 3+6 1 L/- 4
+RxTxD 247 2 H/+ 11

U propojky INCO-02 dejte pozor na spravnou pola-
ritu signalt RS-485. Signal +TxRxD je vyveden z pinu
5 konektoru PFL10 jednotky a na svorce propojky
INCO-02 je oznacen jako H/+.

Signal -TxRxD je vyveden z pinu 6 a je oznacen
jako L/-.

Pokud modul SBI-11/12 poloZite pfed sebe tak, aby byli
napisy na Stitku ke ¢teni (modré DILy vlevo nahore), zasu-
nete propojku INCO-02 do pravého konektoru PFL-10.

Propojka INCO-02 obsahuje 4 svorky, Dvé z nich,
popsané GND a Un, slouZi pro pfivod napajeciho na-
péti modulu (pro SBI-11/12 v rozsahu 10 - 30 V DC).

Déle je mozné zapojit i néktery ze vstupd SBI-11/12
pro otestovani funkce modulu, zde postupuijte podle
katalogu.

Mame-li k dispozici SBI-12, pfivedeme napdjeci na-
péti galvanicky oddélenych vstupl na svorky 11 a 9,
resp. 31 a 29, pak staci zkratovat svorky pro kazdy jed-
notlivy vstup, abychom na ném dostali logickou jed-
nicku.

Protokol epsnet je natolik sloZity, Ze nema smysl se po-
kouSet moduly SBI, SBIO, SBO ¢i SAIO pfipojovat pouze k
PC a pomoci terminalu se pokouS$et s nimi komunikovat.
Zvolené pripojeni linky RS-485 i k PC slouZi spise ke
zbéznému odposlechu na lince. Samozfejmé Ize pomoci
technického manuélu uréit jak konkrétné maji jednotlivé
zpravy vypadat, ale jsou tak sloZité, Ze nema smysl se po-
kouset je vytvaret rucné. Jednodussi je naprogramovat
komunikaci v ProgWinu a zpravy pak nanejvy$
odposlechem zkontrolovat. Pro pripadné prenastaveni
komunikacnich parametrd linky RS-485 slouZi program
NASTAV.EXE (ke staZeni na www.elsaco.cz).

4.3 SBI + komunikaéni parametry

Zakladni komunikaéni parametry modulu SBI pro
epsnet, nastavené z vyroby, jsou:

38400 Bd

suda parita (even)

1 stop bit

adresu modulu nastavte v sestavé PL2 jako jedinec-
nou na DILech modulu

44 ProgWin a SBI

ProtoZze budeme pokraCovat programovanim ko-
munikace s modulem SBI v ProgWinu, nastavime pro
epsnet v PW centrdlu s adresou 1 a pro modul SBI ad-
resu 2 (tu nastavime na DILech SBI¢ka).

Pro naprogramovani v ProgWinu pouzijeme modu-
ly pro komunikaci protokolem epsnet, a to
PWPB_MAIN a PWPB_RX.

Modul PWPB_MAIN definuje spole¢né parametry
pro v8echny prijimaci (pwpb_rx) a vysilaci (pwpb_tx)
moduly. Zvolme tyto hodnoty parametr(:
priorita = 0
rychlost = 2
kanal =1
comrychlost = 38400
parita = 2 (suda)
mezera =0
prodleva = 10
100
maxtoken = 500

odezva =
adresa = 1 (adresa centrdly na epsnetu)
maxadresa = 2

Definici parametr modulu PWPB_RX ur¢ime, kterd
data budeme po epsnetu z modulu SBI prenaset.
Podle technického manudlu SBI-11/12, pfipadné
technického manudlu Komunikaéni protokoly jed-
notek PL2, jsou procesni data uloZzena v bloku 2, a to
jednotlivé polozky s timto offsetem:

Offset  Polozka

00x00  newin O (vstupy 0+7)

1 0x01 newin 1 (vstupy 8+15)
20x02 filtered O (vstupy 0+7)
30x03 filtered 1 (vstupy 8+15)
40x04  cita¢ impuls vstupu 0
6 0x06  c¢itaC impulsd vstupu 1
80x08  ¢itaC impulsd vstupu 2
10 OX0A ¢itaC impulst vstupu 3
12 0x0C ¢itad impulsl vstupu 4
14 OxOE ¢ita¢ impuls( vstupu 5
16 0x10  ¢ita¢ impulsl vstupu 6
18 0x12  ¢ita¢ impulsl vstupu 7
20 0x14  ¢ita¢ impulsd vstupu 8
22 0x16 c¢ita¢ impulsd vstupu 9
24 0x18 ¢&ita¢ impulsd vstupu 10
26 Ox1A ¢&ita¢ impulsd vstupu 11
28 0x1C ¢ita¢ impulsd vstupu 12
30 0x1E ¢ita¢ impulsd vstupu 13
32 0x20 ¢ita¢ impulsd vstupu 14
34 0x22 ¢ita¢ impulsd vstupu 15

Kucharka
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E= 0BR1 - 5K1 - SBI1112.TXT (Run)

Soubor  Upravy  Wolby PROMOSIneZ  Mastaveni Mapovéda

OBR1

=B x|

MPC

Centralni jednothal

titat vstupu 0

Blok 2 - procesni data
Offset 2 [od filtrovanych vstupi]
4 bajty = bajt In0..7 + bajt In8..15 + 2bajty ctc0

=
?\n Intbin,l.outS
Inthin.l.outé

———
%‘; Intbin.1.outd
:.\] Inthin.l.out?
:.\ Intbin,1.outld
‘.\ Intbin.1.outl2
Intbin,l.outl3
Intbin.l.outld

=1

Intbin.l.out2
Intbin.l.out3
Intbin.l.out4

Intbin.l.out?

Intbin.l.outll

Intbin.l.outlS

filtrowvané vstupy SBI-11/12

36 0x24
38 0x26
40 0x28
42 Ox2A
44 0x2C
46 0x2E
48 0x30
50 0x32
52 0x34
54 0x36
56 0x38
58 0x3A
60 0x3C
62 0x3E
64 0x40
66 0x42
68 0x44
70 0x46
72 0x48
74 Ox4A
76 0x4C
78 Ox4E
80 0x50
82 0x52
84 0x54
86 0x56
88 0x58
90 Ox5A

¢ita¢ impulst vstupu 0
¢ita¢ impulst vstupu 1
¢ita¢ impulsl vstupu 2
¢ita¢ impulst vstupu 3
¢itad impulst vstupu 4
¢itad impulst vstupu 5
¢itaG impulst vstupu 6
¢ita¢ impulsl vstupu 7
¢ita¢ impulsl vstupu 8
¢ita¢ impulsl vstupu 9
¢itad impulst vstupu 10
¢itad impulst vstupu 11
¢ita¢ impulst vstupu 12
¢ita¢ impulst vstupu 13
¢ita¢ impulst vstupu 14
¢ita¢ impulsl vstupu 15
mefi¢ periody vstupu 0
mefi¢ periody vstupu 1
é periody vstupu 2
penody vstupu 3

Obr.

<

35

92 0x5C meéfi¢ periody vstupu 12

94 Ox5E  meéfi¢ periody vstupu 13

96 0x60 meéfi¢ periody vstupu 14
fic

98 0x62 meéric periody vstupu 15

Chtéjme z modulu SBI vy¢ist stavy filtrovanych
vstupl a hodnotu prvniho ¢itate impulzd (vstupu 0).
Pak do modulu PWPB_RX zaddme tyto parametry:
priorita = 0
rychlost = 2
perioda = 1000
adresa = 2
blok = 2 (procesni data)
offset = 2 (od filtrovanych vstupt)
delka = 4 (4 bajty dat)
initoutl..16 = 0

Projekt je na obrazku 35. Pokud se zamyslite nad
v§emi moznostmi ziskani dat z modulu SBI, zd4 se vy-
¢itani stavl ¢itach ¢i hodnot namérenych period pro
jednotlivé vstupy slozité. Pokud vSak nepotrebujete
kvanta téchto dat, ale napf. jen par z téchto hodnot,
nabizi se nadefinovat pro vycteni jediné zvolené hod-
noty pfimou relaci. Zvolme si pro takovy pfiklad vycte-
ni zméfené periody pro vstup 0.

Pouzijeme dalSi modul PWPB_RX (s instanci 2) a v
nem nadefinujeme:
priorita = 0
rychlost = 2
perioda = 1000
adresa = 2

-28-
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E3pBR1 - SK1 - SBI1112.TXT (Edit)

Soubor  Upravy  Molby PROMOSIneZ  Mastaveni Mapovéda

OBR1

=10l x|

FLASH

henu

235EoRI0
oooooooo

titat wstupu 0

|

[o
[o
M =
05
P k8 i
o gel wrol
(: z jg oHe
100
1" of HIF
IZE [ gl
13 oz -0
wlo M «o
150 (1] gul C
Rx 1sfo P k8 s
Ercor |01 wlo
(3 ol
(: %) jg
0
Oﬁs_et 68 1t
12
gehnqda In0 e
1k
alty 150
Rx 1fo
Ercor |01

Blok 2 - procesni data
Offset 2 [od filtrovanych vstupi)]
4 bajty = bajt InD..7 + bajt In8..15 + 2bajty ctc0

Saving| o —ave

Inthin.l.

Inthin.l.

Inthin.l.

Inthin.l.

Inthin.l.

Inthin.l.

Inthin.l.

Inthin

Inthin.l.

Inthin.l.

Inthin.l.

Intbin.l.

Inthin.l.

1
1
1
1
1
1
1
1.
1
1
1
1
1
1

Inthin.l.

filtrované wstupy SBI-11112

=1

Obr.

blok = 2 (procesni data)
offset = 68 (pro periodu vstupu 0)
delka = 2 (2 bajty dat)
initoutl..16 = 0

Tak ziskdame jinou komunikacni relaci zmérenou
hodnotu periodu na prvnim vstupu X0 bez toho, Ze by-
chom ji museli z vétsSiho bloku dat néjak oddélovat a
prepocitdvat.

Takto upraveny projekt je na obrazku 36.

68 01 02 08
FO0 1e DC 02
02 08 FF FF
DC 02 01 DC
FF FF 09 1k
01 DC 02 01
09 16 68 08
02 01 DC 02
63 05 08 63
DC 02 01 DC
08 e8 02 01
01 DC 02 01
02 01 sC OB
02 01 &8 08
6C 0OE 02 02
68 08 08 68
02 02 00 04
08 g2 02 01
oo 04 82 16
02 01 &eC OB
82 16 68 07
BC OB 02 44
68 07 07 68
02 44 00 02
07 e8 01 02

37

4.5 Odposlech na lince

Na obrazku 37 mizZete sledovat odposlech komu-
nikacni linky RS-485 pomoci TERMINALu (na obrazku
vidite pouze data z pfijimaciho okna).

A pokud mate naladu data stourat, staci vzit tech-
nicky manual pro SBI-11/12 a v ném nalistovat kapito-
lu 1.7.2 Blok 2 - procesni data a podle popisu roz-
lousknout aspor pocatek zobrazovanych dat.

Kucharka
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Na obrdzku 37 zadinaji data blokem:
68 08 08 68 02 01 6C OB 02 44 00 02 C2 16
SD2 SD2R FC BLK LEN ED

LE LER DA SA kod offset FCS

Popis jednotlivych bajtd si rozkddujte podle uvede-
ného manualu, pak zjistite, Ze stanice 1 zada stanici 2
o data z bloku 2, offset 44h=68d, a sice o 2 bajty dat.
Podle naSeho zadani jiz tuSime, Ze je to zrovna
poZzadavek na hodnotu zmérené periody impulz( na
vstupu 0. Za touto relaci by méla byt odpoveéd na ni:
68 05 05 68 01 02 08 FF FF 09 16
SD2 SD2R FC data FCS

LE LER DA SA DE

Ano, stanice 2 odpovidd stanici 1 a na dotaz posila
hodnotu FF FF, tj. 65535 ms.

Nasleduje pravdépodobné dalsi poZadavek
68 08 08 68 02 01 6C OB 02 02 00 04 82 16
SD2 SD2R FC BLK offset FCS
LE LER DA SA kod LEN ED

A po rozkddovani vidime, Ze se jedna opravdu o
pozadavek stanice 1 na stanici 2, a to o data z bloku 2,
s offsetem 2, coz je Cteni filtrovanych vstupd (2 bajty) a
hodnoty prvniho ¢itace (vstupu 0, dalsi 2 bajty).

Ndasleduje samoziejmé odpoveéd:
68 07 07 68 01 02 08 00 00 E5 00 FO 16
SD2 SD2R FC vstupy FCS
LE LEN DA SA &itaé ED

2 bajty vstupl s hodnotou 0000 fikaji, ze jsou
vSechny vstupy v 0, 2 bajty E5 00 (NB VB), tj. E5h fika-
ji, Ze Cita€ napodcital do 229.

Dalsi zpravou je tzv. zprava TOKEN, kterou se snazi
centrdla s adresou 1 predat tzv. token (opravnéni pro
vysilani) dalsi stanici, tj. stanici s adresou 2, tj. modulu
SBI.

DC 02 01
Sp4
DA SA

Viz str. 15 Technického manudlu Komunikacni pro-

tokoly jednotek PL2.

Z uvedeného plyne, Ze pokud pfipojujete k centrale
sériové moduly, je velmi vhodné zvolit adresu 1 pro
epsnet pfimo pro centralu a potom postupné modulo
1 (+1) adresovat dal§i moduly. V modulu
PWPB_MAIN pak zadavejte parametr MAXADRESA o
hodnoté =2,
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5 Modul SBO-11/12 (12x DO - relé)
5.1 Uvodem o]
Soubor  Opravy  Yolby PROMOSInE2 Mastaveni Mapovdda

Pro jednotku SBO plati [qeri]
ohledné FW a zapojeni na . oo OB o
sériovou linku totéz, co 8 et 3 —
pro pfedchozi modul ke E%
SBI-11/12. Pro zdkladni %= e £
pokusy s jednotkou lze — i3
propojku INCO-02 zasu-  |smni s e 1
nout do jednotky SBO-11/ [ -

12 (pfedpokladdme napa-
jeni véech modull 24 V
DC) a mate sestavu cent-
rdla, SBO¢ko a PC pfi-
chystanu k dalSimu.

SBO +
komunikacni
parametry

Zakladni komunikaénfi
parametry modulu SBO
pro epsnet, nastavené z
vyroby, jsou:

38400 Bd

5.2

Blok 2 - procesni data
Offset 0 [SBO-11/12 outy]
2 baijty = bajt Y0..7 + bajt \Y'8..15

suda parita (even)

1 stop bit

adresu modulu nastavte v sestavé PL2 jako jedinec-
nou na DILech modulu (2)

5.3 ProgWin a SBO

Protoze budeme pokracovat programovanim ko-
munikace s modulem SBO v ProgWinu, nastavime
pro epsnet v PW centrdlu s adresou 1 a pro modul
SBO adresu 2 (tu nastavime na DlLech SBOc¢ka).

Pro naprogramovani v ProgWinu pouZzijeme modu-
ly pro komunikaci protokolem epsnet, a to
PWPB_MAIN a PWPB_TX.

Modul PWPB_MAIN definuje spole¢né parametry
pro vSechny pfijimaci (pwpb_rx) a vysilaci (pwpb_tx)
moduly. Zvolme tyto hodnoty parametrd:

priorita = 0

rychlost = 2

kanal =1

comrychlost = 38400

parita = 2 (suda)

mezera =0

prodleva = 10

odezva = 100

maxtoken = 500

adresa = 1 (adresa centraly na epsnetu)

maxadresa = 2

Obr. 38

Definici parametrd modulu PWPB_TX urcime, kterd
data budeme po epsnetu do modulu SBO prenaset
(chceme do néj zapsat dva baijty, podle jejichZ stavu
jednotlivych bitd dojde k sepnuti pfislusnych relg,
resp. rozsviceni LED na panelu jednotky). Podle tech-
nického manualu SBO-11/12, pfipadné technického
manualu Komunikaéni protokoly jednotek PL2, jsou
procesni data ulozena v bloku 2, a to jednotlivé
polozky s timto offsetem:

Offset  PoloZzka
0=0x00 outs (vystupy 0+7)
1=0x01 outs (vystupy 8+15)

Proto nadefinujeme parametry modulu PWPB_TX
takto:

0

2
1000
2

priorita
rychlost
perioda =

adresa
blok =
offset
délka = 2

N

0

V projektu pak budeme privadét integer hodnotu na
vstup 01 modulu PWPB_TX, ta bude vyslana po ko-
munikacni lince protokolem epsnet do jednotky SBO
a podle ni na jednotce budou ovladana relé.

Kucharka
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ES1 0BR1 - SK1 - shisbo.txt (Edit)

Soubor  Upravy Yolby PROMOSIneZ Mastaveni Mapovéda

OBR1I

| ‘235Eenes
Soooonon

Blok 2 - procesni data
Offset 2 [filtrované iny]
2 bajty = bajt X0..7 + bajt X8..15

Ktery bit 8Bl je v 1, to relé na SBO sepne

Blok 2 - procesni data
Offset 0 [SBO-11112 outy]
2 bajty = bajt Y0..7 + bajt Y8..15

=8l parita = 2 (suda)
mezera =0
prodleva = 10
odezva = 100
maxtoken = 500
adresa = 1 (adresa centraly

na epsnetu)
maxadresa = 2

Chceme z modulu SBI vycist
stavy filtrovanych vstupd. Pak do
modulu PWPB_RX zadame tyto
parametry:

priorita = 0
rychlost = 2

perioda = 1000

adresa = 2

blok = 2 (procesni data)
offset = 2 (od filtrovanych
vstupi)

delka = 2

Obr. 39

Projekt SBO1112.TXT ma pro kazdé relé
CONST _INTEGER, pfipadné ovladanou visual mo-
dulem tlagitko pro hodnoty 0 a 1, vystupy konstant
jsou vedeny do vstupl modulu BINtoINT atak je z nich
vytvoreno integer Cislo, jehoZ hodnota se sklada z vah
jednotlivych bitd, které ovladaiji jednotliva relé jednot-
ky SBO.

Po prekladu v RUN rezimu ProgWinu Ize zménou
hodnot konstant spinat/rozepinat jednotliva relé jed-
notky SBO a odladit tak spravnou funkci.

Projekt je na obrdzku 38 a je ke stazeni na nasich
strankdch v ZIPu s timto manualem.

5.4 Projekt s SBIi SBO

Vytvofme jednoduchy projekt s obéma moduly, kte-
ré zatim zname. SBI at ¢te logickeé stavy, podle kterych
at SBO spina jednotliva relé tak, aby si jednotlivé bity
odpovidaly.

V projektu pouzijeme modul PWPB_MAIN se stej-
nymi parametry jako obvykle, ddle pak modul
PWPB_RX, ktery vycte filtrované stavy vstupl z modu-
lu SBI a vyc¢tené 2 baijty (pro 16 vstupt) posleme do
modulu PWPB_TX, ktery tyto bajty vysle do jednotky
SBO, kde bude jimi ovladat jednotliva relé, resp. sig-
nalizaéni LEDky na panelu SBO (16 LED, 12 z nich od-
povida jednotlivym relé, 4 pouze signalizacni).

Modul PWPB_MAIN definuje spole¢né parametry
pro v§echny pfijimaci (pwpb_rx) a vysilaci (pwpb_tx)
moduly. Zvolme tyto hodnoty parametrd:

initoutl..16 = 0

Parametry modulu PWPB_TX nadefinujeme takto:
priorita = 0
rychlost = 2

perioda = 1000
adresa = 3
blok = 2
offset = 0
délka = 2

Projekt je jednak na obrazku 39, jednak je opét sou-
¢asti ZIP bali¢ku na webu.

priorita = 0

rychlost = 2

kanal =1

comrychlost = 38400
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6

6.1

Pro jednotku SBIO plati ohledné FW a zapojeni na
sériovou linku totéz, co pro predchozi moduly SBI a
SBO. Pro zakladni pokusy s jednotkou Ize propojku
INCO-02 zasunout do jednotky SBIO-11/12 (pfedpo-
kladame napdjeni véech modulli 24 V DC) a mate se-
stavu centrala, SBIO&ko a PC prichystéanu k dalSimu.

Uvodem

6.2 SBIO + komunikacni parametry

Zakladni komunikaéni parametry modulu SBIO pro
epsnet, nastavené z vyroby, jsou:

38400 Bd

suda parita (even)

1 stop bit

adresu modulu nastavte v sestavé PL2 jako jedinec-
nou na DILech modulu (2)

6.3 ProgWin a SBIO

Protoze budeme pokraCovat programovanim ko-
munikace s modulem SBIO v ProgWinu, nastavime
pro epsnet v PW centrdlu s adresou 1 a pro modul
SBIO adresu 2 (tu nastavime na DILech SBIO¢ka).

6.3.1

Pro naprogramovani v ProgWinu pouZzijeme modu-
ly pro komunikaci protokolem epsnet, a to
PWPB_MAIN, PWPB_RX pro vycteni logickych stavid a
PWPB_TX pro ovladani relé..

Modul PWPB_MAIN definuje spole¢né parametry
pro vSechny prijimaci (pwpb_rx) a vysilaci (pwpb_tx)
moduly. Zvolme tyto hodnoty parametrd:
priorita = 0

Cteni vstup(i, ovladani vystupt

rychlost = 2
=1
comrychlost =

kanal
38400
parita = 2 (suda)

mezera =0

10

100

500

1 (adresa centraly na epsnetu)
maxadresa = 2

prodleva =
odezva =
maxtoken =
adresa =

Definici parametrd moduld PWPB_RX a PWPB_TX
uréime, ktera data budeme po epsnetu z modulu SBI
prenaset a ktera budeme do né&j zapisovat. Modulem
PWPB_RX Ize vycitat stavy nefiltrovanych i filtrova-
nych logickych vstupd, hodnoty ¢itacd impulzl jed-
notlivych vstupl a hodnoty namérenych period opét
pro kazdy vstup zvlast. Modulem PWPB_TX Ize ovla-
dat 8 relé.

Podle technického manudlu SBIO-11/12, pfipadné
technického manudlu Komunikaéni protokoly jed-

Modul SBIO-11/12 (8x DI + 8x DO - relé)

notek PL2, jsou procesni data uloZena v bloku 2, a to
jednotlivé polozky s timto offsetem:

Offset  Polozka

00x00  newin O (vstupy 0+7)
20x02 filtered O (vstupy 0+7)
4 0x04  outs (vystupy 0+7)

6 0x06  ¢itad impulsd vstupu 0
8 0x08  ¢ita¢ impulst vstupu 1
10 OX0A ¢itac impulsl vstupu 2
12 0x0C ¢itac impulst vstupu 3
14 OxOE ¢ita¢ impulsl vstupu 4
16 0x10  ¢itad impulsl vstupu 5
18 0x12  ¢itad impulsl vstupu 6
20 0x14  ¢ita¢ impulsd vstupu 7
38 0x26 ¢ita¢ impulsd vstupu 0
40 0x28 c¢ita¢ impulst vstupu 1
42 0x2A  cita¢ impuls vstupu 2
44 0x2C d¢ita¢ impulsd vstupu 3
46 Ox2E  &ita¢ impuls vstupu 4
48 0x30 dita¢ impulsd vstupu 5
50 0x32 ¢ita¢ impulstd vstupu 6
52 0x34 él’taé impulst vstupu 7
70 0x46 éri¢ periody vstupu 0
72 0x48 éF ¢ periody vstupu 1
74 0x4A  meéric periody vstupu 2
76 0x4C méric periody vstupu 3
78 OX4E méric¢ periody vstupu 4
80 0x50 méric periody vstupu 5
82 0x52 meéfi¢ periody vstupu 6
84 0x54 meéric periody vstupu 7

Chtéjme z modulu SBIO vycist stavy filtrovanych
vstupl. Pak do modulu PWPB_RX zaddme tyto para-

metry:

priorita = 0

rychlost = 2

perioda = 1000

adresa = 2

blok = 2 (procesni data)

offset = 2 (od filtrovanych vstupt)
delka = 1 (1 bajt dat)

initoutl. .16 = 0

Osmice stavd vstupl je uloZzena v jednom bajtu,
proto staci &ist jen tento jeden baijt.

Pokud bychom chtéli ¢ist hodnoty ¢itach ¢i period,
pouzijeme k tomu dalsi modul PWPB_RX s obdobny-
mi parametry, pouze posuneme offset podle definice
bloku 2, bloku procesnich dat. Rovnéz podle poctu
pfenasSenych hodnot upravime parametr DELKA, a to
s tim, Ze jedna hodnota je ve dvou bajtech a s tim, ze
musime pocitat, Ze na vystupech PWPB_RX ziskdva-
me hodnoty ¢tyfbajtové. Lepsi bude, kdyZ tomu bude-
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9 pBR1 - SK1 - SBIO1112.TXT (Run)
Soubor  Upravy Wolby PROMOSIne2  Mastaveni Mapovéda
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Blok 2 - procesni data
Offset 4 [OUT=relg]
1 bajt = bajt Y0..7

SEICQ ot

4

ctc LB

Obr. 40

me vénovat v této kapitole dalsi jeji ¢ast. Nyni chtéjme
z jednotky SBIO precist 8 filtrovanych vstupl a zapsat
do ni povel pro ovladani 8 relé.

Proto nadefinujeme parametry modulu PWPB_TX
takto:
priorita 0

2
1000
2

rychlost
perioda =
adresa =
blok = 2
offset =
délka =1

V projektu pak budeme pfivadét integer hodnotu na
vstup 01 modulu PWPB_TX, ta bude vysldna po ko-
munikacni lince protokolem epsnet do jednotky SBIO
a podle ni na jednotce budou ovladana relé.

Projekt je na obrazku . OUTy - relé - ovladame po-
moci visual tlacitek v RUNu ProgWinu, vysilanou hod-
notu vidime jak na ovladacim panelu CKDM-11, tak v
RUN rezimu v modulech SCROUT. Obdobné vidime i
vyéitanou hodnotu, odpovidajici staviim logickych
vstupd.

4

6.3.2 Cteni éitaci a period

Rozsifime na$ projekt v ProgWinu nejprve o &teni
hodnot ¢itacl pulzd pro logické vstupy modulu SBIO.
V tabulce pro offsety (pfedchozi kapitola) nalezneme,
ze prvni ¢ita¢ (vstupu X0) ma offset = 6. Pokud tedy
budeme chtit vycitat ¢itace od vstupu 0, pouzijeme v
dalsim modulu PWPB_RX parametr OFFSET = 6, po-
kud bychom chtéli vyCitat az od CitaCe vstupu X4, byl
by OFFSET = 14. DalSi parametr DELKA nastavime
podle pozadovaného poctu vycitanych citacl. Jedna
hodnota je v poli dat uloZena jako dvoubajtovy integer.
Modul PWPB_RX vycte souvisly tok bajtdl od zadané-
ho OFFSETu dlouhy podle DELKA a na vystupni piny
tyto bajty preddva po ctvericich!

Teoreticky mame tedy dvé moznosti.

Prvni spociva v definici vzdy jednoho modulu
PWPB_RX pro vyéitani jen jedné hodnoty z jednoho
¢itaCe jako dvoubajt (DELKA=2). Tim vSak vice
zatizime komunikaci.

Druha moznost spociva v tom, Ze jednim modulem
PWPB_RX vycéteme tfeba vSechny ¢itace (tj. jednou
komunikacni relaci, resp. jednim pozadavkem a jed-
nou odpovédi) a na vystupech modulu ziskana data
rozebereme, rozfadime.
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Ukazeme si druhou slozZitéjSi moznost, a to alespor EsEsSR D)

Soubor  Cpravy  Yolby  PROMOSHneZ  Mastaveni Mapovéda

pro dva sousedni ¢itace - Cili rozebrat jeden tyrbajto- [oomi]ec]

vy integer na dva dvoujbajtové. Pro vice ¢itacl by se
princip jen opakoval.
A chtéjme vycist hodnoty ¢itacl pro X4 a X5. Pak

parametry modulu PWPB_RX nadefinujeme takto: 3
priorita = 0 b
rychlost = 2

perioda = 1000

adresa = 2 Blok 2 - procesni data

blok = 2 (Procesni data) Oﬂs?tldll']d"f:itaf:e vstupu X4)
. . 4 bajty = citace pro X4+x5
offset = 14 (od ¢itace vstupu X4)
delka = 4 (4 bajty dat) Obr. 41
initoutl..16 = 0
Na obrazku 41 jak z dlouhé 4bajtové celociselné
hodnoty udélat dvé dvojbajtové. Dvoubajt ma maxi-
malni hodnotu FFFFh, proto je ve vypoctu uzito celoCi-
selné déleni a nasobeni hodnotou 65536, tj. hodnotou
prvniho prete¢eni (FFFFh = 65535d). Pro to, aby vy-
pocet probihal spravne, je tfeba nadefinovat i prioritu
"zelenych" celociselnych hradel. Ta je na obrazku zdd-
raznéna pod hradly.
Projekt SBIO1112.TXT je opét ke stazeni spolu s
timto manualem.
Pro vyéteni namérenych hodnot period pulzi na
jednotlivych vstupech X0...7 se jedna o stejny proncip
jako u ¢itacd. Jediné co v definici parametrd dal$iho
pfipadného modulu PWPB_RX zménime je OFFSET a
DELKA. OFFSET nalezneme v tabulce offsetd, v ni vi-
dime, Ze pro prvni vstup X0 je pro periodu offset rovny
70, atd. Délku bloku dat volime stejné jako u ¢itacu -
po dvou bajtech pro kazdou hodnotu.
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7

7.1 Uvodem

Pro jednotku SAIO-12 plati ohledné FW a zapojeni

na sériovou linku totéz, co pro predchozi moduly
SBI-11/12 a SBO-11/12. Pro zékladni pokusy s jednot-
kou lIze propojku INCO-02 zasunout do jednotky
SAIO-12 a mate sestavu centrdla, SBO¢ko a PC pfi-
chystanu k dalSimu.

7.2 SAIO + komunikac¢ni parametry

Z&akladni komunikaéni parametry modulu SAIO-12
pro epsnet, nastavené z vyroby, jsou:

38400 Bd

suda parita (even)

1 stop bit

adresu modulu nastavte v sestavé PL2 jako jedinec-
nou na DILech modulu (2)

7.3 ProgWin a SAIO-12

Protoze budeme pokraCovat programovanim ko-
munikace s modulem SAIO-12 v ProgWinu, nastavime
pro epsnet v PW centrdlu s adresou 1 a pro modul
SAIO-12 adresu 2 (tu nastavime na DlLech jednotky
SAIO-12).

Pro naprogramovani v ProgWinu pro ¢teni namére-
nych analogovych hodnot pouzijeme moduly pro ko-
munikaci protokolem epsnet, a to PWPB_MAIN a
PWPB_RX.

Modul PWPB_MAIN definuje spole¢né parametry
pro v§echny pfijimaci (pwpb_rx) a vysilaci (pwpb_tx)
moduly. Zvolme tyto hodnoty parametrd:
priorita = 0
rychlost = 2
kanal =1
comrychlost = 38400
= 2 (suda)
=0
prodleva = 10
100
500
1 (adresa centraly na epsnetu)
maxadresa = 2

parita
mezera

odezva =
maxtoken =
adresa =

7.3.1

Definici parametr modulu PWPB_RX uréime, ktera
data budeme po epsnetu z modulu SAIO- 12 prena-
Set. Podle technického manualu SAIO-11/12, pfipad-
né technického manudlu Komunikaéni protokoly
jednotek PL2, jsou procesni data uloZzena v bloku 2 a
3, proto si tentokrat musime manual precist peclivéji.
Pak zjistime, Ze naméfené hodnoty, v mezich dle do-
mecku a linearizované, jsou ve tvaru realného Cisla
uloZeny v bloku 2. Zavér bloku je pak po jednom bajtu
vénovan DA vystuplm (integer 0-255).

Analogové vstupy

Modul SAIO-12 (max. 12x Al, max. 6x AO)

Nas nyni zajima to jednodussi, precist vSech 12 mé-
fenych analogovych hodnot. Budeme tedy pocitat na
epsnetu s blokem 2, offsetem 0 a s prvnimi 48 bajty, a
to dle popisu v uvedenych manualech:

Offset  Polozka
00x00 adoO
4 0x04 ad 1
8 0x08 ad 2
120x0c ad3
16 0x10 ad 4
200x14 ad>5
24 0x18 ad6
280x1c ad7?7
320x20 ad8
360x24 ad9
400x28 ad 10
44 0x2¢ ad 11
48 0x30 daoO
49 0x31 da
500x32 da?2
51 0x33 das3
520x34 da4
530x35 dabs

Pak do modulu PWPB_RX zaddame tyto parametry:
priorita = 0
rychlost = 2

perioda = 1000

adresa = 2

blok = 2 (procesni data)
offset = 0 (od ADO)

delka = 48 (4x12 bajtu dat)

initoutl..16 = 0

V tomto pfipadé pro ¢teni analogovych hodnot to
vypada vcelku jednoduse, slozitéjsi to bude pro zapis
DA hodnot pro analogové vystupy, ale o tom az za
chvili.

V projektu SAIO12.TXT (opét v ZIPu na webu) jsou
¢tené analogové hodnoty z jednotky SAIO-12 vedeny
z modulu PWPB_RX jednak na modulky SCROUT pro
zobrazeni hodnot v RUN rezimu ProgWinu, jednak na
moduly SCREEN v kaskadé pro zobrazeni na ovldda-
cim panelu.

Vystup ERROR modulu PWPB_RX ovlada spodni
¢ervenou LEDku na ovladacim panelu a jak zjistite,
bude neustdle svitit. Pokud vam to bude vadit, pama-
tujte, Ze vystup ERROR zUstava v 0 pouze pfi spravné
komunikaci s PWPB_RX a jen v pfipadé, ze bude ko-
munikovdno vSéech 64 moznych bajtl. ProtoZze nam
pro zjisténi 12 analogovych hodnot staci prfenést 12 x
4 = 48 baijtl, mizeme zadat délku = 48, ale musime
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E=10BR1 - 5K1 - SAI012.TXT (Run) =13l ]

Soubor UDraVy Waolby PROMOSIne2 Mastaveni Mapovéda pOélltat S tim’ ée nema" SmyS|
[o8ri] vyuzivat zminéného chybového
Saide o ] 1| hlaseni na vastupu ERROR.
—| Zminény projekt je rovnéz na
- ; obrazku 42.
WPC

Centraini jednotka|

2355222
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7.3.2 Analogové vystupy

Nyni se podivejme na proble-
matiku DA vystupl. V projektu,
napf. pro ovladani serva, ziskame
hodnotu DA vystupu, kterou
chceme vyslat (zapsat) do jed-
notky SAIO-12. Dejme tomu, Ze
chceme takto ovladat tfi serva, tfi
DA vystupy.

Nejprve si musime precist v ta-
bulce offsetd, kde se v poli dat na-
chazi DA vystupy a jak jsou defi-
novany. Z tabulky a popisu je
vcelku jasné, Ze pro jeden DA vy-
stup je vénovan jeden bajta v roz-
sahu 0 az 255 krokl ovlada pri-
slusny analogovy vystup. Bude-li
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Blok 2 - procesni data
Offset 0 [od ADD,...]

4 bajty = 1 real. Zislo
délka 4x12=48

Obr. 42
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Obr. 43
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analogovy vystup 0 - 10 V, bude odpovidat 0 krok&im
0,0 V a 255 krok@im hodnota 10,0 V. Pro tento prevod
je vhodné pouziti modulu SCALE. Na jeho vystupu
vSak teoreticky mlze byt i hodnota vétsi nez 255 kro-
kd, proto nez s ni budeme pracovat dal, musime vy-
stup modulu SCALE "prohnat" modulem ALMT a ome-
zit jej v rozsahu 0 - 255.

Budeme-li tedy chtit ovladat tfi DA vystupy, a to
DAO, DA1 a DA2, pouzijeme v projektu pro kazdy mo-
dul SCALE a modul ALMT.

Pak si musime uvédomit, ze modulem PWPB_TX
budeme chtit jednou relaci ovliddat vSechny 3 DA vy-
odpovidat DAQ, prostfedni bajt DA1 a nejvyssi baijt
DA2. Proto musime hodnotu pro DA1 nasobit 256,
hodnotu DA2 ndsobit 65536 a vysledky sedist, aby-
chom dostali vyslednou hodnotu velkého integer ¢is-
la, kterou nabidneme modulu PWPB_TX pro prenos
do jednotky SAIO-12. To vSechno je vidét na obrazku
a v projektu SAIO12i0.TXT.

V modulu PWPB_TX pak nadefinujeme parametry
takto:
priorita = 0
rychlost = 2
perioda = 1000

adresa = 2
blok = 2
offset = 48 [od DAO]

délka = 3 [pro DAO, DAl, DA2]

V projektu pak vidite, Ze jsou jesté ¢teny nameérené
hodnoty AD3, AD4 a AD5. To jen pro uplnost, Cteni
analogt jsme vidéli v pfedchozi kapitole. Tu jen upo-
zornéni, ze je vhodné analogové vystupy umistovat
vzdy od DAQ a vSechny analogoveé vystupy plynule za
sebou, teprve za nimi osazovat AD vstupy. Tim u$etfi-
me celkovy pocet relaci, protoze jednim pozadavkem
zapiSeme hodnoty do vystupd a druhym precteme
vstupy.
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